KALOS XL

IT OPERATORE IRREVERSIBILE
PER CANCELLI SCORREVOLI

EN IRREVERSIBLE OPERATOR
FOR SLIDING GATES

FR OPERATEUR IRREVERSIBLE
POUR PORTAILS COULISSANTES

ES OPERADOR IRREVERSIBLE
PARA VERJAS CORREDERAS

NL AANDRIJVING VOOR
SCHUIFPOORTEN

DE SELBSTHEMMENDER
TORANTRIEB FUR SCHIEBETOREN

TUR KAYAR KAPILAR IGIN GERI
DONDURULEMEYEN OPERATOR

/

A ALLMATIC

IT Operatore Alimentazione Centralina Peso max cancello Spinta max Codice
EN Gearmotor Power Supply Control unit Max gate weight Max Thrust Code
FR Operator Alimentation Centrale de commande Poids maxi portail Poussée maxi Code
ES Operador Alimentacion Cuadro de mando Peso méx verja Max Empuje Codigo
NL Aandrijving Voeding Besturingseenheid Max gewicht poort Max duwkracht Code
DE Torantrieb Stromspannung Steuereinheit Max Torgewicht Max Schubkraft Code
TUR Operatdr Gli¢ beslemesi Kumanda merkezi Kapinin azami agirligi Azami itme kuvveti Kod
KALOS XL 1500 230V 50/60Hz BIOS1 1500 kg / 3307 Ibs 152 Kg / 335 Ibs 12007859
KALOS XL 1200 230V 50/60Hz BIOS1 1200 Kg / 2645 Ibs 81Kg /179 Ibs 12007881
KALOS XL 800 230V 50/60Hz BIOS1 800 Kg /1765 Ibs 71 Kg /157 Ibs 12007882
KALOS XL 1000 120V 120V 50/60Hz BIOS1 120 1000 Kg / 2205 Ibs 76 Kg / 168 Ibs 12007884
KALOS XL 1000 24V 24Vde BIOS1 24V 1000 Kg / 2205 Ibs 76 Kg / 168 Ibs 12007886
Kevs XL 60020 24vde BI0S1 24 600 Kg /1323 Ibs 76Kg /168 Ibs 12007877
kLo XL 1500 200 24vde BIOS1 24 POWER 1500 kg / 3307 Ibs 91Kg /200 Ibs 12007839
KALOS XL 1000 24V

POWERSPEED 24Vdc BIOS1 24 POWER 1000 Kg / 2205 Ibs 76 Kg / 168 Ibs 12007852
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KURULUM iGiN ONEMLI GUVENLIK TALIMATLARI

- DIKKAT -

KiSILERIN GUVENLIGi AGISINDAN TUM TALIMATLARA UYGUN HAREKET
EDILMESi ONEMLIDIR

KURULUM TALIMATLARININ TAMAMINA UYGUN HAREKET EDIN

1° - Bu talimat kitapcigi yalnizca motor tertibatl kapilar, kapaklar ve ana
kapilardan kaynakli kazalara karsi koruma donanimlarini ve imalat
kriterlerini bilen uzman personele yoneliktir.

2° - Kurulum gorevlisi EN 12635'e uygun bir talimat kitapgigini son
tlketiciye teslim etmelidir.

3° - Kurulum  gdrevlisi, kurulum islemine girismeden 06nce, son
otomatik kapanma igleminin risklerini analiz etmeli ve tespit edilen
tehlikeli noktalan emniyetli hale getirmelidir (EN 12453/EN 12445
standartlarina uygun olarak).

4° - Gesitli harici elektrikli bilesenlerin (6rnegin, fotoseller, cakar lambalar,
v.b.) operatére giden kablo baglantilar EN 60204-1'e ve EN
12453'Un 5.2.2. maddesiyle buna uygulanan degisikliklere uygun
olarak yapiimalidir.

5° - Hareket kumandasina yonelik bir tus takiminin muhtemel montaji,
tus takiminin bunu  kullanacak kisinin tehlikeli bir konumda
bulunmayacagi sekilde yerlestirilerek yapiimalidir; ayrica bu islemin,
tuglarin kazara devreye sokulmasi riskinin azaltilacagi sekilde
yaplimas! gerekmektedir.

6° - Otomasyon kumandalarini (tus takimi, uzaktan kumanda, vb.)
cocuklarin erisemeyecekleri yerlerde saklayin. Kumandalarin yerden
en az 1,5 m yiksege ve hareketli aksamin hareket alaninin digina
yerlestirimeleri gerekmektedir.

7° - Tesiste herhangi bir kurulum, ayarlama ve bakim islemi yapmadan
once, dnceki kisma baglanmig olan 6zel manyetik termik salteri
kullanarak gerilimi kesin.

ALLMATIC FIRMASI, kurulumda giivenlik kurallarna ve halihazirda
ylrirliikte olan yasallara‘ uygun harekpt edilmemesinden  kaynakli
muhtemel hasarlarda HIGBIR SORUMLULUGU KABUL ETMEZ.

BU TALIMATLARI GZENLE SAKLAYIN

1° - Elektrikli  kumanda merkezinde mevcut degilse, uluslararasi
standartlara uygunlugunu gdsteren bir isaret taslyan, manyetik termik
(kontaklarin arasindaki acikigin en az 3 mm oldugu ¢ok Kutuplu) tip
bir salteri kumanda merkezinin 6nceki kismina takin. Bu donanim
kazara kapanmaya karg! (drnedin anahtarla kapatilan bir pano icine
takilarak) korunmalidir.

2° - Kablolarin kesit ve tipleri konusunda ALLMATIC firmas en az 1 ,5mm2
kesite sahip HO5RN-F tipi kablo kullaniimasini ve her haliikarda IEC
364 standard ile bulundugunuz tlkede yiirirltikte olan kurulumlia ilgili
standartlara uygun hareket edilmesini tavsiye eder.

3° - Muhtemel fotosel ¢iftinin yerlestirilmesi: Fotoselin isin demeti yerden
70 cm'den daha fazla olmayan bir yiikseklikte ve kayar kapinin
hareket diizleminden 20 cm'den daha fazla olmayan bir mesafede
bulunmalidir. EN 12445'in 7.2.1. maddesine uygun olarak kurulum
tamamlandiginda diizgiin calistigi kontrol edilmelidir.

4° - EN 12453 tarafindan sart kosulan sinirlarin karsilanmasi igin, kuvvet
tepe degeri 400 N'luk normatif sinin agarsa kapi yiksekliginin
tamaminda (en cok 2,5 m've kadar) etkin varlik algilama
uygulamasina basvurulmasi gerekir. - Bu durumda fotoseller kolonlar
arasinin digina ve hareketli aksamin tlim kursu boyunca en ¢ok 2,2
m ylikseklige kadar kapi kolonunun butiin yiksekligi icin her 60 -
70 cm'de uygulanacaktir (EN 12445 madde 7.3.2.1) - Om. Kolon
yuksekligi 2,2mt => 6 fotosel ¢ifti - 3 i¢ ve 3 dis (senkronizasyonla
donatilirlarsa daha iyi olur).

Onemli Not: Tesisin toprak baglantisinin yapiimasi zorunludur
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Bu kilavuzda verilen degerler yalnizca gosterge niteligindedir.

ALLMATIC firmas! bunlarda diledigi zaman degisiklik yapma hakkini sakli
tutar.

Tesisi yurlrlikteki standartlar ve yasalara uygun olarak gerceklestirin.

KURULUM ONCESI KONTROL

- KAPI SURTUNMESIZ OLARAK HAREKET ETMELIDIR -

Onemli Not: Kapi 6zelliklerinin yiriirliikteki yasalar ve standartlara uygun

halde olmasi zorunludur. Kapi yalnizca iyi durumdaysa ve EN 12604

standardina uygunsa otomatize edilebilir.

- Kayar kapida yaya gecis kapagi olmamalidir. Aksi halde EN12453'Un
5.4.1. maddesinde yer alan uygun tedbirlerin alinmasi gerekmektedir
(6rnegin, kumanda merkezi uygun sekilde baglanmig bir mikro salter
yardimiyla kapak agikken motorun hareketinin engellenmesi gibi).

- Kapall kalma noktalarina meydan verilmemelidir (6rnegin, agik kayar kapi
ile korkuluk arasinda).

- Unitede meveut olan limit anahtarlarinin disinda, kursun iki ug konumunun
her birinde, limit anahtarlarinin arizalanmasi halinde kapiy durduracak
sabit bir mekanik durdurma aparatinin bulunmasi gerekmektedir. Bunun
icin mekanik durdurma aparatinin boyutu, motorun statik itme giicti ile
kapinin kinetik enerjisinin toplamini taglyabilecek sekilde olmalidir.

- istenmeyen cikma durumlarini 8nlemek icin kapi kolonlari raydan gikmayi
o6nleyen kilavuzlarin tizerinde bulunmalidir.

Onemli Not: Mekanik durduruculan kaldirin. Yeterince ~giivenli

olmadiklarindan kayar kapinin Ustinde mekanik durdurma aparatlari

bulunmamalidir.

EN12453 standardina gore kurulacak bilesenler

KAPANMA KULLANIMI

KUMANDA TiPi Uzman kisi Uzman kisi

(Kamu alani disinda*) | (Kamu alaninda) Sirsz kulanm
insan var dzellikl A B Mimkin degil
Gorerek |m_pa|s Gzellii Cveya E CveyaE CveD, veyaE
(Om. sensor)
Gormeden impals ozellikli
(6. Uzaktan kumanda) CveyaE CveD, veyaE CveD, veyaE
Otomatik CveD, veya E CveD, veya E CveD, veyaE

* Tipik 6rnekler kamuya acik yola erisim saglamayan kapatmalardir

A: insan var 6zellikli kumanda diigmesi (yani basili oldugu stirece devreye girer)

B: Insan var ozellikli anahtarli secim diigmesi.

C: Motor kuvveti ayarlama.

D: EN12453 Standard - Ek A'da belirtilen sinirlar dahilinde kuvvetleri sinirlandiran barlar
ve/veya diger donanimlar.

E: Fotoseller.

A ELEKTRIK BAGLANTILARI
Motorla kumanda merkezi arasindaki elektrik kablolarini dogru sekilde
baglamak icin asagidaki tabloyu izleyin:
ACIKLAMA RENK

Siyah
Kahverengi

1. FAZ
2.FAZ
NOTR
TOPRAK

Gri veya mavi
Sari / yesil

TOPRAK BAGLANTISI

Tesisin toprak baglantisinin yapiimasi zorunludur.

Motorun var olan tesisatla baglantisini yapmak icin sari / yesil kabloya bagl
hazirlanmig terminali kullanin.

BAKIM

Yalnizca uzman personel tarafindan motora giden elekrik beslemesi
kesildikten sonra yapilacaktir. Kapi durur haldeyken kayma kilavuzlarindaki
doktintileri ve diger kirleri diizenli araliklarla temizleyin.
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TESIS YERLESIM DUZENi

A - KALOS XL operator
B - Harici fotoseller

C - Kremayer digli modiili 4
D - Anahtarli segim diigmesi

E - Radyo anteni
F - Cakar lamba

VERSIYONLAR VE TEKNIK OZELLIKLER
Kayar kapilar icin terse gevrilemeyen operator. Bu operatoriin geri dondirilememe 6zelligi verimli bir kapanma elde etmek igin herhangi bir tipte elektrikli
kilit kullanilmasina gerek olmamasini saglar. Motor termik probla korunur, uzun siireli kullanim halinde hareketi anlik olarak keser.

Kod

(mekanik limit anahtari)

Kod
(manyetik limit anahtari)

Kapinin azami agirligi Kg

Gekme hizi m/min

Sabit devirde itme kuvveti N

Kremayer disli modult

Glic kaynag ve frekansi

Anma giicl

Gekilen anma akimi A

Kondansator uF

Gunge tavsiye edilen Adet

cevrim sayisi

Garanti edilen ardil gevrim Adet

sayls

Servis %

Glriiltd db

Calisma sicakligi °C

Koruma derecesi P
6-1624804 rev. 10
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Sek. 1

G - Limit anahtan kam milleri

H - Mekanik glvenlik bari

- Kablosuz sisteme sahip mekanik giivenlik bari.
- ic koruma icin fotosel

- Fotosel tastyici kiigik kolon

- Mekanik durdurma aparatlari

— X« —

danl

12007882 12007881 12007859 12007884 12007886 12007877 12007839 12007852
12007872 12007871 . 12007863 12007894 12007841 . .
800 1200 1500 1000 1000 600 1500 1000
10 10 10 1 10 18 10..12 20
700 800 900 750 750 750 900 750
M4 M4 M4 M4 M4 M4 M4 M4
230V~ 230V~ 230V~ 120V~
50/60Hz  50/60Hz  50/60Hz  50/60Hz 2e e 2e 2l
250 350 500 300 75 100 120 90
13 2 3 3 3 45 8 5
10 125 16 50 : - : -
200 200 200 200 400 400 400 300
10/45m  10/45m  20/45m  15/45m  50/45m  50/45m  50/45m  40/45m
30 30 30 30 100 80 100 50
<70 <70 <70 <70 <70 <70 <70 <70
-10...455
44
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KARSI PLAKANIN KURULMASI VE YERLESTIRILMESi

Ebat dlclerine uygun hareket ederek karsi plakay! (Sek. 2 - 3) 4 adet saglam genisleme 6zellikli diibelle veya betonun icine gdmerek zemine sabitleyin.
(Sek. 3). Elektrik kablolarini gecirmek icin bir veya birkag kilif hazirlayin. Onemli Not: Kargl plakanin konumunu tam olarak hesaplayabilmek igin
kremayer dislinin ebatlarinin bilinmesi gerekir (Sek. 4).

-

L J Sek. 2
( 1\ ( 1\
i
A\
U
\ /Sek. 3 \ J Sek. 4
h1 /110 mm < h1 <135 mm
h2 >80 mm
h3 25 mm
d1 0+10mm
MOTOR TESPITi
Sek.5
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Motoru karsi plakaya sabitlemek icin iki adet Allen vidayi kendi yuvalarina yerlestirip sikin (Sek. 5). Motoru kapiya paralel ve disli carkin Sek'deki gibi
kremayer dislinin altinda olacagi sekilde yerlestirin Sek. 8.

Onemli Not: iki vidanin iyice sikimasi, boylece kapinin tiim kursu boyunca motorediikttrin zemine saglam bir sekilde sabitlenmis kalmasinin
sagjlanmasi 6nemlidir.

MOTORUN DUZLUGUNDU AYARLAMAYA YONELIK TESPIT AMAGLI BASSIZ VIDALAR
Kremayer diglinin izin verilen ayar yeterli olmazsa, Sek. 6'da belirtildigi gibi dort adet ayar vidasini kullanarak motoreduiktoriin yiksekligi telafi edilebilir.

Sek. 6
KREMAYER DiSLINiN TESPITi

Kremayer digli motorun sabitlendigi plakaya gore belirli bir yikseklige sabitienmelidir (Sek. 3). Bu yiikseklik kremayer digli izerinde bulunan delikler
sayesinde degistirilebilir. Yikseklik ayari hareketi sirasinda kapinin rediktor hareket aktarma dili ¢arklarina yaslanmamasi icin yapilir (Sek. 7).
Kremayer disligi kapi Uzerine sabitlemek icin @ 5 mm caph delikler acik ve M6 tipli erkek aparat kullanarak dis acin.

Tahrik diglisi kremayer disliye gore yaklasik 1 mm ila 2 mm arasinda oturmalidir (Sek. 7).

| l
danL

Tmm...2mm

Sek. 7
KAPAGA GORE MOTORUN KONUMU

YANLIS

v Sek. 8

o DIKKAT! Sekil 8'de gésterildigi gibi, pinyon kremayer diglinin altinda olacak sekilde motoru yerlegtirin.

9 DIKKAT! Motor ile kapi arasindaki mesafe tiim kurs boyunca sabit olmalidir.
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MEKANIK LiMIT ANAHTARININ YERLESTIRILMESi VE AYARLANMASI

Hareketli kismin kursunu belirlemek igin iki kam milinin (Sek. 9) kremayer dislinin uclarina (Sek. 10) yerlestirilmesi gerekir.

Acilma ve kapanma kursu, bunlarin kremayer dislinin tizerindeki yerlerinin degistirilmesiyle ayarlanir.

Kam millerini kremayer digliye sabitlemek igin Urlinle birlikte gelen vidalar sonuna kadar sikin.

Onemli Not: Yukarida belirtilen durdurma amacl elekirikli kam millerinin yani sira kapinin iist kilavuzlardan disar cikmasina izin vermeyen saglam mekanik
durdurma aparatlarinin takilmasi da zorunludur.

<o

1,l|'/

Sek. 9

=

MANYETIK LiMIT ANAHTARLARININ KURULMASI VE AYARLANMASI. Yalnizca manyetik limit anahtarh versiyonlarda
Kremayer digli 28 x 20 / 64100001 (gelik niiveli naylon) Kremayer digli 30 x 12 / 64100005 (celik)

40 mm MAX

Sek. 12

Gerekirse, daha iyi tespit edebilmek igin 2 ek delik acin (A) ve bunlart kremayer 30 x 12 (KOD. 64100005) tipi gelik kremayer disli kullaniyorsaniz, temin edilen
disli tizerinde de kopyalayin. Vidalar secerken dikkat edin; bunlar ok uzun ara aparatlari (B) kullanin ve belirtilen mesafeye uygun hareket etmek icin bunlari
olmamall, disli sistemini engellememelidirler. sekilde gosterildigi gibi yerlestirin.

Manyetik limit anahtan baglantisi
+ 24Vdc Beyaz
- GND | Kahverengi
COM San
L.S.1 | Yesil
L.S.2 | Gri

A DIKKAT! Kremayer dislinin iizerine tespit edilen miknatis ile motor gévdesindeki sensér arasinda en cok 40 mm mesafe
olmahdir. (Sek. 11, Sek. 12)
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DIKKAT! Manyetik limit anahtarlan kullanirsaniz, kumanda merkezinde asagidaki parametrelerde gésterildigi gibi yapilandirma yapin:
Motor KALOS XL KALOS XL KALOS XL KALOS XL
230V 800KG 230V 1200KG-1500KG 24V 1000KG 24V 600KG FAST
Motor kodu 12007882 12007881-12007859 12007886 12007877
Kumanda merkezi BIOS1 230V BIOS1 230V BIOS1 24V BIOS1 24V
Yavaslama genligi L5 = 30 = 30 = 30 = 30
Yavaslama hizi SPL - - - - =< HO < =)
Yavaglama sekli 550 = ) = o - - - -

YUZEYE GORE KAPININ YERLESTIRILMESI

g (= O — N
! Sek. 13

DOGRU YANLIS

Ozel kurulumlarda Allimatic firmasindan bilgi isteyin veya daha yiksek kapasiteli motorediiktorleri kullanin.
KiLIT AGMA

Akim kesildiginde manuel olarak miidahale edebilmek icin dzel anahtari takip 90° déndtrmek ve kolu kaldirmak gerekir (Sek. 14).

Kapiyr manuel olarak giivenli sekilde hareket ettirmek igin asagidakilerin kontrol edilmesi gerekir:

- Kapi (izerinde uygun tutma yerleri bulunmalidir.

- Bu tutma yerleri kullanildiklarinda tehlike olusturmayacak noktalarda olmalidir.

- Kapiyr hareket ettirmek igin gereken manuel kuvvet ozel sitelerde bulunan kapilarda 225N, ticari ve enddistriyel sitelerde bulunan kapilarda 390N

Sek. 13

danl

Sek. 14

URUNUN BERTARAFI. Bu iiriin, otomasyonun ayrilmaz parcasidir ve bu nedenle otomasyonla birlikte bertaraf edilmelidir. Kurulum islemlerinde oldugu
gibi, drtin kullanim dmriini tamamladiginda bertaraf islemleri ehil personel tarafindan yapiimalidir. Bu Urtin cesitli tipte malzemelerden olugur: Bunlarin
bazilan geri déndstirlebilirken, digerleri bertaraf edilmelidir. Bu iriin kategorisiyle ilgili bulundugunuz bélgede yrlrlikte olan ydnetmeliklerde sart
kosulan geri déniistim veya bertaraf sistemleri konusunda bilgi alin.
DIKKAT! - Uriintin baz parcalarinda gevreye atimasi halinde gevre veya insan saglig tizerinde zararl etkiler yapabilecek kirletici veya tehlikeli maddeler
bulunabilir.
Yandaki isaretle gsterildigi gibi, bu tiriintin evsel atiklarla birlikte atiimasi yasaktir. Bu nedenle bertaraf ederken bulundugunuz bélgede yirlrlikte
olan yénetmeliklerde sart kogulan yontemlere gore “ayr toplama” islemi uygulayin veya esdeger yeni bir dirtin alirken eski Giriin(i saticiya iade edin.
mmm DIKKAT! - Yerel dilzeyde yiiriirliikte olan yonetmeliklerde bu dirliniin ktii amach bertaraf edilmesi halinde agir yaptirmlar uygulanabilir

GARANTI

Yasalar uyarinca Uretici garantisi Uriin Uzerine basili tarihten itibaren gecerlidir ve malzemelerdeki temel kalite noksanligi veya iscilik kusurlarindan
kaynakli oldugu kabul edilen kusurlu pargalarin {icretsiz onarimi veya degistirilmesiyle sinirli olacaktir. Dis etkenler, bakim yapiimamas, agin yiklenme,
dogal yipranma, uygun olmayan tip secimi, montaj hatalar veya Ureticiye atfedilemeyecek diger nedenlere bagl hasarlar veya kusurlar garanti
kapsaminda degildir. Kurcalanmis Urtinlerde garanti uygulanmayacak ve onarim yapiimayacakir. Verilen degerler yalnizca gdsterge niteligindedir.
Cevresel nedenlere bagli kapasite diististi veya islevsizlikle ilgili konularda hicbir sorumluluk kabul edilmez. Kusurlu trinlerimizden kaynaklanan hangi
nitelikte olursa olsun herhangi bir olaydan kaynakli hasarlarda dreticiye ait sorumluluk yalnizca Italyan yasalarindaki baglayici olanlarla sinirlidir.
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