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1 - AWERTENZE GENERALI

A ATTENZIONE! Prima di installare il prodotto & obbligatorio leggere il documento relativo alle AVWERTENZE DI
SICUREZZA GENERALI a corredo del prodotto. Documento 6-1620001. Il foglio integrativo € scaricabile anche dal sito
www.allmatic.com.

2 - SELEZIONE MOTORIZZAZIONE IN USO

A ATTENZIONE! Prima di eseguire gli apprendimenti delle corse, la memorizzazione dei trasmettitori e prima di eseguire
qualsiasi altra impostazione, € necessario scegliere la motorizzazione in uso, questo permette di ottimizzare il funzionamento
di BIOS1 24. ACCEDERE AL MENU AVANZATO VOCE oIt .. | selezionare il valore corrispondente alla motorizzazione da
controllare ed eseguire un reset completando il conto alla rovescia sul display. Fare riferimento alla tabella pagina 20.
Di seguito la procedura (nell’'esempio viene selezionato il motore KALOS XL ( ):

ATTENZIONE! La procedura esegue un ripristino dei valori di fabbrica causando la perdita di eventuali personalizzazioni. Non
agisce sull’ampiezza delle corse programmate e sui trasmettitori memorizzati.

ALTRE MOTORIZZAZIONI (ESEGUIRE LE PERSONALIZZAZIONI NECESSARIE)
KALOS XL / MOVEO

KALOS 70

KALOS 110

SIM

KALOS XL FAST

| M T R S Y |

DOWN

MENU

rilasciare per un istante
release for a while

relachez pendant un moment
suelte por un rato

bir an i¢in serbest birakmak
kort vrijgeven

A\ J/
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La centrale di comando BIOS1 24V ¢ indicata per le installazioni a 1 motore 24Vdc e un assorbimento massimo di 10A. Il suo funzionamento ¢ facile e
intuitivo grazie all'interfaccia display € ai 4 tasti. Il quadro di comando permette una regolazione precisa di tutti i parametri. La centrale puo memorizzare
fino a 1000 trasmettitori (memoria esterna) con la funzione passo passo, apertura parziale, apri e chiudi. E dotata di ingressi per fotocellula di apertura
e di chiusura, costa di sicurezza (meccanica o resistiva), finecorsa di chiusura/apertura e pulsanti per il passo passo, I’apertura parziale, apri, chiudi
e lo stop. Le uscite comprendono un lampeggiante a 24 Vac, luce di cortesia/spia automazione aperta a 24 Vac ed alimentazione accessori 24 Vdc.

E previsto I'uso di batterie tampone ove si rendesse necessario assicurare il servizio temporaneo in mancanza di energia elettrica.
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3.1 - PRINCIPALI COMPONENTI / COLLEGAMENTI
1. Fuse 1: fusibile T 10A per protezione motore. 13. Connettore per memoria esterna.
2. Collegamento alimentazione motore. 14. Connettore per modulo Bluetooth.
3. Collegamento trasformatore di alimentazione. 15. Connettore per modulo radio.
4. Fuse 3: fusibile T 2,5A per protezione uscite 24Vac. 16. Pulsante DOWN -,
5. Collegamento lampeggiante. 17. Pulsante MENU.
6. Collegamento luce di cortesia / spia automazione aperta. 18. Pulsante UP +.
7. Collegamento alimentazione fotocellule ed accessori 24Vdc. 19. Pulsante Passo-Passo (SS).
8.  Dip-switch sicurezze. 20. Collegamento antenna.
9. Collegamento comandi e sicurezze. 21. Display.
10 Led di segnalazione dello stato degli ingressi. 22. Led alimentazione.
Connettore per scheda opzionale R1. 23. Fuse 2: fusibile F 200mA per protezione 24Vdc.
12. Led segnale radio. 24. Collegamento a scheda carica batterie.
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3.2 - MODELLI E CARATTERISTICHE TECNICHE

CODICE DESCRIZIONE

12006685 Centrale BIOS1 24V per un motore
60550058 Trasformatore 230 / 23 Vac 150VA
12006730 Modulo Bluetooth

12000760 Scheda R1

12000780 Scheda carica batterie 24CBA

Alimentazione trasformatore

230Vac 50-60Hz

Fusibile protezione linea trasformatore

T1A

Alimentazione BIOS1 24V

24Vac 50-60Hz

Potenza massima uscita motore 240W

Uscita lampeggiante 24Vac 25W
Uscita luce di cortesia / spia automazione aperta 24Vac 25W
Uscita alimentazione accessori 24Vdc 24Vdc 5SW
Ricevitore radio 433MHz Rolling Code
Trasmettitori memorizzabili 1000
Temperatura di funzionamento -10°C +55°C

3.3 - ELENCO CAVI CONSIGLIATI

| cavi per il collegamento dei vari dispositivi in un impianto tipico sono elencati nella tabella qui sotto.
Devono essere adatti al tipo di installazione, ad esempio si consiglia un cavo tipo HO3VV-F per posa in ambienti interni oppure HO7RBN-F se posato

all’esterno.

Collegamento Cavo Lunghezza massima
Linea elettrica di alimentazione 3x15 mm? 20m*

Motore 2x15 mm? 20m*
Lampeggiante 2x0,5 mm? 20m

Luce di cortesia / spia automazione aperta 2x05 mm?2 20 m

Fotocellule - trasmettitore 2x05 mm? 20m

Fotocellule - ricevitore 4x0,5 mm? 20m

Costa di sicurezza 2x05 mm? 20m

Selettore a chiave 4x05 mm? 20m

* Se il cavo supera i 20 m occorre utilizzare un cavo con sezione maggiore ed & necessario installare una messa a terra di sicurezza in prossimita

dell’automazione.

3.4 - CONTROLLI PRELIMINARI
- Il cancello deve muoversi senza attriti.

N.B. E obbligatorio uniformare le caratteristiche del cancello alle norme e
leggi vigenti. La porta pud essere automatizzata solo se in buono stato e

se rispondente alla norma EN 12604.

- L’anta non deve presentare porte pedonali. In caso contrario occorrera
prendere opportune precauzioni in accordo al punto 5.4.1 della
EN12453 (ad esempio impedire il movimento del motore quando il
portoncino € aperto, grazie ad un microinterruttore opportunamente

collegato in centralina).

- Non hisogna generare punti di intrappolamento (ad esempio tra anta

aperta del cancello e cancellata).

- Oltre ai finecorsa presenti nell’unita, € necessario che a ciascuna delle
due posizioni estreme della corsa sia presente un fermo meccanico fisso
che arresti il cancello nel caso di malfunzionamento dei finecorsa. A tal
fine il fermo meccanico deve essere dimensionato per sopportare la
spinta statica del motore piu I'energia cinetica del cancello (A) (Fig. 2).

- Le colonne del cancello devono avere superiormente delle guide
antideragliamento (Fig. 3) per evitare involontari sganciamenti.

50 min

FIG. 2
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N.B. Eliminare i fermi meccanici del tipo descritto in Fig. 3.

Non devono essere presenti fermi meccanici al di sopra del cancello perché
non sono sufficientemente sicuri.

Componenti da installare secondo la norma EN12453

TIPO DI COMANDO

Persone esperte

USO DELLA CHIUSURA

Persone esperte

(fuori da area (area pubblica) Uso illimitato
pubblica®) P
a uomo presente A B non possibile
a impulsi in vista CoE CoE CeD,oF
(es. sensore)
a impulsi non in vista
(es. telecomando) Cok CeD oE CeD oE FIG. 3
automatico CeD,0oE CeD,oE CeD,oE
* esempio tipico sono le chiusure che non accedono a pubblica via
A: Pulsante di comando a uomo presente (cioé ad azione mantenuta).
B: Selettore a chiave a uomo presente.
C: Regolazione della forza del motore.
D: Coste e/0 altri dispositivi di limitazione delle forze entro i limiti della norma EN12453
- Appendice A.
E: Fotocellule.
ATTENZIONE - prima di effettuare i collegamenti verificare che la centrale non sia alimentata.
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4.1 - ELENCO MORSETTI E CONNETTORI

Numero Nome Descrizione

1-2 FLASH Uscita lampeggiante a 24Vac. Utilizzare un lampeggiante senza autolampeggio 24Vac 25W
max.

3-4 0GL Uscita luce di cortesia / spia automazione aperta a 24Vac. Utilizzare una luce 24Vac 25W
max. Il funzionamento della luce e la durata di attivazioni sono gestiti rispettivamente dai menu
avanzati FC 4. e tc 4.

5 +24VDC Alimentazione accessori +24Vdc. Utilizzare per il ricevitore delle fotocellule.

6 GND Alimentazione accessori 0Vdc.

ATTENZIONE La centrale fornisce fino a un massimo di 200mA (5W) per gli accessori a 24Vdc.

7 +24VDC TX PHOTO | Alimentazione accessori +24Vdc. Utilizzare per il trasmettitore delle fotocellule. Questo
collegamento & necessario in caso di utilizzo del test fotocellule. E possibile abilitare il test
fotocellule dal menu avanzato £F.h.

8 PE Collegamento di terra.

9-10 EDGE Ingresso costa di sicurezza (contatto NC). Selezionare il tipo di costa utilizzata (meccanica o
resistiva) tramite il menu avanzato £4.iv. e la modalita di intervento tramite il menu £ .d.
ATTENZIONE con DIP EDGE su ON I'ingresso ¢ disabilitato.

11-18 PH2 - COM Ingresso fotocellule di apertura (contatto NC). La fotocellula interviene in qualsiasi momento
durante I'apertura dell’automazione e provoca I'immediato blocco del moto; liberato il fascio
delle fotocellule, I'automazione continuera I'apertura. In caso di intervento in chiusura
(parametro Ph.2. = 0) 'automazione si ferma e al disinpegno riapre.

Nel menu avanzato Ph.c. € possibile selezionare il comportamento della fotocellula.
ATTENZIONE con DIP PH2 su ON I'ingresso & disabilitato.

12-18 PH1 - COM Ingresso fotocellule di chiusura (contatto NC). La fotocellula interviene in qualsiasi momento
durante la chiusura dell’automazione, provoca I'immediato blocco del moto e I'inversione del
movimento. Le fotocellule non intervengono durante I'apertura.

Nel menu avanzato 5P.h. € possibile selezionare il comportamento della fotocellula con
automazione chiusa.
ATTENZIONE con DIP PH1 su ON I'ingresso & disabilitato.

13-18 STOP - COM Collegare il comando STOP (contatto NC). Questo ingresso € considerato una sicurezza;
I'apertura del contatto ferma immediatamente I'automazione e rimane bloccata fino al ripristino
delle condizioni del contatto in ingresso.

ATTENZIONE con DIP STOP su ON I'ingresso ¢ disabilitato.

14-18 OPEN - COM Collegare il pulsante per il comando APRI (contatto NO).

15-18 CLOSE - COM Collegare il pulsante per il comando CHIUDI (contatto NO).

16-18 PED - COM Collegare il pulsante per il comando APERTURA PARZIALE (contatto NO).

17-18 SS - COM Collegare il pulsante per il comando PASSO PASSO (contatto NO).

18 COM Comune per ingressi sicurezze e comandi.

19-18 LS1 - COM Collegare il finecorsa 1 (contatto NC).

20-18 LS2 - COM Collegare il finecorsa 2 (contatto NC).

21 ANTENNA Collegare I'antenna.

22 SHIELD Collegare la calza dell’antenna.

23-24 MOTOR Collegare I'alimentazione del motore.

25-26 BATTERY CHARGER | Collegare la scheda carica batterie.

Utilizzare il morsetto 25 per il polo POSITIVO.
Utilizzare il morsetto 26 per il polo NEGATIVO.

J3 Connettore per il modulo Bluetooth.

J4 Connettore per la memoria esterna.

J5 Connettore per scheda opzionale R1.

J7 Connettore per alimentazione scheda da trasformatore.
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E] MENU
Premendo il tasto “DOWN” si possono leggere sul display i seguenti parametri. s
DISPLAY DESCRIZIONE
Visualizzazione stato (--, OF, CL, ..) Descrizione dello stato della centrale. Fare riferimento alla tabella STATI

DELLA CENTRALE per la descrizione dei singoli stati di funzionamento.

Manovre eseguite, esempio: Conteggio delle manovre: si alternano le migliaia (senza puntini) e le
de.0. (unita) / 00 1 (migliaia), ovvero 1020 cicli. unita (con puntini).

5.1 - STATI DELLA CENTRALE

DISPLAY DESCRIZIONE
-- Standby - automazione chiusa o accensione dopo spegnimento.
F Automazione in apertura.
r Automazione in chiusura.
co Automazione fermata dall’utente durante I'apertura.
cr Automazione fermata dall’utente durante la chiusura.
HA Automazione ferma per evento esterno (fotocellule, stop).
oF Automazione aperta senza richiusura automatica.
FE Automazione aperta in posizione di apertura parziale senza richiusura automatica.
-Fc Automazione aperta con richiusura automatica; negli ultimi 10 secondi il tratto viene sostituito dal conto alla rovescia.
-EP Agtomazione aperta in po;izione di apertura parziale con richiusura automatica; negli ultimi 10 secondi il tratto viene sosti-
tuito dal conto alla rovescia.

5.2 - SEGNALAZIONI DURANTE IL FUNZIONAMENTO

DISPLAY DESCRIZIONE
rAd Viene visualizzato durante I'apprendimento dei trasmettitori.
don Viene visualizzato quando viene appreso un nuovo trasmettitore o alla fine di un reset.
Frd Viene visualizzato quando viene appreso un tasto di un trasmettitore gia appreso.
rir Viene visualizzato quando viene cancellato un trasmettitore.
LOF Viene visualizzato durante I'apprendimento corse per indicare che la centrale & in fase di apertura.
A Viene visualizzato durante I'apprendimento corse per indicare che la centrale & in fase di chiusura.
L-- Viene visualizzato durante I'apprendimento in caso di intervento di una sicurezza.
CEE Vienq visua!izzato qgando la centrale rimane in attesa di un segnale da un trasmettitore durante la visualizzazione della
posizione di memoria.
mokE Viene visualizzato quando il trasmettitore non e presente in memoria durante la visualizzazione della posizione di memoria.
FollE Viene visualizzato quando la centrale esce per inattivita dalla visualizzazione della posizione di memoria.
Srd Viene visualizzato durante il primo accoppiamento con il dispositivo Bluetooth.
Cc -~ Viene visualizzato quando la centrale & connessa al dispositivo Bluetooth.
L —- Viene visualizzato quando il dispositivo Bluetooth si disconnette dalla centrale.
Pao''Er Viene visualizzato quando la tensione di alimentazione non & sufficiente.
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5.3 - SEGNALAZIONI ANOMALIE

DISPLAY DESCRIZIONE

EnE Errore memoria: memoria esterna non montata o non riconosciuta.

EEx Errore scrittura memoria: il valore x € un numero da 1 a 6. In caso di errore contattare 'assistenza tecnica.
ELE Errore finecorsa: finecorsa di apertura e chiusura occupati contemporaneamente.

EFD Intervento sensore di impatto.

EEd Intervento costa di sicurezza.

EFR Malfunzionamento fotocellule.

EEh Intervento termico per la salvaguardia della centrale.

FUL Memoria esterna piena.

Err Errore memoria durante le funzioni visualizzazione posizione o cancellazione singolo trasmettitore.

NOTA - La segnalazione persiste fino alla pressione del tasto DOWN[-] 0 ad un comando di movimentazione, qualunque €sso Sia.
ATTENZIONE - il ripristino dopo un errore EEx deve essere eseguito tramite uno dei 3 tasti della centralina (UP, MENU o DOWN).

ATTENZIONE! Nel caso di intervento del fusibile di alimentazione con motore in blocco verificare le soglie di intervento del sensore di corrente.
Una corretta configurazione dei parametri SEN e SEL limita le possibilita di guasto al fusibile di alimentazione. Per evitare un intervento del fusibile di

alimentazione in condizione di blocco motore si consiglia di utilizzare la funzione di inversione su ostacolo.

5.4 - LED DI SEGNALAZIONE

RADIO

O OoOoooOooOooOod

O O
‘—EDGE— PH2 PH1 STOP OPEN CLOSE PED SS COM LS1 LS2

|9|10|11|12|13|14|15|16|17|18|19|20

FIG. 5
LED COLORE DESCRIZIONE
EDGE ROSSO Segnalazione di sicurezza, led normalmente acceso.
PH2 ROSSO Segnalazione di sicurezza, led normalmente acceso.
PH1 ROSSO Segnalazione di sicurezza, led normalmente acceso.
STOP ROSSO Segnalazione di sicurezza, led normalmente acceso.
OPEN VERDE Led normalmente spento. Viene acceso quando il pulsante & premuto.
CLOSE VERDE Led normalmente spento. Viene acceso quando il pulsante & premuto.
PED VERDE Led normalmente spento. Viene acceso quando il pulsante & premuto.
SS VERDE Led normalmente spento. Viene acceso quando il pulsante & premuto.
LS1 ROSSO Led acceso quando il finecorsa non ¢ attivo.
LS2 ROSSO Led acceso quando il finecorsa non ¢ attivo.
RADIO ROSSO Led acceso in presenza di una trasmissione radio o interferenze.
POWER ON VERDE Led normalmente acceso. Segnala la presenza di tensione in ingresso alla scheda.
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[’apprendimento di un trasmettitore pud essere attivato tramite il tasto “UP” della centralina o tramite il tasto nascosto di un trasmettitore gia
memorizzato.

La centrale BIOS1 24V pud memorizzare fino a 4 funzioni in altrettanti tasti del radiocomando. Durante la procedura d’apprendimento, illustrata al
paragrafo 6.1, si memorizza il singolo tasto del trasmettitore. Di conseguenza sara necessario eseguire fino a 4 apprendimenti per assegnare tutte le
funzioni possibili.

Le funzioni verranno assegnate seguendo il seguente ordine:

1. 1° tasto memorizzato: funzione PASSO-PASSO.

2. 2° tasto memorizzato: funzione APERTURA PARZIALE.

3. 3° tasto memorizzato: funzione APRI.

4. 4° tasto memorizzato: funzione CHIUDI.

6.1 - MEMORIZZAZIONE DI UN TRASMETTITORE

Assicurarsi di essere fuori dai menu di programmazione.
1. Per uscire, premere brevemente il tasto “MENU" fino a visualizzare lo stato
della centrale.

w oown Lampeggiante
MENU N TITTTTTTTITTITITIToOTT
) Premere e rilasciare il tasto “UP*. A display appare la scrita ~Ad e i (o] — _:Q\’_ ~Ad
lampeggiante si accende fisso. N -
=4 TITTTTTTTITTITITIToOTT
E Luce fissa
=
3. Entro 10 secondi, premere il tasto del trasmettitore da memorizzare. Q
TITTTTTITITITITITITTTT TITTTTTITITITITITITTTT
Se la memorizzazione € avvenuta con successo, a display appare la scritta
4. don 0 Frd, se il trasmettitore era gia memorizzato. [ an 0 Fﬁd
[T TITTOTOTT TITTTTTITITITITITITTTT
RERENARENANANANANENEN]
5 Dopo 2 secondi il display mostra la posizione di memoria in cui & stato E 35
: memorizzato il radiocomando (ad esempio 235).
[T ITITTOTTOTT

6 Per memorizzare un altro tasto del trasmettitore (0 un nuovo radiocomando),
‘ ripetere la procedura dal punto 2.

/\ ATTENZIONE - dopo 10 secondi di inattivita la centrale esce dalla modalita apprendimento (il display mostra tolit).
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6.2 - APPRENDIMENTO CON IL TASTO NASCOSTO DI UN TRASMETTITORE GIA APPRESO

Ad automazione ferma premere con l'aiuto di una graffetta il tasto nascosto di
un radiocomando gia appreso. La centrale segnala I'entrata in apprendimento
con 'accensione del lampeggiante.

lg - _’Q:

Lampeggiante

s

ripetere la procedura dal punto 1.

Luce fissa
=
2. Entro 10 secondi, premere il tasto del trasmettitore da memorizzare. Q
Lampeggiante Lampeggiante
N N
3 Se la memorizzazione € avvenuta con successo, il lampeggiante lampeggia 2 :Q’_ o :Q’_
' volte (trasmettitore nuovo) o 1 volta (trasmettitore gia memorizzato). e WA
= S
2 lampeggi 1 lampeggio
4 Per memorizzare un altro tasto del trasmettitore (0 un nuovo radiocomando),

ATTENZIONE - dopo 10 secondi di inattivita la centrale esce dalla modalita apprendimento (il display mostra totik).

6.3 - CANCELLAZIONE DI UN RADIOCOMANDO

up DOWN
MENU
Assicurarsi di essere fuori dai menu di programmazione. IE' El
1. Per uscire, premere brevemente il tasto “MENU" fino a visualizzare lo stato
della centrale. 8
up DOWN Lampeggiante
MENU IE’ N2 TITTTTTTTITTITITIToOTT
9 Premere e rilasciare il tasto “UP“ o il tasto nascosto di un trasmettitore gia |E| —_— :Q’_ - Hd
' appreso. A display appare la scritta ~Ad e il lampeggiante si accende fisso. s 25 S
E Luce fissa
=
3 Entro 10 secondi, premere contemporaneamente il tasto 1 e il tasto nascosto @
: del trasmettitore da cancellare. i
Lampeggiante
RERENARENANANANANENEN] N
4 Se la cancellazione € avenuta con successo, a display appare la scritta LLr [ | - o :Q’_
: e il lampeggiante lampeggia 4 volte. = Ve
RERENARENANANANANENEN] =
Lampeggia 4 volte
TITTTTTITITITITITITTTT
5. Dopo 2 secondi il display mostra la posizione della memoria cancellata. c' 3 5
TITTTTTITITITITITITTTT

ATTENZIONE - dopo 10 secondi di inattivita la centrale esce dalla modalita apprendimento (il display mostra totik).
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NOTA - prima di effettuare I’apprendimento verificare tramite il menu avanzato d&.F. (capitolo 9) se il tipo di motore selezionato & corretto.

Alla prima accensione & necessario eseguire una procedura di apprendimento per rilevare la lunghezza della corsa e dei rallentamenti. Dopo questa
procedura I'installazione € terminata. Per personalizzare I’automazione procedere come da capitolo 8.
ATTENZIONE - assicurarsi di aver montato i finecorsa elettrici e di averli correttamente regolati.

FIG. 6
Intervento Intervento
finecorsa finecorsa

A = zona a velocita di regime.
B = zona a velocita di rallentamento.

C = zona di oltrecorsa (movimento a velocita di rallentamento,
se attivo il rallentamento).

> o (HEHHHH

B G,

7.1 - APPRENDIMENTO SEMPLICE

D = zona di intervento del sensore di corrente con inversione del
movimento (rileva I'ostacolo).
E E = zona di intervento del sensore di corrente con arresto del

movimento e settaggio della posizione raggiunta come posizione
» di chiusura / apertura totale (area di resync).

Assicurarsi di aver montato i finecorsa elettrici e di averli correttamente
regolati.

Effettuare un controllo delle impostazioni ed eventualmente personalizzarle
prima di effettuare I'apprendimento.

| rallentamenti saranno quelli impostati da menu con la medesima percentuale
sia in apertura che in chiusura (L5 = P).

Shloccare I'automazione, portarla a meta corsa e ribloccare il motore.
Premere contemporaneamente il tasto “UP“ e il tasto “MENU" per almeno 5
secondi fino a quando il display mostra LCF.

gl IZI 5 secondi
—_
SS

upP DOWN
MENU

LOP

Se I'automazione NON MUOVE in apertura, premere il tasto “DOWN” per
fermare I'apprendimento. Il display mostra L--.

upP DOWN

|z| MENY

)
— L

Premere il tasto “SS* per riprendere la procedura: I'automazione muove in
apertura a bassa velocita fino al raggiungimento del finecorsa. In questa fase
il display mostra L OF.

upP DOWN

TTTTTTTITTTITITITIOoT
LOF

Raggiunto il finecorsa di apertura, I'automazione muove automaticamente in
chiusura, a velocita piena, fino al raggiungimento del finecorsa di chiusura. In
questa fase il display mostra LLL.

T
)
LLL

T

Raggiunto il finecorsa di chiusura, I'automazione muove automaticamente in
apertura, a velocita piena, fino al raggiungimento del finecorsa di apertura. In
questa fase il display mostra LOF.

Raggiunto il finecorsa di apertura, I'automazione muove in chiusura a velocita
piena e con i rallentamenti impostati da menu L5/ .

T ITTTTTITToT
[
|y Iy

ATTENZIONE - in caso di intervento di un dispositivo di sicurezza, la procedura viene arrestata e appare a display la scritta L--.

Premere il tasto “SS” per ricominciare I'apprendimento dal punto

4,
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7.2 - APPRENDIMENTO AVANZATO

Assicurarsi di aver montato i finecorsa elettrici e di averli correttamente
regolati.

Effettuare un controllo delle impostazioni ed eventualmente personalizzarle
prima di effettuare I'apprendimento.

Assicurarsi di aver impostato il menu L5/ = P.

Irallentamenti dovranno essere impostati durante la procedura di apprendimento
e le ampiezze nelle due direzioni saranno indipendenti.

Sbloccare I'automazione, portarla a meta corsa e ribloccare il motore.
Premere contemporaneamente il tasto “UP* e il tasto “MENU" per almeno 5
secondi fino a quando il display mostra LF.

upP DOWN
MENU

(o]

5 secondi
—_

LOP

Se l'automazione NON MUOVE in apertura, premere il tasto “DOWN” per
fermare I'apprendimento. Il display mostra L--.

up DOWN

SS

!
L

Premere il tasto “SS* per riprendere la procedura: I'automazione muove in
apertura a bassa velocita fino al raggiungimento del finecorsa. In questa fase
il display mostra L 0P,

upP DOWN

— [

LOP

Raggiunto il finecorsa di apertura, I'automazione muove automaticamente in
chiusura a velocita piena. Quando I'automazione raggiunge la posizione di
inizio rallentamento fornire un comando passo passo (SS).

In questa fase il display mostra LLL.

upP DOWN

[
LLL

L’automazione procede a velocita ridotta fino al raggiungimento del finecorsa
di chiusura. L’automazione muove automaticamente in apertura, a velocita
piena. In questa fase il display mostra LLL e successivamente L 0F.

T
[
Ll

LOF

Quando I'automazione raggiunge la posizione di inizio rallentamento fornire un
comando passo passo (SS).
In questa fase il display mostra LOP.

[
Lo

L’automazione procede a velocita ridotta fino al raggiungimento del finecorsa
di apertura. In questa fase il display mostra L JF.

LOP

Raggiunto il finecorsa di apertura, I’automazione muove in chiusura a velocita
piena e con i rallentamenti impostati.

[
Ll

ATTENZIONE - in caso di intervento di un dispositivo di sicurezza, la procedura viene arrestata e appare a display la scritta L--.
Premere il tasto Passo Passo per ricominciare I'apprendimento dal punto 4.

12/20
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E possibile accedere a un MENU BASE per la modifica dei parametri principali dell’'unita di controllo.
Per entrare nel menu, procedere come sotto riportato.
ATTENZIONE - dopo 2 minuti di inattivita la centrale esce automaticamente dal menu.

Esempio di navigazione e modifica nel MENU BASE

[ -

UuP DOWN

(o] tou [e]

Assicurarsi di essere
fuori dai menu di
programmazione
(oremere brevemente il
tasto “MENU").

TTTTTTT N TR IO TRTTTOT

-

- ~
p2 LN
TTTTTITTIATITINTRTTTIT

UpP DOWN

K

UP DOWN

o] = [o]

Per entrare nel menu
base, premere e
mantenere  premuto
il tasto “MENU* per
almeno un secondo.

c

UP DOWN

(o] ou o]

[ ELL

UpP DOWN

o

Per scorrere le funzioni,
premere i tasti “UP“ e
“DOWN".

EEr

UP DOWN

K

IIIIIIII\I\IIIIIIIIII,I_III
I =20 =
- Lo ~

TTTTITTIATITIN TR IITIT

upP
El MENY

DOWN

(o]

Per  entrare  nel
parametro, premere
il tasto “MENU" per 1
secondo fino a quando
il valore lampeggia.

[ -

UpP DOWN

[@] wew

Utilizzare i tasti “UP* e Per salvare, premere Per scorrere le funzioni, Per uscire, premere
“DOWN” per modificare e mantenere premuto premere i tasti “UP* e brevemente il tasto
il valore. il tasto “MENU" per “DOWN". “MENU".
almeno un secondo.
Per uscire senza salvare
premere brevemente il
tasto “MENU”.
DEFAULT j
PARAMETRI DESCRIZIONE CUSTOM MIN MAX UNITA
1 L Tempo richiusura automatica (0 = disabilitato). 0 0 900 S
2 EEr Tempo richiusura dopo transito (0 = disabilitato). 0 0 30 S
3 BEn Sensibilita su ostacolo a regime (0 = disabilitata). 40 0 100 %
4 SEL Sensibilita su ostacolo in rallentamento (0 = disabilitata). 60 0 100 %
5 EFA | Velocita a regime. 100 50 100 %
6 SPL | Velocita in rallentamento. 50 10 100 %
Configurazione SS:
0 = normale (AP-ST-CH-ST-AP-ST...).
1 = alternato STOP (AP-ST-CH-AP-ST-CH...).
7 555 |22 atemato (AP-CH-AP-CH. ) 0 0 4
3 = condominiale — timer.
4 = condominiale con richiusura immediata.
Comportamento dopo black out:
8 bt 0 = nessuna azione, I'automazione rimane ferma. 0 0 1
1 = chiusura.
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DEFAULT

CUSTOM MIN MAX UNITA

PARAMETRI DESCRIZIONE

_ Ampiezza rallentamento:;
9 L5 P = personalizzato da apprendimento. 20 0 100 %
0...100% = percentuale della corsa.

10 ASL Antislittamento / Tempo extra. 15 0 300 S

NOTA - i parametri evidenziati in grigio dipendono dal motore selezionato. In tabella vengono riportati i dati del motore CUSTOM. Per maggiori dettagli
fare riferimento al capitolo 11.

1.  TEMPO DI RICHIUSURA AUTOMATICA ELL

Attiva ad automazione ferma nella posizione di apertura totale, I'automazione richiude dopo aver atteso il tempo £LL. In questa fase il display mostra
-t con il trattino lampeggiante, che negli ultimi 10 secondi viene sostituito dal conto allo rovescia. Un comando di apertura o I'intervento delle
fotocellule fanno ricominciare il conteggio.

2. TEMPO RICHIUSURA DOPO TRANSITO Etr

Se durante I'apertura o nella permanenza di apertura il fascio delle fotocellule € stato oscurato e poi liberato, I'automazione richiude dopo aver atteso
il tempo EEr una volta raggiunta la posizione di apertura totale. In questa fase il display mostra - £L con il trattino lampeggiante, che negli ultimi 10
secondi viene sostituito dal conto alla rovescia.

3. SENSIBILITA SU OSTACOLO A REGIME 5£n

Regolare la sensibilita su ostacolo in modo da ottenere un corretto funzionamento dell’automazione, intervenendo in caso di ostacolo ma tale da
garantire la movimentazione anche nelle condizioni peggiori di funzionamento (es. inverno, indurimento dei motori dovuti all’'usura, etc). Si consiglia
dopo la regolazione del parametro di eseguire una movimentazione completa di apertura e chiusura, prima di verificare I'intervento su ostacolo.
Valori inferiori corrispondono ad una maggiore spinta sull’ostacolo.

L’intervento per ostacolo arresta I'automazione ed inverte brevemente il moto.

4. SENSIBILITA SU OSTACOLO IN RALLENTAMENTO 5EL

Regolare la sensibilita su ostacolo nelle aree di rallentamento in modo da ottenere un corretto funzionamento dell’automazione, intervenendo in caso di
ostacolo ma tale da garantire la movimentazione anche nelle condizioni peggiori di funzionamento (es. inverno, indurimento dei motori dovuti all’'usura,
etc). Si consiglia dopo la regolazione del parametro di eseguire una movimentazione completa di apertura e chiusura, prima di verificare I'intervento
su ostacolo.

Valori inferiori corrispondono ad una maggiore spinta sull’ostacolo.

L'intervento per ostacolo arresta I'automazione ed inverte brevemente il moto.

5. VELOCITA A REGIME 5Pn

Regolare la velocita di regime per assicurare il corretto funzionamento dell’automazione. E possibile regolare la percentuale di velocita da un minimo
di 50% a un massimo di 100%.

ATTENZIONE - dopo aver modificato questo parametro € necessario eseguire un nuovo apprendimento delle corse.

6. VELOCITA IN RALLENTAMENTO 5P
Regolare la velocita in rallentamento per assicurare il corretto funzionamento dell’automazione. E possibile regolare la percentuale di velocita da un

minimo di 10% a un massimo di 100% della velocita a regime 5Pn.
ATTENZIONE - dopo aver modificato questo parametro € necessario eseguire un nuovo apprendimento delle corse.

7. CONFIGURAZIONE PASSO PASSO (SS) 555
E possibile impostare 5 modalita di funzionamento per il comando SS:
e 5h5 =T normale (AP-ST-CH-ST-AP-ST-CH-...).
Tipico funzionamento Step by Step. Durante la movimentazione una pressione di SS comporta I'arresto dell’automazione.
e 5h5 = !alternato STOP (AP-ST-CH-AP-ST-CH-...).
Funzionamento alternato con STOP in apertura. Durante la movimentazione di apertura una pressione di SS comporta I'arresto dell’automazione.
e 5p5 =/ alternato (AP-CH-AP-CH-...).

L'utente non ha modo di fermare I'automazione con il comando di SS.
Inviando il comando SS si ottiene I'immediata inversione della marcia.

e 555 =3 condominiale — timer.
Il comando SS, qualora presente, comanda solo I'apertura completa dell’automazione. Se il comando persiste con automazione aperta, Si
attendera il rilascio prima di iniziare I'eventuale temporizzazione per la richiusura automatica (se attiva), un’ ulteriore pressione e rilascio di un
comando di Passo Passo in questa fase fa ripartire il timer della richiusura automatica.

e 5h5 =Y condominiale con richiusura immediata.
Come condominiale con timer (punto precedente) ma con la possibilita di chiudere manualmente con un comando di passo-passo.

8. COMPORTAMENTO DOPO BLACK OUT &t

Al riawvio della scheda, dopo aver tolto alimentazione (black out), il comportamento della scheda & determinato dal parametro b k:

e bt = nessuna azione — alla riaccensione I'automazione rimane ferma fino alla ricezione di un comando utente. La prima movimentazione &
in apertura.

e bt = !chiusura — la centrale, appena riavviata, comanda autonomamente una chiusura.

9. AMPIEZZA RALLENTAMENTO L5/

Con questo parametro & possibile definire I'ampiezza dei rallentamenti ed eventualmente Ia loro esclusione ( L5/ = 0 ). Nel caso si desideri avere

rallentamenti pit precisi o diversi per ciascuna direzione/anta, € possibile impostare il parametro L5! su P (personalizzati) ed eseguire I'apprendimento

corsa avanzato specificando i punti di inizio rallentamento desiderati.

10. ANTISLITTAMENTO / TEMPO EXTRA A5L

Parametro per compensare un eventuale slitamento del motore, vengono aggiunti A5L secondi ai tempi di movimentazione per assicurare la completa
movimentazione dell’automazione in ogni situazione.
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Questo menu permette una personalizzazione piu dettagliata di alcuni parametri,

Per entrare, premere e mantenere premuto il tasto “MENU” per almeno 5 secondi.

Per modificare i parametri si procede come indicato per il menu base.

ATTENZIONE - dopo 2 minuti di inattivita la centrale esce automaticamente dal menu.

UP

DOWN

(o]t [e]

SS

PARAMETRI

DESCRIZIONE

DEFAULT
CUSTOM

MIN

MAX

UNITA

Sra.

Modalita intervento sensore di corrente:

0 = totalmente disabilitato.

1 = completa (finecorsa + ostacolo). 1

2 = solo ostacolo in qualsiasi punto della corsa.

3 = solo fine movimento in qualsiasi punto della corsa.

2
-

Tempo intervento sensore di corrente.

10

x 100ms

Tempo disabilitazione sensore di corrente allo spunto.

15

30

x 100ms

Durata rampa di accelerazione:

0...20 = durata rampa.

55~ = singolo gradino al 50% della velocita di regime. 2
H5r~ = singolo gradino al 100% della velocita di regime. 2

10

20

X 35ms

Durata rampa di decelerazione.

10

20

X 35ms

Comportamento PH1 in partenza da chiuso:
0 = verifica PH1.
1 = "automazione apre anche con PH1 impegnata.

Ph.c.

Comportamento PH2:
0 = abilitata sia in apertura che in chiusura.
1 = abilitata solo in apertura.

EF R

Test fotodispositivi:

0 = disabilitato.

1 = abilitato PH1.

2 = abilitato PH2.

3 = abilitato PH1 e PH2.

Ed.

Tipologia costa:
0 = contatto (NC).
1 = resistiva (8k2).

10

Modalita intervento costa:

0 = interviene solo in chiusura con inversione del moto.

1 = ferma I'automazione (sia apertura che chiusura) e libera I'ostacolo
(breve inversione).

1

EEd.

Test costa:
0 = disabilitato.
1 = abilitato.

12

Lo

Apertura parziale.

30

100

%

13

EPL.

Tempo richiusura automatica da apertura parziale (O = disabilitato).

900

14

FP.r.

Configurazione uscita lampeggiante:
0 = fissa.
1 = lampeggiante.

15

EPr.

Tempo prelampeggio (0 = disabilitato).

10

16

Configurazione luce di cortesia:

0 = a fine manovra accesa per tempo £L.4.

1 = accesa se automazione non chiusa + durata £LC.5.

2 = accesa Se timer luce di cortesia (EL.4.) non scaduto.
3 = spia automazione aperta on/off.

4 = spia automazione aperta lampeggio proporzionale.

17

Tempo durata luce cortesia.

180

900

18

Uomo presente:
0 = disabilitato.
1 = abilitato.
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DEFAULT 3
PARAMETRI DESCRIZIONE CUSTOM MIN MAX UNITA
_ Soglia cicli richiesta assistenza. Raggiunta la soglia impostata i cicli % 1000
19 SE~. successivi verranno eseguiti con lampeggio veloce (solo se FPr- ¢ attivo). 0 0 100 cicli
0 = disabilitato.
Abilitazione al lampeggio continuo per richiesta assistenza (funzione
C eseguita solo ad automazione chiusa):
20 | SEF. | disaviltato. 0 0 1
1 = abilitato.
Modalita utilizzo uscita R1 (plug-in):
21 A 0 = Uscita non utilizzata. 1 0 1
I 1 = Luce di cortesia (replica dell’uscita su scheda).
2 = ECOMODE.
22 r P~ | Pressione motore in chiuso. 2 0 0 480 min
23 e E. Funzione di rilassamento meccanica motori. 2 0 0 10 x 50ms
24 SF.F | Funzione SOFT STOP. 5 0 10 | x 100ms
Ripristino valori di default in base alla tipologia motore:
0 = CUSTOM
1 = KALOS XL / MOVEQ
25 | dEF. [2=KaL0S70 0 0 5
3 = KALOS 110
4 =SIM
5 = KALOS XL FAST
26 -5, Visualizzazione posizione di memoria singolo trasmettitore.
27 ErL. Cancellazione singolo trasmettitore.
Cancellazione di tutti i trasmettitori. Entrare per modificare il parametro e
28 ErF. poi tenere premuto il tasto “MENU”, appare un conto alla rovescia e termina
con la scritta don.
29 5 d. Primo accoppiamento tra dispositivo Bluetooth e centralina.

T ATTENZIONE - non utilizzare nei motori scorrevoli.
2 Questi valori non sono consigliati per i motori scorrevoli.

NOTA - i parametri evidenziati in grigio dipendono dal motore selezionato. In tabella vengono riportati i dati del motore CUSTOM. Per maggiori dettagli
fare riferimento al capitolo 11.

1. MODALITA DI INTERVENTO SENSORE 5r..7.

E possibile scegliere fino a 4 modalita d’intervento per il sensore di corrente che rileva il motore fermo:

e Sn.i. =0l sensore ¢ disabilitato.

e S5m0, = ! funzionamento completo: intervento per ostacolo nella zona centrale della corsa ed intervento per fine movimentazione nelle aree in
prossimita ai finecorsa. Non utilizzare con i cancelli scorrevoli.

e S5m0 =2 il sensore interviene solo come ostacolo, a prescindere dalla posizione.

e 5nm.0. = J il sensore interviene solo come fine movimentazione, a prescindere dalla posizione. Non utilizzare con i cancelli scorrevoli.

2. TEMPO DI INTERVENTO SENSORE 5! .E.

Tempo oltre il quale interviene il sensore di rilevamento motore fermo (sensore di corrente) in presenza di un ostacolo.

3. TEMPO DISABILITAZIONE ALLO SPUNTO 5d.k.

Tempo durante il quale il sensore di corrente € disabilitato all’avvio del motore.

4. RAMPA DI ACCELERAZIONE Lr.A.

Questo parametro permette di impostare la durata della rampa di accelerazione durante I'avvio del motore. Maggiore & il valore e pil lunga sara la

rampa. Con Ur.A. = [, vengono disattivate le rampe e il motore si avvia direttamente alla velocita di regime o alla velocita di rallentamento in base

alla posizione nella corsa.

Oltre ai valori numerici sono presenti 2 opzioni aggiuntive:

e 55.r. - il motore si awia al 50% della velocita di regime per 0,6 secondi.

e HS5.~. - il motore si awia al 100% della velocita di regime per 0,6 secondi.

5. RAMPA DI DECELERAZIONE dr.A.

Questo parametro permette di impostare la durata della rampa di decelerazione dalla velocita di regime a quella di rallentamento. Maggiore ¢ il valore

e pill lunga sara la rampa.

6. COMPORTAMENTO PH1 DA CHIUSO 5F.h.

La fotocellula di chiusura ha il seguente funzionamento:

e Chiusura: immediata inversione del moto.

e Apertura da punto intermedio: nessun intervento.
e Apertura da chiuso totale:

— 5F.h. = I 'automazione non parte se PH1 & impegnata.
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( —5P.h. = ! lautomazione parte anche se PH1 & impegnata.

7. COMPORTAMENTO PH2 Fh.c.

La fotocellula di apertura ha il seguente funzionamento:

e Apertura; ferma il moto dell’automazione ed attende che il fascio venga liberato, quindi riparte in apertura.

e  (hiusura:
— Ph.2. = [ ferma il moto dell’automazione ed attende che il fascio venga liberato, quindi riparte in apertura.
—Ph.2. = ! nessun intervento.

8. TEST FOTODISPOSITIVI £F.h.

Abilitando la funzione si ottiene la verifica funzionale dei fotodispositivi prima di ogni movimentazione che abbia inizio ad automazione ferma. Non viene
eseguita nel caso di inversioni veloci di marcia. Fare riferimento al paragrafo 4.1 per il collegamento corretto dei fotodispositivi.

9. TIPOLOGIA COSTA Ed.r.

Sono selezionabili due tipologie di coste:

e Ed.i. =0 meccanica con contatto normalmente chiuso.

e [Ed.i. = !costaresistiva 8,2KQ.

10. MODALITA INTERVENTO COSTA (£.d.

Per permettere I'installazione delle coste di sicurezza in entrambi i fronti di marcia dell’automazione, sono disponibili due modalita di intervento:

e £.d. =0 soloin chiusura con inversione totale del moto.

e E.d. =1inentrambiisensi di marcia con arresto e breve inversione per liberare I'ostacolo.

11. TEST COSTA LE.d.

Abilitando la funzione si ottiene la verifica funzionale della costa. Tale operazione & utile nel caso sia collegata una costa con circuito elettronico di
test (es. costa radio R.C0O.0). Per il corretto funzionamento collegare il contatto di test della costa all’alimentazione del trasmettitore delle fotocellule
(paragrafo 4.1) e abilitare il test con livello logico basso OVdc (per la compatibilita fare riferimento al manuale della costa con circuito elettronico di test).
12. APERTURA PARZIALE L F.o.

L’apertura parziale € una movimentazione attivabile solo a partire da automazione completamente chiusa. Il parametro imposta I'apertura come
percentuale della corsa totale.

13. TEMPO RICHIUSURA AUTOMATICA DA APERTURA PARZIALE EF.L.

Attiva ad automazione ferma nella posizione di apertura parziale, I'automazione richiude dopo aver atteso il tempo £F.L., in questa fase il display mostra

-tL con il trattino lampeggiante che negli ultimi 10 secondi viene sostituito dal conto allo rovescia.

14. CONFIGURAZIONE USCITA LAMPEGGIANTE FF.r.

Sono selezionabili due modalita per I'uscita lampeggiante:

e FP.~. =10 l'uscita rimane fissa. Sara necessario utilizzare un lampeggiante con circuito di autolampeggio (B.RO LIGHT 24 Vac).

e FP.r.= {uscita lampeggiante. Sara necessario utilizzare un lampeggiante a luce fissa (B.RO LIGHT FIX 24 Vac).

15. TEMPO PRELAMPEGGIO EF.r.

Lampeggio preventivo alla movimentazione, eseguito in entrambe le direzioni, la cui durata e definita dal parametro £P.r.

16. CONFIGURAZIONE LUCE DI CORTESIA FL.4.

Sono selezionabili diverse modalita per 'uscita luce di cortesia:

e F[ 4. =0laluce si spegne alla fine di una manovra dopo aver atteso il tempo £L.4.

° £.49. =1 la luce si spegne solo ad automazione chiusa dopo aver atteso il tempo £L.4. impostato.

e F[.4. =2 accesafino allo scadere del tempo EL.H. impostato, indipendentemente dallo stato dell’automazione (la luce potrebbe spegnersi prima
della fine della movimentazione).

e FL 4. =3 spiaautomazione aperta - la luce si spegne immediatamente al raggiungimento della posizione di chiusura totale.

o £.4. = 4 spia automazione aperta con lampeggio proporzionale allo stato dell’automazione:

— Apertura: lampeggio lento.

— Chiusura: lampeggio veloce.

— Aperto: accesa.

— Chiuso: spenta.

— Fermo: 2flash + intervallo lungo + 2flash + intervallo lungo +...

17. TEMPO LUCE DI CORTESIA ELC.4.
Tempo di attivazione della luce di cortesia.
18. UOMO PRESENTE dE .A.

Nella modalita UOMO PRESENTE I'automazione muove esclusivamente finché il comando e presente; al rilascio I'automazione si pone in stop.
| comandi abilitati sono OPEN e CLOSE. Sono inattivi SS e PED. In modalita uomo presente sono disabilitate tutte le operazioni automatiche, comprese
le brevi o totali inversioni. Tutte le sicurezze sono disabilitate tranne lo STOP.

19. SOGLIA CICLI RICHIESTA PER ASSISTENZA 5E.-.

E’ possibile impostare da menu il numero di cicli previsti prima che la scheda richieda I'assistenza. La richiesta viene segnalata con la sostituzione del
normale lampeggio funzionale con un lampeggio veloce durante le movimentazioni (solo se FP.~. = ).

20. LAMPEGGIO PER RICHIESTA ASSISTENZA 5E.F.

L'abilitazione della funzione comporta che il lampeggiante continui a lampeggiare con automazione chiusa come richiesta di assistenza.
21. MODALITA UTILIZZO SCHEDA R1 ! ...

Questo parametro permette di selezionare il funzionamento della scheda R1 (opzionale):

e ! . =0/uscita ¢ disattivata.
e /.1 =1luce di cortesia: il contatto NO (senza tensione) della scheda R1 ha lo stesso funzionamento dell’uscita OGL.
e 1.1 = 2 Ecomode: viene attivata la funzione ECOMODE ed il contatto NO della scheda R1 viene utilizzato per togliere I'alimentazione degli

accessori 24Vdc. Vedere capitolo 10.
22. PRESSIONE MOTORE IN CHIUSO /iF.~.
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Funzione per il mantenimento della pressione del motore sul fermo meccanico, eseguita solo ad automazione chiusa. La centrale attiva il motore per
un minuto ogni ««F.~. minuti al fine di mantenere la pressione sui fermi meccanici.
ATTENZIONE - non utilizzare con i cancelli scorrevoli.

23. RILASSAMENTO MECCANICA /i .E.

Funzione per il rilassamento della meccanica dei motori: & utile in quei motori in cui lo sblocco per il movimento manuale puo rimanere bloccato a
causa della pressione del motore sul finecorsa meccanico. Una volta raggiunto il finecorsa, in apertura o chiusura, il motore fara una breve inversione
di durata /- .E. x 50ms.

NOTA - con funzione r«F.r attiva (pressione motori in chiuso), il rilassamento della meccanica avviene solo al primo posizionamento sul finecorsa.

ATTENZIONE - non utilizzare con i cancelli scorrevoli.
24. FUNZIONE SOFT STOP 5Ft

Con il parametro 5FE, & possibile fermare il cancello in modo morbido. Questo comportamento avviene su tutti i comandi step-by-step e stop. 5FE
determina un soft stop anche in caso di intervento di sicurezza, ad eccezione dell’intervento della costa di sicurezza (EDGE) o della fotocellula PH1.

25. RIPRISTINO VALORI DI DEFAULT oE.F.

Accedendo alla voce dE.F. & possibile ripristinare la configurazione di fabbrica della centrale. Il reset interessa tutti i parametri del menu base e del
menu avanzato mentre non agisce sull’ampiezza delle corse programmate.

Per eseguire il reset accedere alla voce dE.F. quindi confermare con la pressione prolungata del tasto “MENU”. Mantenere premuto finché il display
stampa un numero (per esempio C), rilasciare il tasto.

Selezionare il motore utilizzato con i tasti “UP” e DOWN”:;

e [I: CUSTOM

I KALOS XL / MOVEQ

c: KALOS 70

3. KALOS 110

4. SIM

5: KALOS XL FAST

Mantenere premuto il tasto “MENU” fino a quando il numero non lampeggia, rilasciare il tasto. Premere e mantenere premuto il tasto “MENU”, parte
un conto alla rovescia d8,479,...,d0 | terminato il quale il reset & eseguito e viene visualizzato a display don.

NOTA - per conoscere la tipologia di motore precedentemente scelta, posizionarsi nella voce di menu dE.F.: verra alternativamente visualizzato il
numero del motore selezionato. Se sono stati modificati dei parametri dipendenti dal motore (capitolo 11) apparira anche il carattere ¢ (ad esempio

c ).
26. VISUALIZZAZIONE POSIZIONE DI MEMORIA SINGOLO TRASMETTITORE £r.5.

Accedendo alla voce £r.5. € possibile visualizzare la posizione di memoria in cui un trasmettitore & stato memorizzato.

Per eseguire la funzione accedere alla voce £r.5. quindi confermare con la pressione prolungata del tasto “MENU”. Mantenere premuto finché il display
stampa SEE, rilasciare il tasto.

A questo punto premere un pulsante del trasmettitore memorizzato (non attiva alcun comando). Il display mostra:

e |a posizione nella memoria per 2 secondi, se era stato memorizzato;

e |ascritta nok per 2 secondi, se non era stato memorizzato.

Trascorsi 2 secondi il display torna alla schermata SEE e sara possibile eseguire la funzione con un altro trasmettitore.

Per uscire dalla funzione premere il tasto “MENU”, altrimenti dopo 15 secondi senza trasmissioni la centrale esce dalla funzione mostrando a display
la scritta EallE.

27. CANCELLAZIONE SINGOLO TRASMETTITORE £~ .L.

Accedendo alla voce £r.C. & possibile cancellare dalla memoria un singolo trasmettitore memorizzato.

Per eseguire la funzione accedere alla voce £r.C. quindi confermare con la pressione prolungata del tasto “MENU”. Mantenere premuto finché il
display stampa il valore O, rilasciare il tasto. Selezionare la posizione nella memoria del trasmettitore. Premere e mantenere premuto il tasto “MENU"
finché il display stampa CLr, rilasciare il tasto.

Per uscire dalla funzione premere brevemente il tasto “MENU”. Se a display appare la scritta £~~ ci sono problemi con la memoria (ad esempio
posizione vuota 0 memoria scollegata).

28. RESET MEMORIA RADIOCOMANDI &r.F.

Accedendo alla voce £r.F. del menu ¢ possibile cancellare tutti i trasmettitori appresi.

Per eseguire il reset accedere alla voce £r.F. quindi confermare con la pressione prolungata del tasto “MENU”. Mantenere premuto finché il display
stampa il valore O, rilasciare il tasto. Premere e mantenere premuto nuovamente il tasto “MENU”, parte un conto alla rovescia d80,479,...,d0
terminato il quale il reset & eseqguito e viene visualizzato a display dan.

29. BLUETOOTH 5/ .d.

Voce del menu necessaria per il primo accoppiamento tra un dispositivo Android € la centrale di comando. Fare riferimento alla guida dell’applicazione
Android per la procedura di connessione.
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La funzione ECOMODE permette di aumentare la durata delle batterie in caso di mancanza di tensione di rete.
Per abilitare la funzione:

INRNARERARNRIRRZIRERNE] AT T
~ 7 N 7
- )= =~ - ~ = - [ ,:l [ -
o |- 1 = |- & = C
- ~ - ~
T T T T AT F T RARENAEARIRLEAIANANEN] T T T
uP DOWN uP DOWN up DOWN up DOWN up DOWN up DOWN
o] o (o] [o] [o] seo [o] co o] [o] s [o]  [o] o]

Assicurarsi di essere
fuori dai menu di
programmazione
(premere brevemente
il tasto “MENU"). Per

Per  scorrere e
funzioni, premere i
tasti “UP“ e “DOWN".
Selezionare la voce

, -
Lt N P

Per entrare nel
parametro, premere
il tasto “MENU”
per 1 secondo fino
a quando il valore

entrare  nel

menu,

lampeggia.

(o]

Utilizzare i tasti
“UP* e “DOWN” per
modificare il valore.

Per salvare, premere
e mantenere premuto
il tasto “MENU“ per
almeno un secondo.

Per uscire, premere
brevemente il tasto
“MENU".

premere e mantenere
premuto il tasto
“MENU“ per almeno
5 secondi.

Per il corretto funzionamento, collegare il contatto della scheda R1 in serie agli accessori 24Vdc, come da schema qui sotto.

Durante il funzionamento a batteria la centrale muove il motore a velocita ridotta (50% della velocita nominale) e tutti gli accessori sono spenti.
ATTENZIONE - in questa situazione i dispositivi di sicurezza NON SONO ATTIVI. Per una maggiore sicurezza, si consiglia di muovere
I’automazione a vista.

Se durante il funzionamento a batteria torna la tensione di rete, dopo 5 secondi (tempo di accensione degli accessori), il motore viene riportato alla
velocita di regime e le sicurezze vengono nuovamente monitorate.

2 batterie
Cancello scorrevole 12V 0,8Ah | Nota: nel caso sia necessario un funzionamento pitl duraturo in assenza di tensione di rete,
sono disponibili delle batterie con capacita maggiori.
Assenza rete per: | 2h 8h
Condizioni:
:Egsr'ga:%g%ﬁ%] . 1 I _El@@ T SHIELD
e \otore Kalos XL. n° cil v 10 5 MD o) [ DISPLAY Eb ANTENNA
0Tempera.tura:.15°C. consecutivi o ReLAY4 E T [l
eTempo di carica - -
batterie > 120h., O O nrewars -
(ONO) El g
23 |z
MOTUR@) —:
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(= T :
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© ON DPSWITCH 0
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connettore J5 (FTALLY 0 (FTALL7 o costa radio
FT00/7) FT00/7) FIG. 7
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La centralina BIOS1 24V ha la possibilita di selezionare il modello del motore utilizzato. Questo permette di configurare di default alcuni parametri per
il funzionamento ottimale del motore.
Di seguito viene inserita la tabella dei parametri dipendenti dal motore con il valore di default assegnato.

VALORI DI DEFAULT
MENU | DISPLAY | DESCRIZIONE BREVE cUSTON K/;t(;s kALos | KaLos | o | KaLos
MOVEOD 70 110 XL FAST
BASE GEr | Sensibilita su ostacolo a regime 40 40 40 40 40 10
BASE SEL | Sensibilita su ostacolo in rallentamento 60 60 60 60 60 10
BASE 5Fn | Velocita a regime. 100 | 100 [ 100 | 100 | 100 | 100
BASE C P | Velocita in rallentamento. 50 50 50 50 50 65
BASE HSL | Antislittamento / Tempo extra. 15 300 300 300 300 300
AVANZATO | 51 E | Tempo intervento sensore di corrente. 2 2 2 2 2 10
AVANZATO | Sk Tempo disabilitazione sensore di corrente allo spunto. 15 15 15 15 15 30
AVANZATO | 1i-H | Durata rampa di accelerazione. 10 10 10 10 10 10
AVANZATO | dr~H | Durata rampa di decelerazione. 10 10 10 10 10 10
AVANZATO | EF | Ripristino valori di default. 0 1 2 3 4 5

NOTA - per conoscere la tipologia di motore selezionata, posizionarsi nella voce di menu dE .F.: verra alternativamente visualizzato il numero del motore
selezionato. Se sono stati modificati dei parametri dipendenti dal motore apparira anche il carattere ¢ (ad esempio ¢ ).

La garanzia del produttore ha validita a termini di legge dalla data stampigliata sul prodotto ed & limitata alla riparazione o sostituzione gratuita dei pezzi
riconosciuti dallo stesso come difettosi per mancanza di qualita essenziali nei materiali o per deficienza di lavorazione. La garanzia non copre danni
o difetti dovuti ad agenti esterni, deficienza di manutenzione, sovraccarico, usura naturale, scelta del tipo inesatto, errore di montaggio, o altre cause
non imputabili al produttore. | prodotti manomessi non saranno né garantiti né riparati. | dati riportati sono puramente indicativi. Nessuna responsabilita
potra essere addebitata per riduzioni di portata o disfunzioni dovute ad interferenze ambientali. La responsabilita a carico del produttore per i danni
derivati a chiunque da incidenti di qualsiasi natura cagionati da nostri prodotti difettosi, sono soltanto quelle che derivano inderogabilmente dalla legge.

Questo prodotto & parte integrante dell’automazione, e dunque, deve essere smaltito insieme con essa. Come per le operazioni d’installazione, anche
al termine della vita di questo prodotto, le operazioni di smantellamento devono essere eseguite da personale qualificato. Questo prodotto e costituito
da vari tipi di materiali: alcuni possono essere riciclati, altri devono essere smaltiti. Informatevi sui sistemi di riciclaggio o smaltimento previsti dai
regolamenti vigenti sul vostro territorio, per questa categoria di prodotto.
ATTENZIONE! — alcune parti del prodotto possono contenere sostanze inquinanti o pericolose che, se disperse nell’ambiente, potrebbero
provocare effetti dannosi sull’ambiente stesso e sulla salute umana.
Come indicato dal simbolo a lato, € vietato gettare questo prodotto nei rifiuti domestici. Eseguire quindi la “raccolta separata” per lo
smaltimento, secondo i metodi previsti dai regolamenti vigenti sul vostro territorio, oppure riconsegnare il prodotto al venditore nel
momento dell’acquisto di un nuovo prodotto equivalente.

e ATTENZIONE! — i regolamenti vigenti a livello locale possono prevedere pesanti sanzioni in caso di smaltimento abusivo di questo prodotto.

ALLMATIC Srl

32026 Borgo Valbelluna - Belluno — italya
Via dell’Artigiano, n°1 — Z.A.

Tel. 0437 751175 - 751163 r.a.

http://www.allmatic.com - E-posta: info@allmatic.com
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1 - GENERAL WARNINGS

A WARNING! Before installing the product, it is mandatory to read the document relating to GENERAL SAFETY
WARNINGS supplied with the product. Document 6-1620001.
The supplementary sheet can also be downloaded from www.allmatic.com.

2 - SELECTION OF THE MOTOR

A WARNING! Before executing the learning of the strokes, the memorization of the transmitters and before performing
any other setting, it is necessary to select the motorization in use, this allows to optimize the operation of BIOS1 24.
ACCESS TO THE ADVANCED MENU VOICE oE.F. | select the value corresponding to the motor to be controlled and
perform a reset by completing the countdown on the display. Refer to the table on page 20.

The procedure is as follows, in the example the KALOS XL motor is selected ( {):

WARNING! The procedure performs a restoration of the factory values causing the loss of any customizations. It does not
affect the amplitude of the programmed strokes and the memorized transmitters.

OTHER MOTORS (EXECUTE NECESSARY PERSONALIZATIONS)
KALOS XL / MOVEO

KALOS 70

KALOS 110

SIM

KALOS XL FAST

[ o i N o [ P o

DOWN

MENU

rilasciare per un istante
release for a while

relachez pendant un moment
suelte por un rato

bir an icin serbest birakmak
kort vrijgeven

A\ J/
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The control unit BIOS1 24V is suitable for the installations of 1 motor with direct current 24V and a maximum absorption of 10A. This device has an
easy and intuitive functioning thanks to the display interface and 4 buttons. The control unit allows a precise regulation of all parameters. The control
unit can memorize up to 1000 transmitters (external memory) with the step by step, partial opening, open and close functions. It is supplied with inputs
for opening and closing photocells, safety edge (mechanical or resistive), opening/closing limit switches and buttons for step by step, partial opening,
open, close and stop. The outputs include a 24 Vac flashing light, 24Vac courtesy light/open automation light and 24 Vdc accessories power supply.

Buffer batteries use is available in case it would be necessary to assure the temporary service in case of lack of power.
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FIG. 1
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3.1 - MAIN COMPONENTS / CONNECTIONS
1. Fuse 1: T 10A fuse for motor protection. 13. Connector for external memory.
2. Connection for motor power supply. 14. Connector for Bluetooth module.
3. Connection for transformer. 15. Connector for radio module.
4,  Fuse 3: T 2,5A fuse for 24Vac outputs protection. 16. Button DOWN -.
5. Connection for flashing light 17. Button MENU.
6. Connection for courtesy light / open automation light. 18. Button UP +.
7. Connection for photocells power supply and 24Vdc accessories. 19. Button Step-by-Step (SS).
8.  DIP-SWITCH for safety devices 20. Connection for antenna.
9.  Connection for command and safety devices. 21. Display.
10 Signaling Led for the inputs state. 22. Led for the presence of the power supply.
Connector for optional R1 card. 23. Fuse 2: F200mA fuse for 24Vdc protection.
12. Signaling Led for the radio signal. 24. Connection for the batteries charger card.
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3.2 - MODELS AND TEGHNICAL FEATURES

CODE DESCRIPTION

12006685 BIOS1 24V control unit for a single motor
60550058 Transformer 230 / 23 Vac 150VA
12006730 Bluetooth module

12000760 R1 card

12000780 Battery charger 24CBA card

Transformer power supply

230Vac 50-60Hz

Fuse for transformer protection T1A

BIOS1 24V power supply 24Vac 50-60Hz
Maximum power of the motor output 240W

Flashing light output 24Vac 25W
Courtesy light / Open automation light output 24Vac 25W
24Vdc accessories power supply 24Vdc 5W
433MHz radio receiver Rolling Code
Memorisable transmitters 1000

Operating temperature -10°C +55°C

3.3 - LIST OF THE SUGGESTED CABLES

The suggested cables for the connection of the various devices in a standard system are listed in the following list.

The used cables must be suitable for the type of installation; for example, an HO3VV-F type cable is recommended for indoor applications, while

HO7RN-F is suitable for outdoor applications.

Connection Cable Maximum lenght
Line for the power supply 3x15 mm? 20m*™

Motor 2x1,5 mm? 20m~

Flashing light 20,5 mm 20 m

Courtesy light / Open automation light 20,5 mm? 20m

Photocells - transmitter 2x0,5 mm? 20 m

Photocells - receiver 4x05 mm? 20m

Safety edge 2x0,5 mm2 20m

Key selector 4x0,5 mm2 20 m

* If the cable is more than 20 m long, it must be of larger gauge and a safety grounding system must be installed near the automation unit.

3.4 - PRELIMINARY CHECKS

- The gate shall move frictionless.

Note: Gate features must be uniformed with the standards and laws in

force. The door/gate can be automated only if it is in a good condition and

if its conditions comply with the EN 12604 norm.

- The door/gate leaf should not have a pedestrian opening. In the opposite
case it is necessary to take the appropriate steps, in accordance with EN
12453 norm (for instance: by preventing the operation of the motor when
the pedestrian opening is opened, by installing a safety microswitch
connected with the control panel).

- Besides the electrical or mechanical limit switches available on the
operators, there must be, on both ends of the installation, a fixed
mechanical stopper which stops the gate in the unlikely event of bad
functioning of the limit swithces on the operators. For this reason the
fixed mechanical stopper must be of an adeguate size to withstand the
static and kinetic forces generated by the gate (A) (Fig.2).

The guide must be provided with two mechanical stops at its ends (A)
(Fig. 2).
- The gate columns shall have anti-derailment guides on their top (Fig. 3),

50 min

FIG. 2
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to avoid the unintentional gate release.
Note: Eliminate the mechanical stops of the kind described by Fig. 3.
No mechanical stop shall be on top of the gate, since mechanical stops
are not safe enough.

Parts to install meeting the EN 12453 standard

USE OF THE SHUTTER
COMMAND TYPE Skilled persons .
(out of public Sk|||edl persons Unrestricted use
n (public area)
area’)
with manned operation A B non possibile
with visible impulses CorE CorE CandD, o E
(e.g. sensor)
with  not visible
impulses CorE CandD, orE CandD, orE
(e.g. remote control) FIG. 3
automatic CandD, orE CandD, orE CandD, or E
* a typical example are those shutters which do not have access to any public way
A: Command button with manned operation (that is, operating as long as activated).
B: Key selector with manned operation.
C: Adjustable power of the motor.
D: Safety strips and/or other safety devices to keep thrust force within the limits of
EN12453 regulation - Appendix A.
E: Photocells.
WARNING - Before making the connections, be sure that the control unit is not powered up.
m wv
oOTwUuw—
DIP-SWITCH FOR SAFETY DEVICE: Set on “ON” to disable inputs EDGE, PH2, PH1 AND STOP. RSZES
Eliminates the need to bridge the terminal board inputs. ON
WARNING - with the dip switch ON, the safety devices are disabled UEQH
—|:|— EQQ|||||||||||||||||||||| 22;_ SHIELD
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4.1 - LIST OF TERMINAL BOARDS AND CONNECTORS

Number Name Description

1-2 FLASH Flashing light output at 24Vac. Use a flashing light without self flashing card 24Vac 25W max.

3-4 0GL Courtesy light / Open automation light output at 24Vac. Use a light 24Vac 25W max. The
functioning of the auxiliary light and its activation time are managed from advanced items

LY and kc 4.

5 +24VDC +24Vdc accessories power supply. Used for the receiver of the photocells.

6 GND 0Vdc accessories power supply.

WARNING - The control unit supplies up to a maximum of 200 mA (5W) for the accessories
at 24vdc.

7 +24VDC TX PHOTO | +24Vdc accessories power supply. Used for the transmitter of the photocells. This connection
is necessary in case of use of the photocells test. It is possible to enable the photocells test
from the advanced menu £F.h.

8 PE Ground connection.

9-10 EDGE Safety edge input (NC contact). Select the type of the used safety edge (mechanical or resistive)
through the advanced menu £d.i. and the mode of intervention with the advanced menu

E.d.
WARNING - with DIP EDGE on “ON” the input is disabled.

11-18 PH2 - COM Opening photocell input (NC contact). The photocell intervenes at any time during the opening
of the automation system and stops immediately the movement; the automation system will
continue the opening when the photocell beam is freed. In the event of intervention on closure
(parameter Ph.2. = 0), the automation stops and, when the beam is freed, moves on opening.
In the advanced item Ph.2., it is possible to select the behaviour of the photocell.

WARNING - with DIP PH2 on “ON” the input is disabled.

12-18 PH1 - COM Closing photocell input (NC contact). The photocell intervenes at any time during the closing
of the automation system, stops immediately and inverts the movement. The photocell doesn’t
intervene during the opening.

In the advanced item 5FP.h. it is possible to select the behaviour of the photocell with the
closed automation.
WARNING - with DIP PH1 on “ON” the input is disabled.

13-18 STOP - COM Connect the STOP command (NC contact). This input is classified as a safety device; the
opening of the contact stops immediately the automation and it remains blocked up to the
restoring of the state of the input contact.

WARNING - with DIP STOP on “ON” the input is disabled.

14-18 OPEN - COM Connect the button for the OPEN command (NO contact).

15-18 CLOSE - COM Connect the button for the CLOSE command (NO contact).

16-18 PED - COM Connect the button for the PARTIAL OPENING command (NO contact).

17-18 SS - COM Connect the button for the STEP-BY-STEP command (NO contact).

18 COM Common for safety and command inputs.

19-18 LS1 - COM Connect the limit switch 1 (NC contact).

20-18 LS2 - COM Connect the limit switch 2 (NC contact).

21 ANTENNA Connect the antenna

22 SHIELD Connect the antenna braiding.

23-24 MOTOR Connect the motor.

25-26 BATTERY CHARGER | Connect the battery charger card.

Use the clamp 25 for the POSITIVE pole.
Use the clamp 26 for the NEGATIVE pole.

J3 Connector for the Bluetooth module.

J4 Connector for the external memory.

J5 Connector for the optional R1 card.

J7 Connector for the power supply from the transformer.
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By pressing the “DOWN” button it is possible to read on the display the following parameters. ss

DISPLAY

DESCRIPTION

State showing (--, 0P, CL, ..)

Description of the control unit state. Refer to the STATES OF THE CONTROL
UNIT table for the description of the single states of functioning.

Maneuvers performed, e.g.:
de.4. (unit) / 83 ! (thousand), that is 1020 cycles.

Maneuvers count; the display shows alternately the thousands (without
dots) and the units (with dots).

5.1 - STATE OF THE CONTROL UNIT

DISPLAY DESCRIPTION
-- Standby - Automation closed or after the switch on of the control unit.
= Opening phase.
L Closing phase.
ch Automation stopped by the user during the opening.
cr Automation stopped by the user during the closing.
HHA Automation stopped by an external event (photocells, stop).
aF Automation opened without automatic reclosing.
FPE Automation opened on partial opening position without automatic reclosing
-Ec Automation opened with auto reclosing; in the last 10 seconds the dash will be replaced by the countdown.
-EP Automation opened on partial opening position with auto reclosing; in the last 10 seconds the dash will be replaced by the
countdown.
DISPLAY DESCRIPTION
~Hd Visualized during the learning of transmitters.
donr Visualized when a new transmitter is memorized or at the end of a reset
Frd Visualized when a key of a transmitter already memorized is stored.
- Visualized when a trasmitter is erased.
LOF Visualized during the learning of strokes to indicate that the control unit is opening the automation.
oL Visualized during the learning of strokes to indicate that the control unit is closing the automation.
L-- Visualized during the learning of strokes if there is an intervention of safety devices.
CEE Visualized when the control unit waits for a transmitter signal, during the function of viewing of the memory location.
Aok Visualized when the transmitter is not stored on the memory, during the function of viewing of the memory location.
FollE Visualized when the control unit exits from the function of viewing of the memory location for inactivity.
Crd Visualized during the first coupling with the Bluetooth device.
C -- Visualized when the control unit is connected to a Bluetooth device.
L - Visualized when the Bluetooth device is disconnecting from the control unit.
Po''Er Visualized when the power supply is not enough.
6-1622400 - rev. 8.1 - 03/07/2023 A FENG T FRA | ESP | ND | TUR | POR /@ 7/20

SI\E



ENG

5.3 - MALFUNCTION SIGNALLINGS

DISPLAY DESCRIPTION

EE Memory error: the external memory not installed or not recognised.

EEX Memory error during the writing: the value x is a number from 1 to 6. In the event of the error, contact the technical assistance.
ELE Limit switches error: opening and closing limit switches are busy in the same time

EFD Impact sensor intervention.

FEd Safety edge intervention.

EFR Malfunctioning of photocells.

Eth Thermical intervention to preserve the control unit.

UL Full external memory.

Frr Memory error during functions viewing memory location or cancellation of a single transmitter.

NOTE - The visualization of an error on the display persists until the “DOWN” button is pressed or until another command is given.
WARNING - the restore from an EEx error must be carried out through one of the 3 buttons of the control unit (UP, MENU or DOWN).

WARNING! If the supply fuse blows with the motor blocked, check the intervention thresholds of the current sensor. A correct configuration of
the SEN and SEL parameters limits the possibility of failure of the power supply fuse. To avoid the intervention of the supply fuse in the condition of
motor block it is advisable to use the inversion function on the obstacle.

5.4 - SIGNALLING LED

RADIO
g
O O 0O0Oo0Oo0oOo. O 0O
—EDGE— PH2 PH1 STOP OPEN CLOSE PED SS COM LS1 LS2
|9|10|11|12|13|14|15|16|17|18|19|20| FIG. 5
LED COLOUR DESCRIPTION
EDGE RED Safety signalling, Led normally ON.
PH2 RED Safety signalling, Led normally ON.
PH1 RED Safety signalling, Led normally ON.
STOP RED Safety signalling, Led normally ON.
OPEN GREEN Led normally OFF. It is turned on when the button is pressed.
CLOSE GREEN Led normally OFF. It is turned on when the button is pressed.
PED GREEN Led normally OFF. It is turned on when the button is pressed.
SS GREEN Led normally OFF. It is turned on when the button is pressed.
LS1 RED Led is turned on when the limit switch is not activated.
LS2 RED Led is turned on when the limit switch is not activated.
RADIO RED Led ON with a radio transmission or interferences.
POWER ON GREEN Led normally ON. It shows the presence of the power supply.
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The learning of a transmitter can be enabled with the “UP” button of the control unit or with the hidden key of a transmitter already memorized.

The BIOS1 24V control unit can memorize up to 4 functions in as many keys of the remote control. During the learning procedure, described at
paragraph 6.1, a single key is stored. So, it will be necessary to carry out up to 4 learnings for the assignment of all possible functions.

The functions will be assigned following the order below:

1.
2.
3.
4.

1st memorized key: STEP-BY-STEP function.
2nd memorized key: PARTIAL OPENING function.
3rd memorized key: OPEN function.

4th memorized key: CLOSE function.

6.1 - LEARNING OF A TRANSMITTER

up DOWN
MENU
Make sure that the board is out from any programming menus. IE' El
1. To quit, press briefly the “MENU* button until the display shows the state of
the control unit. S8
w oo Blinker
MENU N TITTTTTTTITTITITIToOTT
Press and release the “UP” button. The display shows ~Ad and the blinker will >C )2
2| be turned on with a fired light. - — Q rAd
=4 TITTTTTTTITTITITIToOTT
Fixed light
=
3. Press the key of the remote control to be memorised within 10 seconds. Q
TITTTTTITITITITITITTTT TITTTTTITITITITITITTTT
If the memorisation has been successful, the display shows don or Fnd
4. (transmitter already memorized). [ d on or Fnd
[T TITTOTOTT TITTTTTITITITITITITTTT
RERENARENANANANANENEN]
5 After 2 seconds the display will show the memory location of the memorized '-:1 35
‘ transmitter (for example 235).
[T ITITTOTTOTT
6 To memorise another key of the remote control (or a new transmitter), repeat
’ the procedure from the point 2.

/\ WARNING - after 10 seconds of inactivity, the control unit exits from the learning phase (the display shows Eolit).

6-1622400 - rev. 8.1 - 03/07/2023

ITA- | ENG | FRA | ESP

NLD

TUR

POR

9/20

SI\E



ENG

6.2 - LEARNING WITH THE HIDDEN KEY OF A TRANSMITTER ALREADY MEMORIZED

= Blinker
—
With the automation steady, with the aid of a clip press the hidden key of a S
1. transmitter already memorized, the flashing light lights on: now it is possible —_ ‘,Q:
to memorize new keys or transmitters. l S
Fixed light
=
2. Press the key of the remote control to be memorised within 10 seconds. Q
Blinker Blinker
3 If the memorisation has been successful, the blinker flashes 2 times (new :\QI/’_ or _\\Q'//_
' transmitter) or 1 time (transmitter already memorized). QAWe RAWA
<= =
2 flashes 1 flash
4 To memorise another key of the remote control (or a new transmitter), repeat
: the procedure from the point 1.

WARNING - after 10 seconds of inactivity, the control unit exits from the learning phase (the display shows taotit).

6.3 - CANCELLATION OF A SINGLE TRANSMITTER

Make sure that the board is out from any programming menus.
1. To quit, press briefly the “MENU“ button until the display shows the state of
the control unit.

w oown Blinker
Press and release the “UP” button or the hidden key of a transmitter already ﬁ o] I HEHHE U
2. memorized. The display shows ~Ad and the flashing light will be turned on —> ‘,Q: l-l':,d
fixed. s = T T
Fixed light
=
3 Press at the same time the hidden key and the 1st key of the transmitter that @
' you want to delete within 10 seconds. i
Blinker
RERENARENANANANANENEN] N
If the deleting has been successful, the display shows CLr~ and the blinker I~ >C )
4 flashes 4 times. LLr o /Q\
RERENARENANANANANENEN] =
4 flashes

TITTTTTITITITITITITTTT
5 After 2 seconds the display will show the memory location of the deleted E' 35
: transmitter (for example 235).

WARNING - after 10 seconds of inactivity, the control unit exits from the learning phase (the display shows taotit).
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NOTE - check with the advanced menu dE .F.(chapter 9) if the selected motor type is correct, before carring out the learning.

At the first power up, it is necessary to carry out a learning of the stroke for the acquisition of the stroke length and the slowdowns.
After this procedure the installation is complete. To customize the automation, proceed as described in the chapter 8.

WARNING - Be sure that the limit switches are connected and correctly adjusted.

FIG. 6 %
Limit switch X Limit switch
intervention o intervention
: o
& B A B ,J,C,\

7.1 - EASY SETTINGS OF THE STROKE

A = area at running speed.
B = area at slowdown speed.

C = overstroke zone (the movement is at slowdown speed, if the
slowdown is enabled).
D = intervention zone of the amperometric sensor with
movement inversion (detects the obstacle).
E E = intervention zone of the amperometric sensor with the stop
of the movement and the setting of the reached position as total
* closing/opening position (resync area).

Be sure that the limit switches are connected and correctly adjusted.
Carry out a check of the menus and, if needed, customize the settings before
the learning of the stroke.

The slowdowns will be those set in the menu, with the same percentage during
both opening and closing (L5! = F).

Unlock the automation and move it to the middle of the stroke
Press at the same time the “UP* and “MENU” buttons for at least 5 seconds
until the display shows £ 0P,

upP

QEE

5 seconds
—_

LOP

If the automation DOESN'T MOVE in opening, press the “DOWN” button to stop
the learning. The display shows L--.

)
— L

Press the “SS” button to restart the procedure: the automation moves in
opening, at reduced speed, until it reaches the limit switch. In this phase the
display shows LOF.

LOF

Reached the opening limit switch, the automation moves automatically in
closing, at running speed, until it reaches the closing limit switch. In this phase
the display shows LLL.

[
Ll

Reached the closing limit switch, the automation moves automatically in
closing, at running speed, until it reaches the opening limit switch. In this
phase the display shows L 0P,

LOP

Reached the opening limit switch, the automation moves in closing at running
speed and with the slowdowns set into the menu L5} .

[
|y Iy

WARNING - in the event of a safety device intervention, the learning is stopped and will appear on the display L--.

Press the “SS” button to start again the learning from the 4th point.
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7.2 - ADVANCED SETTINGS OF THE STROKE

Be sure that the limit switches are connected and correctly adjusted.
Carry out a check of the menus and, if needed, customize the settings before
1 the learning of the stroke.
: Be sure to have set the item menu L5! = F.
The slowdowns should be set during the learning procedure and the
amplitudes will be independent in the two directions.
upP DOWN
. . . MENU E
Unlock the automation and move it to the middle of the stroke 5seconds [P
2. Press at the same time the “UP* and “MENU” buttons for at least 5 seconds e LOF
until the display shows LOP. = EERNIRANNN RN AN
up DOWN
E MEN JERRENINENENINNNANINEN
If the automation DOESN'T MOVE in opening, press the “DOWN” button to stop [
3. the learning. The display shows L--. ss > L
E T ITTTTTITToT
up DOWN
E MENU E
Press the “SS” button to restart the procedure: the automation moves in El '“”””',!"””””'
4, opening, at reduced speed, until it reaches the limit switch. In this phase the — [ L ._;F‘
display shows LOP. ﬁl T
Reached the opening limit switch, the automation moves automatically in |UT_P| e % I
5 closing, at running speed. When the automation reaches the position for the |E| Il
* | beginning of the slowdown, give a Step-by-Step command (SS). LLL
In this phase the display shows LLL. ﬁl e
The automation proceeds at slowdown speed until it reaches the closing limit T R —
6. switch. The automation moves automatically in opening, at running speed. In I [,‘_ — [ L DP
this phase the display shows LLL and then LOF. T NIRRNNRIRRRANANNNRRIR]
When the automation reaches the position for the beginning of the slowdown, """;"“,_'.'"“""'
7. give a Step-by-Step command (SS). L
In this phase the display shows LOF. T
JERRINRNENINENENENENEN
8 The automation proceeds at slowdown speed until it reaches the opening limit l DF'
’ switch. In this phase the display shows L 0P,
[RENINANRRINNNANINANEN
JERRENINENENINNNANINEN
9 Reached the opening limit switch, The automation moves in closing at running ! E L
. Speed Wlth S|OWd0WﬂS Set IIIIII:IIIIIIIIIIIIII

WARNING - in the event of a safety device intervention, the learning is stopped and will appear on the display L--.

Press the “SS” button to start again the learning from the 4th point.
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It is possible to access a BASIC MENU to change the main parameters of the control unit.
To enter the menu, proceed as described below.
WARNING - after 2 minutes of inactivity, the control unit exits automatically from the menu.

Example of use and modify in the BASIC MENU

[ -

UuP DOWN

(o] tou [e]

UP DOWN

o] = [o]

[ ELL

UpP DOWN

o

TTTTTTLTNTRTINTATLITT
~ 7
| =20 =
- _u ~
TTTTTITTTATITIN TR ITTIT

DOWN

3

SI\E

Make sure that the To enter the basic Use the “UP” and To enter the item, press
board is out from any menu, press and hold “‘DOWN”  buttons to and hold the “MENU”
programming menus the “MENU” button for move inside the items button for at least 1
(press  briefly  the at least 1 second. of the menu. second until the value
“MENU" button). blinks.
RERERERACERNRIEPARRAN T T IIT T T
| =21 = c EEr | --
T A O S T T T IIT T T
wp DOWN up DOWN uP DOWN up DOWN
?‘ MENU El El MENU El ?‘ I% El El MENU
Use the “UP” and To save the value, press Use the “UP” and To quit, press briefly the
“DOWN”  buttons to and hold the “MENU” “DOWN” buttons to “MENU” button.
change the value. button for at least 1 move inside the items
second. of the menu.
To quit without saving,
press  briefly  the
“MENU” button.
DEFAULT
PARAMETERS DESCRIPTION CUSTOM MIN MAX UNIT
1 ECL Auto reclosing time (0 = disabled). 0 0 900 S
2 EEr~ | Auto reclosing time after transit (0 = disabled). 0 0 30 S
3 GER | Obstacle sensitivity with running speed (0 = disabled). 40 0 100 %
4 CEL Obstacle sensitivity during slowdowns (0 = disabled). 60 0 100 %
5 SFA | Running speed. 100 50 100 %
6 SPL Slowdowns speed 50 10 100 %
SS configuration
0 = normal (OP-ST-CL-ST-OP-ST. )
CLC 1 = alternated STOP (OP-ST-CL-OP-ST-CL.. )
7 2b3 |2 Z altemated (OP-CL-OP-CL..) 0 0 4
3 = condominium — timer
4 = condominium with immediate auto reclosing
After black-out
8 bk 0 = no action 0 0 1
1 = closing
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DEFAULT

PARAMETERS DESCRIPTION CUSTOM

MIN MAX UNIT

Amplitude of slowdown.
9 ] P = personalized during learning. 20 0 100 %
0...100% = percentage of stroke.

10 ASL Anti slipping / Extra time. 15 0 300 S

NOTE - the parameters highlighted in grey depend on the selected motor. In the table are reported the data of the CUSTOM motor. For more information,
refer to chapter 11.

1. AUTO RECLOSING TIME £CL

Active when the automation is in the completely open position, the automation automatically closes after £ L . seconds. In this phase the display shows
-t with the blinking dash, that during the last 10 seconds will be replaced by the count down. An opening command or the photocells intervention
restarts the counting.

2. AUTO RECLOSING TIME AFTER TRANSIT tEr

If in the opening phase or in the completely open position the beam of the photocells is obscured and freed, the automation automatically closes
after £~ seconds when the completely open position is reached. In this phase the display shows - £L with the blinking dash, that during the last 10
seconds will be replaced by the count down.

3. OBSTACLE SENSITIVITY WITH RUNNING SPEED 5En

Adjust the obstacle sensitivity to ensure a correct functioning of the automation, it must stop if there is an obstacle but also it must ensure the complete
movement in the worst conditions (exp. winter, hardening of motors, etc). After the adjustment of this parameter it is recommended to perform a
complete movimentation (opening and closing) before trying the obstacle detection.

Lower values correspond to a greater thrust on the obstacle.

The intervention for obstacle stops the automation and makes a short inversion of the movement.

4. OBSTACLE SENSITIVITY DURING SLOWDOWNS SEL

Adjust the obstacle sensitivity during the slowdown to ensure a correct functioning of the automation, it must stop if there is an obstacle but also it must
ensure the complete movement in the worst conditions (exp. winter, hardening of motors, etc). After the adjustment of this parameter it is recommended
to perform a complete movimentation (opening and closing) before trying the obstacle detection.

Lower values correspond to a greater thrust on the obstacle.

The intervention for obstacle stops the automation and makes a short inversion of the movement.

5. RUNNING SPEED 5P~

Adjust the running speed to ensure a correct functioning of the automation. It is possible to adjust the percentage of speed between 50% and 100%.
WARNING - after the amendment of this parameter, it is necessary to carry out a new setting of the strokes.
6. SLOWDOWNS SPEED 5FL
Adjust the slowdowns speed to ensure a correct functioning of the automation. It is possible to adjust the percentage of speed between 10% and
100% of the running speed 5Pn.
WARNING - after the amendment of this parameter, it is necessary to carry out a new setting of the strokes.
7. STEP BY STEP CONFIGURATION (SS) 55
It is possible to set 5 different working modes for the SS command:
e 5h5 = [ normal (AP-ST-CH-ST-AP-ST-CH-...).
Typical functioning of Step by Step. During the movement a SS command stops the automation.
e G545 = !alternated STOP (AP-ST-CH-AP-ST-CH-...).
Alternated functioning with STOP during the opening. During the opening phase a SS command stops the automation.

e 5p5 =/ alternated (AP-CH-AP-CH-...).
The user cannot stop the automation during the movement with a SS command.
A SS command during the movement inverts the movement.

e 555 = 3 condominium — timer.
A SS command only opens the automation. When the automation is completely open, if the command persists the control unit will wait until the
opening of the contact before beginning the contdown of the automatic reclosing (if enabled), another SS command in this phase will restart the
contdown of the automatic reclosing.

e 555 =Y condominium with immediate auto reclosing.
Like condominium — timer (previous point) but during the countdown a SS command will close the automation.

8. AFTER BLACK-OUT bk

When the control unit switches on after a black-out, the behaviour of the control unit depends on the parameter bk :

e Lk =0 no action — when the control unit turns on the automation doesn’t move until the first command. The first movement is an opening.
e h t = !closing — at the turning on of the control unit it will perform a closing.

9. AMPLITUDE OF SLOWDOWN & 5!

With this parameter it is possible to adjust the amplitude of the slowdown and eventually disable it (L5/ = ). If you need more precise or different
slowdown between opening and closing it is possible to set the parameter L5! on P (personalized) and perform an advanced learning of strokes
providing also the beginning of slowdowns during the learning.

10. ANTI SLIPPING / EXTRA TIME A5L

This parameter is used if the motor slips, the control unit adds ASL seconds to the movement, to ensure a complete movement of the automation also
in the worst conditions.
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This menu allows a more detailed setting of some parameters.

To enter the ADVANCED MENU, press and hold the “MENU” button for at least 5 seconds.
To change the parameters, proceed as described for the BASIC MENU.

WARNING - after 2 minutes of inactivity, the control unit exits automatically from the menu.

DOWN

(o]t [e]

SS

PARAMETERS

DESCRIPTION

DEFAULT
CUSTOM

MIN

MAX

UNIT

Sra

Intervention mode of the current sensor:

0 = disabled.

1 = complete (limit switch and obstacle)

2 = only obstacle detection in any point of the stroke.

3 = only end of the movement in any point of the stroke. 1

Intervention time of the current sensor.

10

x 100ms

The disabling time of the current sensor during the start of the motor.

15

30

x 100ms

- A

Acceleration ramp amplitude:

0...20 = ramp amplitude.

55 = single step at 50% of the running speed. 2
H5r = single step at 100% of the running speed. 2

10

20

x 35ms

dr A.

Deceleration ramp amplitude.

10

20

X 35ms

5P .

Functioning of closing photocell (PH1) moving from closed:
0 = check PH1.
1 = the automation opens also with PH1 obscured.

Functioning of opening photocell PH2
0 = enabled in opening and closing.
1 = enabled only in opening.

EF R

Photocells test:

0 = disabled.

1 = enabled PHT.

2 = enabled PH2.

3 = enabled PH1 and PH2.

Ed..

Safety edge type:
0 = contact (NC).
1 = resistive (8k2).

10

E.d.

Operation mode of safety edge:
0 = working only in closing with inversion of movement.

1 = stops the automation (both opening and closing) and free the obstacle

(short inversion).

11

EEd.

Safety edge test:
0 = disabled.
1 = enabled.

12

LPa.

Partial opening.

30

100

%

13

EPL.

Auto reclosing time from partial opening (0 = disabled).

900

14

FPr.

Blinker output mode:
0 = fix.
1 = blinking.

15

EP~.

Pre-flashing time (0 = disabled).

10

16

FCH.

Courtesy ligth settings:

0 = at the end of the movement for a £L.4. time.

1 = on if the automation is not closed + £L.4. time.

2 = on if the courtesy light timer (EC.4.) is not expired.
3 = open automation light on/off.

4 = open automation light with proportional flashing.

17

ECH.

Courtesy light time.

180

900

18

dEA.

Dead-man:
0 = disabled.
1 = enabled.
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DEFAULT
PARAMETERS DESCRIPTION CUSTOM MIN MAX UNIT
Threshold of cycles for assistance request. Once the limit is reached the ¥ 1000
19 CE - | nextcycles will be done with fast blinking (only if FP- enabled). 0 0 100 ovcles
0 = disabled. y
Continuous blinking for assistance request (done only with closed
automation):
20 | SEF. 0= disabled. 0 0 1
1 = enabled.
Mode of use of the R1 output (plug-in):;
21 ) - 0 = output not used. 1 0 1
mra 1 = courtesy light (copy of the control unit output).
2 = ECOMODE.
22 P Pressure of the motor in closed position. 2 0 0 480 min
23 e E. Function for the mechanical relaxation of the motor. 2 0 0 10 x 50ms
24 CFE Function for SOFT STOP 5 0 10 x 100ms
Restore default settings depending on the motor type:
0 = CUSTOM
1 = KALOS XL / MOVEO
25 dE F. 2 = KALOS 70 0 0 B
3 = KALOS 110
4 =SIM
5 = KALOS XL FAST
26 E- 5. Viewing of the memory location for a single transmitter.
27 F-r. Cancellation of a single transmitter.
Cancelling all transmitters. Enter to modify the parameter and then keep
28 - F pressed the “MENU” button, a count down appears that ends with don on
the display.
29 S 4 First coupling between Bluetooth device and control unit.

TWARNING - do not use on the sliding motors.
2These values are not suggested for the sliding motors.

NOTE - the parameters highlighted in grey depend on the selected motor. On the table are reported the data of the CUSTOM motor. For more information,
refer to chapter 11.

1. MODE OF THE SENSOR INTERVENTION 5r.:7.

It is possible to select 4 intervention types for the current sensor that detect the motor blocked:

e 5n.0 =0 sensor is disabled.

e S5m0 = [ complete functioning: intervention for obstacle detection in the central zone of the stroke and intervention for the ends of the movement
in the areas near the limit switch. Do not use with sliding gates.

e G5nm.. =2 the sensor intervenes only for obstacle detection in any position.

e 5n.5. = 3 the sensor intervenes only as end of the movement in any position. Do not use with sliding gates.

2. INTERVENTION TIME OF THE SENSOR &/ .t.

Time after which intervenes the sensor for the motor blocked detection (current sensor) with an obstacle.

3. DISABLING TIME DURING THE START OF THE MOTOR 5d.t.

Time in which the current sensors is disabled during the start of the motor.

4. ACCELERATION RAMP L .A.

This parameter allows to set the acceleration ramp amplitude during the start of the motor. Higher is the value and longer will be the ramp. With L .A.

= [, the ramps are disabled and the motor starts directly at the running speed or at the slowdown speed, depending on the position during the stroke.

In addition to the numerical values, there are 2 additional options:

e 55~ - the motor starts at the 50% of the running speed for 0,6 seconds.

e HS5.r. - the motor starts at the 100% of the running speed for 0,6 seconds.

5. DECELERATION RAMP dr.A.

This parameter allows to set the deceleration ramp amplitude from the running speed to the slowdown speed. Higher is the value and longer will be

the ramp.

6. FUNCTIONING OF PH1 FROM CLOSED POSITION 5F.h.

The closing photocell has the following functioning:

e (losing: immediate inversion of the movement.

e QOpening from an intermediate position: no intervention.

e (Opening from closed position:
— 5P.h. = [ the automation doesn’t move if PH1 beam is cut.

—5F.h. = ! the automation moves while PH1 beam is cut.
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7. FUNCTIONING OF PH2 Fh.c.
The opening photocell has the following functioning:
e Opening: stops the movement and waits until the beam is freed, then moves in opening.

e (losing:
— FPh.c. = 0 stops the movement and waits until the beam is freed, then moves in opening.
—FPh.2. = [ no intervention.
8. PHOTOCELLS TEST EF.h.
By enabling this function, before each movement starting from steady automation, the control unit does a functional check of the photocells. The check
will not be done in case of fast movement after the intervention of a safety device. Follow paragraph 4.1 for the connections of the photocells.
9. SAFETY EDGE TYPE £d.1.
The control unit can work with two different types of safety edges:

e  Ed.i. =0 mechanical with normally closed contact.

e [Ed.i. = Iresistive edge 8,2KQ.

10. OPERATION MODE OF SAFETY EDGE (£.d.

To allow the installation of the safety edges in both the directions of movements, it is possible to choose 2 different functionings:

e E.d. =0 onlyin closing with total inversion of the movement.
e E.d. = 1both directions of movements, stop and short inversion to free the obstacle.

11. SAFETY EDGE TEST £E.d.

By enabling this function the control unit does a functional check of the safety edge. This function is used if the edge connected to the control unit has
an electronic self test (exp. radio edge R.CO.0). Connect the test contact of the edge to the power supply of the trasmitter of the photocells (paragraph
4.1) ad enable the self test with low voltage OVdc (for the compatibility follow the instruction of the safety edge with the electronic self test).

12. PARTIAL OPENING L F.c.

Partial opening can be performed only starting from a closed position. The parameter sets the opening like a percentage of the total stroke.

13. AUTO RECLOSING TIME FROM PARTIAL OPENING £F.LC.

Active when the automation is in the partial opening, it automatically closes after £F.L. seconds. In this phase the display shows - £L with the blinking
dash, that during the last 10 seconds will be replaced by the count down.

14. FLASHING LIGHT OUTPUT MODE FP.r.
It is possible to choose 2 different functionings for the blinker output:

e FP.~. = fixed output. It will be necessary to connect a self flashing blinker (B.RO LIGHT 24 Vac).

e FF.r. = Iflashing light output. It will be necessary to connect a fix light blinker (B.RO LIGHT FIX 24 Vac).

15. PRE-FLASHING TIME EF.r.

Pre-flashing before each movement in both directions, £F.~. seconds of pre-flashing.

16. COURTESY LIGHT SETTINGS ~L.4.

The control unit has 4 different functionings for the courtesy light:

° £.4. = 0 the light switches off at the end of a movement after £L.4. seconds.

o £.4. = {the light switches off only with closed automation after tC.y. seconds £L.4.

e FL.4 =/ lighted on for £C.Y. seconds from the beginning of a movement, indipendently on the conditions of the automation (the light could
switch off before the end of the movement).

o £.4. = 3 open automation light - the light switches off immediately when the automation reaches the closed position.

e FL.4. =4 open automation light with proportional blinking:

— Opening: slow blinking.
— Closing: fast blinking

— Opened: light on
— Closed: light off,
— Stopped: 2flash + long wait + 2flash + long wait +. ..

17. COURTESY LIGHT TIME £L.4.
Activation time of the courtesy light.

18. DEAD MAN dE.A.

During the DEAD MAN functioning mode the automation moves only with a permanent command.

The enabled commands are OPEN and CLOSE. SS and PED are disabled. During the dead man functioning all the automatic movements are disabled,
like short or total inversions. All safety devices are disabled except for STOP.

19. SETTING THE CYCLES THRESHOLD FOR ASSISTANCE REQUEST 5E.-.

It is possible to set a number of cycles before the request of assistance. Once the limit is reached, the next cycles will be done with a fast blinking
fonlyif FP.r. = 1).

20. CONTINUOUS FLASHING LIGHT FOR ASSISTANCE REQUEST 5E.F.

Once the limit SE.F. is reached the flashing light will blink also with the automation closed to show the request of assistance.
21. MODE OF USE OF THE R1 OUTPUT ~/ ..

This parameter allows to select the functioning of the R1 card (optional):

e ! .. =0 The output is disabled.

e i .1 =1 Courtesy light: the NO contact (without voltage) of the R1 card has the same functioning of the output OGL.
e ! .1 =2Ecomode: it enables the ECOMODE function and the NO contact of the R1 card is used to cut the power supply of the 24Vdc accessories.
See chapter 10.

22. PRESSURE OF THE MOTOR IN CLOSED POSITION /iP.r.
This function is used to keep the pressure of the motors on the mechanical stop, performed only with closed automation. The control unit performs 1
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(minute of closing every /iP.~. minutes to keep the pressure on the mechanical stops.
WARNING - Do not use with sliding gates.

23. MECHANICAL RELAXATION - .E.

Function for the mechanical relaxation of the motor: it is useful on those motors that have the unlock for the manual movement which can remain
locked due to the pressure of the motor on the mechanical stop. When it arrives on the mechanical stop, opening or closing, the motor will do a short
inversion of rir.E. x 50ms.

NOTE - with /+P.~ with function enabled (pressure of the motor in closed position), the mechanical relaxation is performed only on the first positioning
on the mechanical stop.

WARNING - Do not use with sliding gates.

24. FUNCTION SOFT STOP 5Ft

With the 5FE parameter, it is possible to stop the gate in a soft way. This behaviour takes place on all step-by-step and stop commands. 5F&£ determines
a soft stop even in the case of safety intervention, except for the intervention of the safety edge (EDGE) or for the intervention of the photocell PH1.

25. RESTORE DEFAULT SETTINGS dE.F.

With the item of the menu dE .F. it is possible to restore the default settings of the control unit. The reset will restore all the parameters of the base
and advanced menu, but doesn’t modify the learnt strokes.

Move to dE.F. then press and hold the “MENU” button until the display shows a number (for example &), then release the button.

Select the used motor with the “UP” and “DOWN” buttons:

e [J: CUSTOM

I: KALOS XL / MOVEQ

c: KALOS 70

3: KALOS 110

H: SIM

5: KALOS XL FAST

Press and hold the “MENU” button until the number stops blinking, then release the button. Press and hold the “MENU” button, the display will show
a count down dB,479,...,d0 1 don't release the button until the display showns dan.

NOTE - to know the type of the selected motor, move on the item menu dE.F.: the display shows alternating the dE.F. and the selected motor. If a
parameter changes (that depends on the motor type, see chapter 11), on the display will also appear the letter £ (for example ¢ f).

26. VIEWING OF THE MEMORY POSITION FOR A SINGLE TRANSMITTER £~ .5.

With the item of the menu £r.5. it is possible to view the memory location in which a transmitter is memorized.

To perform the function, move to £-.5. and then confirm by pressing the “MENU” button. Keep pressed the “MENU” button untill the display will show
SEE, then release the button.

At this point press a button of the memorized transmitter (it does not active any command). The display shows:

e the memory location for 2 seconds, if is memorized;

e the written nat for 2 seconds, if is not memorized.

After 2 seconds the display returns to the screen SEE and it will be possible to perform this function with another transmitter.

To exit the function, press the “MENU” button. Otherwise, after 15 seconds without transmission, the control unit exits the function and shows the
written EolE.

27. CANCELLATION OF A SINGLE TRANSMITTER £-.L.

With the item of the menu £r.L. it is possible to delete a single transmitter from the memory.

To perform the function, move to £r.C. and then confirm by pressing the “MENU” button. Keep pressed the “MENU” button untill the display will show
0, then release the button. Select the memory location of the transmitter. Press and hold the “MENU” button untill the display will show CLr, then
release the button.

To exit the function, press the “MENU" button. If the display shows the written £~ there are problems with the memory (for example empty position
or disconnected memory).

28. CANCELLING ALL THE TRANSMITTERS £r.F.

With the item of the menu £r.F. it is possible to erase all the transmitters learnt.

Move to £r.F., then keep pressed the “MENU” button until the display shows I, then release the button. Press again and keep pressed the “MENU"
button, the display will show a count down d80,479,...,40 ! do not release the button until the display showns dan.

29. BLUETOOTH 5/ .d.

ltem of the menu needed for the first coupling between an Android device and the control unit. Refer to the Help of the Android application for the
connection procedure.
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The ECOMODE function allows to increase the batteries life in the event of a black-out of the grid.
To enable the function:
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Make sure that the

board is out from any
programming menus
(press  briefly  the
“MENU” button).

To enter the menu,
press and hold the
“MENU” button for at

least 5 seconds.

DOWN

Use the “UP” and
“DOWN” buttons to
move inside the items
of the menu.
Select  the

) -
LU P

item

MENU

¥

DOWN

To enter the item,

press and hold the
“MENU” button for at
least 1 second until
the value blinks.
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Use the “UP” and
“DOWN” buttons to
change the value.

[
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DOWN
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To save the value,

UP DOWN

o] e [eo]

To quit, press briefly
the “MENU" button.

press and hold the
“MENU" button for at
least 1 second.

For the correct functioning, connect the contact of the R1 card in series to the 24Vdc accessories, as showed in the diagram below.
During the functioning with batteries, the control unit actives the motor at reduced speed (50% of the nominal speed) and all the accessories are

switched OFF.
WARNING -

in this situation the safety devices ARE NOT ACTIVATED. For a greater safety, we suggest to move the automation on sight.

If during the the functioning with batteries, the power supply comes back, after 5 seconds (activation time of the accessories), the motor will be restored
to the running speed and the safety devices will be again monitored.

L 2 batteries
Sliding gate 12V 0.8An | Note: In the event it is necessary a more lasting operation without the grid power supply,
- - . batteries with a higher capacity are available.
Without grid power supply for: | 2h 8h
Conditions:
:g\{%%tgg%m 1  F {'Q@IIIII||||||||||||||||| % SHEELD
*Kalos XL motor. consecutive | 10 5 I:I 5 [ DisPLAY ANTENNA
OTemperature:.15°C. cycles RELAY 4 E T T
e Battery charging E o DOWN
time > 120h. 8 8 RELAY 3 |E| §|_
MOTOR@) %g
IR '
b.m |E s_"
TRANSFORMER . |
230V / 24V 50Hz g RELAY 2 R(Aao
© ON DIP-SWITCH 0
RELAY 1 o i O ooooooao oo
|:®-|_|_®J—®I 1 213|4]|5|6|7 R JPE_ 8|19 (10|11])12|13|14)15(16 |17 |18 19|20
Qe O = 11
W T ]
g | L LiAb ][]
rez 23 |42 |28 £3 ¢ B3 PP XIg S S ES8EE
230V 50Hz %gé =2 g v% é FE S ré.ﬂ =553
><5 E - § E I~
Iz |EH i
R1 CARD |
= 1
E E 2 2 112|3|4]5|6|7]8]9
/f = Photocell ~ Photocell R.C0.0 261/§:RB[¢
receiver transmitter receiver for
Connect {o he (FIALL7 or  (FTALLY or radio safety
FT00/7) FT00/7) edge FIG. 7
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The BIOS1 24V control unit has the possibility to select the used motor. This allows to set, as defaults, some parameters for the optimal functioning
of the motor.
Here below, the table of the parameters with the default values assigned that depend on the motor.

DEFAULT VALUES
MENU DISPLAY | SHORT DESCRIPTION KALOS KALOS | KALOS KALOS
CUSTOM | XL/ 70 110 SIM XL FAST
MOVEO
BASE CFE~ | Obstacle sensitivity with running speed 40 40 40 40 40 10
BASE SEL | Obstacle sensitivity during slowdowns 60 60 60 60 60 10
BASIC S5Fr | Running speed. 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100
BASIC CFL | Slowdowns speed. 50 50 50 50 50 65
BASIC HSL | Anti slipping / Extra time. 15 300 300 300 300 300
ADVANCED | 51 E | Intervention time of the current sensor. 2 2 2 2 2 10
ADVANCED | 5k %ig?obrl.mg time of the current sensor during the start of the 15 15 15 15 15 30
ADVANCED | LI~ A | Acceleration ramp amplitude. 10 10 10 10 10 10
ADVANCED | - H | Deceleration ramp amplitude. 10 10 10 10 10 10
ADVANCED | dEF | Restore default settings. 0 1 2 3 4 5

NOTE - To know the type of the selected motor, move on the item menu dE .F.: the display shows in alternancethe selected motor number. If a parameter

changes (that depends on the motor type), on the display will also appear the letter ¢ (for example ¢ {).

In compliance with legislation, the manufacturer’s warranty is valid from the date stamped on the product and is restricted to the repair or free
replacement of the parts accepted by the manufacturer as being defective due to poor quality materials or manufacturing defects. The warranty
does not cover damage or defects caused by external agents, faulty maintenance, overloading, natural wear and tear, choice of incorrect product,
assembly errors, or any other cause not imputable to the manufacturer. Products that have been misused will not be guaranteed or repaired. Printed
specifications are only indicative. The manufacturer does not accept any responsibility for range reductions or malfunctions caused by environmental
interference. The manufacturer’s responsibility for damage caused to persons resulting from accidents of any nature caused by our defective products,
are only those responsibilities that come under law.

This product is an integral part of the automation, and therefore, they must be disposed of together. As for the installation operations, at the end of
the life of this product, the dismantling operations must be performed by qualified personnel. This product is made from different types of materials:
some can be recycled, others must be disposed of. Please inform yourselves on the recycling or disposal systems provided for by the laws in force
in your area, for this category of product.

CAUTION! — some parts of the product can contain polluting or dangerous substances which, if dispersed in the environment, may cause

serious harm to the environment and human health.

As indicated by the symbol at the side, it is forbidden to throw this product into domestic refuse. Therefore, follow the “separated collection”

instructions for disposal, according to the methods provided for by local regulations in force, or redeliver the product to the retailer at the
- moment of purchase of a new, equivalent product.

CAUTION! — the regulations in force at local level may envisage heavy sanctions in case of abusive disposal of this product.

ALLMATIC Srl

32026 Borgo Valbelluna - Belluno — italya

Via dell’Artigiano, n°1 — Z.A.

Tel. 0437 751175 - 751163 r.a.
http://www.allmatic.com - E-posta: info@allmatic.com

20/20 /@ mA FENG | Fra T Esp [ N | TUR T POR 6-1622400 - rev. 8.1 - 03/07/2023




BIOS1 24V

CENTRAL DE COMMANDE
POUR PORTAIL COULISSANT
A 24V

D) ALLMATIC

MADE IN ITALY gg c E

=i



FRA

1 - AVERTISSEMENTS GENERALES

A’ ATTENTION! Avant d’installer le produit il est obligatoire de lire le dossier concernant LES AVVERTISSEMENTS
GENERALES DE SECURITE fournies avec le produit. Dossier 6-1620001.
Téléchargeable aussi a partir du site internet www.allmatic.com.

2 - SELECTION AUTOMATISATION EN UTILISATION

A ATTENTION! Avant d’effectuer les apprendissages des courses, I'apprendissages des émetteurs et avant d’effectuer
n’importe quoi d’autre configuration, il est necessaire de choisjr I'automatisation en utilisation. Ca permettra d’optimiser
le fonctionnement de BIOS1 24. ACCEDER AU MENU AVANCE POSITION oE.F ., selectionner la valeur correspondente
a I'automatisation a controler et faire une réinitialisation en complétant le compte a rebours sur I'ecran. Faire référance au
tableau page 20. La procédure est la suivante, dans I'exemple, le moteur KALOS XL est sélectionné ( )

ATTENTION! La procédure effectue une réinitialisation des parametres d’usine causant la perte d’éventuelles personalissations.
Il n’opere pas sur I'extension des courses programmees et sur les émetteurs mémorisées

AUTRES AUTOMATISATION (EFFECTUER LES PERSONALISATIONS NECESSAIRES)
KALOS XL / MOVEO

KALOS 70

KALOS 110

SIM

KALOS XL FAST

| M I ey R oy T (P i

DOWN
MENU

rilasciare per un istante
release for a while
relachez pendant un moment

suelte por un rato
bir an i¢in serbest birakmak
kort vrijgeven

A\ J/
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La centrale de commande BIOS1 24V est indiquée pour les installations de 1 moteur & courant continu 24V et d’une absorption maximum de 10A.
Son fonctionnement est simple et intuitif grace a l'interface d’affichage et aux 4 boutons. Le tableau de commande permet un réglage précis de tous
les parametres. La centrale peut mémoriser jusqu’a 1000 émetteurs (mémoire extérieure) avec la fonction pas a pas, ouverture partielle, ouvre et
ferme. Elle est équipée des entrées pour photocellule d’ouverture et de fermeture, barre palpeuse (mécanique ou résistive), fin de course en fermeture/
ouverture, et boutons pour les fonctions pas a pas, ouverture partielle, ouvre, ferme et stop. Les sorties incluent un clignotant a 24 Vac, lumiere de
courtoisie/voyant automation ouvert a 24 Vac, alimentation accessoires 24 Vdc.

L'usage de batteries tampon est prévu la ou il se rend nécessaire d’assurer le service temporaire en cas de panne de courant.

1 F QC)IHHHHHHHHHH 22
M = | \
RELAY 4
’ z DPOWE|||||||||||||||||||||| m
z o yp DowN =1
381~ @ @)@-e = B @
ONO) g
@/”
23 )z ss
@ R E C)‘(@
»0
(D—ED — ()
] 10 I ®)
m - m %) o o
@ 7 RELAY 2 - 8223 RADIO
h g ON DIP-SWITCH y < @
RELAY1 - Wﬂﬂ O oooooood |:||:||
— OGL — s2av0c_GND TXphor0 —EDGE— PH2 PH1 STOP OPEN CLOSE PED SS COM LS1 LS2
1-2: FLASH PE
1“2 3“4 5 “ 7 J_—l 89 [10]11|12|13|14|15]|16 |17 (18] 19 20|
FIG. 1
OICNONO
3.1 - COMPOSANTS PRINCIPAUX / CONNECTIONS
1. Fusible 1: fusible T 10A pour la protection du moteur. 13. Connecteur pour mémoire externe.
2. Branchements de I'alimentation du moteur. 14. Connecteur pour module Bluetooth.
3. Branchements de I'alimentation du transformateur. 15. Connecteur pour module radio.
4. Fusible 3: fusible T 2.5A pour protection sorties 24Vac. 16. Bouton DOWN -,
5. Branchement clignotant. 17. Bouton MENU.
6. Branchement lumiére de courtoisie / voyant automation ouvert. 18. Bouton UP +,
7. Branchement alimentation photocellules 24Vdc. 19. Bouton PAS A PAS (SS).
8. DIP SWITCH sécurité. 20. Branchement antenne.
9. Branchement commandes et sécurités. 21. Ecran.
10 LED de signalisation de I'état des entrées. 22. LED alimentation.
Connecteur pour carte optionnelle R1. 23. Fusible 2: fusible F200mA pour protection 24Vdc.
12. LED signal radio. 24. Branchement a la carte chargeur batterie.
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3.2 - MODELES ET CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

CODE DESCRIPTION

12006685 Central de commande BIOS1 24V pour 1 moteur.
60550058 Transformateur 220 / 23 Vac 150VA.

12006730 Module Bluetooth.

12000760 Carte R1.

12000780 Carte chargeur de batteries 24CBA.

Alimentation du transformateur

230Vac 50-60Hz

Fusible protection ligne du transformateur

T1A

Alimentation BIOS1 24V

24Vac 50-60Hz

Puissance maximale du sortie moteur 240W

Sortie clignotant 24Vac 25W
Sortie lumiére de courtoisie/voyant automation ouvert 24Vac 25W
Sortie alimentation accessoires 24 Vdc 24Vdc 5W
Récepteur radio 433MHz Rolling Code
Emetteurs mémorisables 1000
Température de fonctionnement -10°C +55°C

3.3 - LISTE DES CABLES RECOMMANDES

Sur une installation typique, les cables recommandés pour les branchements des divers dispositifs sont indiqués dans le tableau des cébles.
Les cables utilisés doivent étre adaptés au type d’installation; par exemple, il est conseillé d’utiliser un cable du type HO3VV-F pour la pose a I'intérieur

ou HO7RN-F pour I'extérieur.

Branchement Cables Longueur maximale
Ligne électrique d’alimentation 3x15 mm? 20m ™

Moteur 2x1,5 mm? 20m~

Clignotant 2x0,5 mm2 20 m

Lumiere de courtoisie/voyant automation ouvert [ 2 x 0,5 mm2 20m

Photocellules - émetteur 2% 0,5 mm2 20m

Photocellules - récepteur 4x0,5 mm2 20 m

Barre palpeuse 2x0,5 mm2 20 m

Sélecteur a clé 4x05 mm? 20m

* Si le cable d’alimentation fait plus de 20 m de long, il faut utiliser un cable d’une section supérieure (par exemple 3x2,5 mm2) et il faut réaliser une

mise a la terre de sécurité a proximité de I'automatisme.

3.4 - CONTROLE PRE-INSTALLATION

- Le portail doit se déplacer sans frotter.

Note: Il est impératif d’uniformiser les caractéristiques du portail avec les normes

et les lois en vigueur. La porte peut étre automatisée seulement si elle est en bon

état et si elle est conforme a la norme EN 12604.

- Le vantail ne doit pas comporter de portillon intégré. Dans le cas contraire, il sera
opportun de prendre les précautions décrites au point 5.4.1 de la EN 12453
(interdire, par le biais d’un contact raccordé aux bornes adaptées de la platine
électronique, la mise en marche de I'automatisme si le portillon est ouvert).

- Ne pas générer de zone d’écrasement (par exemple entre le vantail ouvert et la
cléture).

- En plus de fins de course présents sur I'opérateur, il est nécessaire d’installer
des butées mécaniques fixes a I'extrémité de chaque course, de sorte a arréter
le portail en cas de dysfonctionnement des fins de course électriques. Pour
cela, les butées mécaniques doivent étre dimensionnées de sorte a supporter la
poussée statique du moteur ajoutée a I'énergie cinétique du portail (A) (Fig.2).

- Les colonnes du portail doivent avoir des glissieres anti-déraillement sur la partie
supérieure (Fig. 3), afin d’éviter tout décrochage accidentel.

50 min

FIG. 2
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Note: éliminer les arréts mécaniques du type indiqué, décrit dans la Fig. 3.
Il ne devra y avoir aucun arrét mécanique au-dessus du portail, étant donné que les
arréts mécaniques ne sont pas suffisamment sirs.

Parties a installer conformément a la norme EN12453

USAGE DE LA FERMETURE
TYPEDECOMMANDE ~ "o/Sonne experte oo e experte o
(au dehors d’une ) Usage illimité
e (Zone publique)
zone publique®)
A homme mort A B Non possible
Commande en vue CouE CoukE CetD,ouE
(Ex. Capteur)
Commande hors de vue
(Ex. Boitier de commande) Couk CetD ouE CetD ouE
Automatique CetD, ouE CetD,ouk CetD,ouE FIG. 3
* exemple typique: fermetures qui n’ont pas d’acces a un chemin public.
A: Touche de commande a homme mort (a action maintenue).
B: Sélecteur a clé a homme mort.
C: Réglage de la puissance du moteur.
D: Barre palpeuse et/ou autres dispositifs de limitation des forces dans les limites de
la norme EN12453- appendice A.
E: Photocellules.
ATTENTION - Avant d’effectuer les branchements, vérifier que la logique de commande n’est pas sous tension.
m w
” ” . , . , oOTwUuw—
DIP SWITCH SECURITE: Sur ON, il désactive les entrées EDGE, PH2, PH1 et STOP. RSES
Il évite de devoir shunter les entrées sur le bornier. ON
ATTENTION - avec le DIP-SWITCH sur ON, les dispositifs de sécurité raccordés sont exclus. ﬂ ﬂ H H
—|:|— EQQ|||||||||||||||||||||| 22;_ SHIELD
MU |- e
I - NENNRENNNANNRANNNANAN L]
& T poweR
z O N yp DOWN _
8 8 RELAY 3 | v | @ 2
o
IOR
23
MOTOR @) § O S8
“ JF N .
———— % !
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: 5y
TRANSFORMER 2| % 95 o |
- b m o o
230V / 23V 50Hz § RELAY 2 Box ﬁ v
= ON DIP-SWITCH
RELAY1 « HDHDDDDDDDDD i
— OGL — 2avc_GND Ti3Hor0 —EDGE— PH2 PH1_ STOP OPEN CLOSE PED SS COM LS1 LS2
1-2: FLASH PE
|:®"|_|’®® 1 34567‘ |8t n|t2f13]|14]15 1617|118 |19]|20
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Nombre Nom Description

1-2 FLASH Sortie clignotant a 24 Vac. Utiliser un clignotant sans circuit auto-clignotement 24Vac 25W
max.

3-4 0GL Sortie lumiere de courtoisie/voyant automation ouvert a 24Vac. Utiliser une lumiere 24Vac 25W
max. Le fonctionnement de la lumiére et la durée des activations sont gérés, respectivement,
par les menus avancés FC 4. et Ec. 4.

5 +24VDC Alimentation accessoires +24Vdc. Utiliser pour I'alimentation du récepteur des photocellules.

6 GND Alimentation accessoires 0Vdc.

ATTENTION: la centrale fournit jusqu'a un maximum de 200mA (5W) pour les accessoires a
24Vdc.

7 +24VDC TX PHOTO | Alimentation accessoires +24Vdc. Utiliser pour I'alimentation de I'émetteur des photocellules.
Cette connexion est nécessaire dans le cas d'usage du test photocellule. Vous pouvez activer
le test photocellule par le menu avancée EF.h.

8 PE Connexion a la terre.

9-10 EDGE Entrée barre palpeuse (contact NC). Sélectionner le type de barre utilisée (mécanique ou
résistive) par le menu Ed.. et la gestion du fonctionnement par le menu £ .d.

ATTENTION: avec le DIP EDGE sur ON, I'entrée est désactivée.

11-18 PH2 - COM Entrée photocellule d'ouverture (contact NC). La photocellule est activée a tout moment pendant
I'ouverture de la motorisation et provoque I'arrét immédiat du mouvement ; une fois libéré le
faisceau des photocellules, la motorisation continuera I'ouverture. En cas d’intervention en
fermeture (parametre Ph.2. = ) la motorisation s’arréte et une fois libérée se rouvre.

Dans le menu avancé Ph.c2. il est possible de sélectionner le comportement de la photocellule.
ATTENTION: avec le DIP PH2 sur ON, I'entrée est désactivée.

12-18 PH1 - COM Entrée photocellule de fermeture (contact NC). La photocellule est activée & tout moment
pendant la fermeture de la motorisation, provoque I'arrét immédiat et Iinversion du
mouvement. Les photocellules n’interviennent pas lors de I'ouverture.

Dans le menu avancé 5F.h. il est possible de sélectionner le comportement de la photocellule
avec la motorisation fermée.
ATTENTION: avec le DIP PH1 sur ON, I'entrée est désactivée.

13-18 STOP - COM Brancher la commande STOP (contact NC). Cette entrée est considérée comme une sécurité;
I'ouverture du contact arréte immédiatement la motorisation, qui reste bloquée jusqu’au
rétablissement des conditions du contact en entrée.

ATTENTION: avec le DIP STOP sur ON, I'entrée est désactivée.

14 -18 OPEN - COM Brancher le bouton pour la commande OUVRE (contact NO).

15-18 CLOSE - COM Brancher le bouton pour la commande FERME (contact NO).

16-18 PED - COM Brancher le bouton pour la commande OUVERTURE PARTIELLE (contact NO).

17-18 SS - COM Brancher le bouton pour la commande PAS A PAS (contact NO)

18 COM Commun pour entrées sécurités et commandes.

19-18 LS1 - COM Brancher la fin de course 1 (contact NC).

20-18 LS2 - COM Brancher la fin de course 2 (contact NC).

21 ANTENNA Brancher le cable de signal de I'antenne.

22 SHIELD Brancher la masse de I'antenne.

23-24 MOTOR Brancher I'alimentation du moteur.

25-26 BATTERY CHARGER | Connecter la carte chargeur de batterie.

Utiliser la borne 25 pour le pole POSITIF.
Utiliser la borne 26 pour le pole NEGATIF.

J3 Connecteur pour le module Bluetooth.

J4 Connecteur pour la mémoire externe.

J5 Connecteur pour la carte optionnelle R1.

J7 Connecteur pour I'alimentation de la carte de transformateur.
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Appuyer sur la touche “DOWN” pour lire sur I'écran les parametres suivants. ss

ECRAN

DESCRIPTION

Visualisation état (--, OF, CL, ...)

Description de I'état de la centrale. Faites référence & la table ETATS DE
LA CENTRALE pour la description des états de fonctionnement.

Manceuvres effectuées, par exemple:

42.0. (unité) / 00 1 (milliers), c’est a dire 1020 cycles.

Comptage des manceuvres, les milliers (sans points) et les unités (avec
points) sont alternés

5.1 - ETATS DE LA CENTRALE

ECRAN DESCRIPTION

-- Standby - automation fermé ou ré-allumage aprés extinction

= Automation en ouverture.

L Automation en fermeture.

ch Automation arrété par I utilisateur pendant I'ouverture.

cr Automation arrété par I'utilisateur pendant la fermeture.

HHA Automation arrété par intervention externe (photocellules, stop).

aF Automation ouvert sans ré-fermeture automatique.

FPE Automation ouvert en mode ouverture partielle sans ré-fermeture automatique.
-Ec Automation ouvert avec ré fermeture automatique, les derniéres 10 secondes le tiret est remplacé par le compte a rebours.
-EP Automation ouyert en mode ouverture partielle avec ré-fermeture automatique, les dernieres 10 secondes le tiret est remplacé

par le compte a rebours.

5.2 - SIGNAUX PENDANT LE FONCTIONNEMENT

ECRAN DESCRIPTION
~Hd II'est affiché pendant I'apprentissage des émetteurs.
don II'est affiché lorsqu’un nouvel émetteur est appris ou a la fin d’une réinitialisation.
Frd II'est affiché lorsqu’une touche est apprise d’un émetteur déja appris.
CLr II'est affiché quand un émetteur est effacé.
LOF II'est affiché pendant I'apprentissage des courses pour indiquer que la centrale est en phase d’ouverture.
oL II'est affiché pendant I'apprentissage des courses pour indiquer que la centrale est en phase de fermeture.
L=-- II'est affiché pendant I'apprentissage en cas d'intervention d’un dispositif de sécurité.
CEE Il apparait !orsgue la centrale reste en attente d’un signal de la part d’un émetteur pendant la visualisation de I'emplacement
dans la mémoire.
ok Il apparait lorsque I'émetteur n’est pas présent dans la mémoire pendant la visualisation de la position dans la mémoire.
FaolkE Il apparait lorsque la centrale quitte pour inactivité la visualisation de I'emplacement dans la mémoire.
Crd Il apparait pendant le premier appariement au dispositif Bluetooth.
C -- II'est affiché lorsque la centrale est connectée au dispositif Bluetooth.
L —- Il apparait lorsque I'appareil Bluetooth est déconnecté de la centrale.
Pa''Er Il est affiché lorsque la tension d’alimentation ne suffit pas.
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5.3 - SIGNALISATION ANOMALIES

ECRAN DESCRIPTION

ErE Erreur mémoire: mémoire externe non installée ou non reconnue.

FEx Erreur écriture mémoire: la valeur x est un numéro de 1 a 6. Si une erreur se produit, contactez I'assistance technique.
ELE Erreur fin-de-course: fin de course d’ouverture et fermeture occupés au méme temps.

EFO Intervention capteur d’impact.

FEA Intervention barre palpeuse.

EFPR Panne des photocellules.

Eth Intervention thermique pour la sauvegarde de la centrale.

FUL Mémoire extérieure pleine.

Frr Erreur de mémoire pendant les fonctions « visualisation position » ou « effacement d’émetteurs individuels ».

NOTE - La visualisation d’une erreur sur I'écran persiste jusqu’a la pression de la touche DOWN [-] ou & une commande de mouvement, quel qu’elle soit.
ATTENTION - la réinitialisation aprés une erreur EEx doit étre faite par 'une des 3 touches de la centrale de commande (UP, MENU ou DOWN).

I'état du bloc moteur, il est conseillé d'utiliser la fonction d’inversion sur I'obstacle.

ATTENTION! Si le fusible d’alimentation saute avec le moteur bloqué, vérifiez les seuils d’intervention du capteur de courant. Une configuration
correcte des parametres SEN et SEL limite les risques de défaillance du fusible d'alimentation. Pour éviter I'intervention du fusible d’alimentation dans

5.4 - LED DE SIGNALISATION

RADIO

O OoOoooOooOooOod

O O
‘—EDGE— PH2 PH1 STOP OPEN CLOSE PED SS COM LS1 LS2

|9|10|11|12|13|14|15|16|17|18|19|20

FIG. 5
LED COULEUR DESCRIPTION
EDGE ROUGE Signalisation de sécurité, Led normalement allumée.
PH2 ROUGE Signalisation de sécurité, Led normalement allumée.
PH1 ROUGE Signalisation de sécurité, Led normalement allumée.
STOP ROUGE Signalisation de sécurité, Led normalement allumée.
OPEN VERT Led normalement éteinte. Elle est allumée lorsque le bouton est presseé.
CLOSE VERT Led normalement éteinte. Elle est allumée lorsque le bouton est presseé.
PED VERT Led normalement éteinte. Elle est allumée lorsque le bouton est presse.
SS VERT Led normalement éteinte. Elle est allumée lorsque le bouton est presse.
LS1 ROUGE Led allumée lorsque le fin-de-course n'est pas actif.
LS2 ROUGE Led allumée lorsque le fin-de-course n'est pas actif.
RADIO ROUGE Led allumée en présence d'une transmission radio.
POWER ON VERT Led normalement allumée. Indique la présence de tension en entrée a la carte.
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['apprentissage d’un émetteur peut étre activé par le bouton “UP” de la centrale de commande, ou par la touche cachée d'un émetteur déja mémorisé.
La centrale BIOS1 24V peut mémoriser jusqu’a quatre fonctions dans autant de touches de la télécommande. Pendant la procédure d’apprentissage,
expliquée au paragraphe 6.1, on mémorise le bouton individuel de I'émetteur. En conséquence, il sera nécessaire d’effectuer jusqu’a 4 apprentissages
pour attribuer toutes les fonctions possibles.

Les fonctions seront attribuées selon I'ordre suivant:

1.
2.
3.
4.

1ére touche mémorisée: fonction ETAPE-PAR-ETAPE.
2eme touche mémorisée: fonction OUVERTURE PARTIELLE.
3eme touche mémorisée: fonction OUVRE.

4eme touche mémorisée: fonction FERME.

6.1 - APPRENTISSAGE D’UN EMETTEUR

Sassurer d'étre au dehors des menus de programmation.
Pour quitter, appuyez brievement sur le bouton “MENU” jusqu’a la visualisation
de I'état de la centrale.

w oon Clignotant
MENU lz, N TITTTTTTTITTITITIToOTT
Appuyer et relacher la touche “UP”. Sur I'écran le mot ~Ad apparait et le >C )2
clignotant s’allume fixe. E - /Q\ r Hd
S8 < T
[o] S'allume fixe
=
Dans les 10 secondes qui suivent, appuyer sur une touche de I'émetteur que
I'on veut mémoriser. 4
TITTTTTITITITITITITTTT TITTTTTITITITITITITTTT
Si la mémorisation a été correctement effectuée, sur I'écran apparait le mot
don, ou Frd, si I'émetteur est déja mémorisé. [ don o ......ﬁ.’:ﬁ......
[T TITTOTOTT

Aprés 2 secondes, I'écran affiche la position dans la mémoire dans laquelle
I'émetteur a été mémorisé, par exemple 235.

235

Pour mémoriser une autre touche de I'émetteur (ou des nouvelles
télécommandes), répéter la procédure a partir de I'étape 2.

A\ ATTENTION - Au bout de 10 secondes d’inactivité, la centrale de commande sort automatiquement de la phase de programmation (le
display affiche totlit).
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6.2 - APPRENTISSAGE PAR LA TOUCHE CACHEE D’UN EMETTEUR DEJA APPRIS

Clignotant
N | 7= ’
Quand la motorisation est arrété, appuyer par I'aide d’une agrafe sur la touche Ny
cachée d’'un émetteur déja appris; la centrale de commande indique le début — j@:
de I'apprentissage avec I'allumage du clignotant. l S
S'allume fixe
=
Dans les 10 secondes qui suivent, appuyer sur une touche de I'émetteur que
I'on veut mémoriser. N
Clignotant Clignotant
Si la mémorisation a été correctement effectuée, le clignotant clignote 2 fois _\\QI//_ o _\\ : ’/_
(nouvel émetteur) ou 1 fois (Emetteur déja appris). A /Q\
= S

clignote 2 fois

clignote 1 fois

Pour mémoriser une autre touche de I'émetteur (ou des nouvelles
télécommandes), répéter la procédure a partir de I'étape 1.

ATTENTION - Au bout de 10 secondes d’inactivité, la centrale de commande sort automatiquement de la phase de programmation (le display

affiche tollt).

6.3 - EFFACEMENT D’UN EMETTEUR

S’assurer d’étre au dehors des menus de programmation.
Pour quitter, appuyez brievement sur le bouton “MENU” jusqu’a la visualisation
de I'état de la centrale.

UuP DOWN

[o] ou o]

S8

Appuyer et relacher la touche “UP” ou la touche cachée d’un émetteur déja
appris. Sur I'écran le mot ~Ad apparait et le clignotant s’allume fixe.

~ -

> - ~
=
=

Clignotant

NV TTTTITTTTITITITTTIoqTT

rAd

S'allume fixe

Dans les 10 secondes qui suivent, appuyer au méme temps la touche cachée
et la touche 1 de I'émetteur a effacer.

=

¢

J

Si I'effacement a été correctement effectug, sur I'écran le mot L~ apparait
et le clignotant clignote 4 fois.

CLr

Clignotant

s

clignote 4 fois

Aprés 2 secondes, I'écran affiche la position dans la mémoire effacée, par
exemple 235.

c35

ATTENTION - Au bout de 10 secondes d’inactivité, la centrale de commande sort automatiquement de la phase de programmation (le display

affiche tollt).
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NOTE - avant d’effectuer I’apprentissage vérifiez a travers le menu avancé de.f. (chapitre 9) si le type de moteur sélectionné est correct.

Lors de la premiere activation il est nécessaire d’effectuer une procédure d’apprentissage pour détecter la longueur de la course et des ralentissements.
Apres cette procédure, I'installation est terminée. Pour personnaliser la motorisation, procéder comme décrit dans le chapitre 8.
S’assurer d’avoir installé les fins-de-course électriques et de les avoir correctement réglés.

FIG. 6 %
Intervention fin 1 Intervention
de course = fin de course
a
a
E' D
CpeB A B G,

7.1 - APPRENTISSAGE FACILITE DES COURSES

A = zone de marche a vitesse normale.
B = zone de marche a vitesse ralentie.

C = zone dépassement de course (mouvement a vitesse de
ralentissement, si actif).

D = zone d'intervention du capteur ampérométrique avec
inversion du mouvement (il détecte un obstacle).
E E = zone d'intervention du capteur ampérométrique avec arrét
du mouvement et mémorisation de la position atteinte comme
* position de fermeture / ouverture totale (Resynchronisation).

S’assurer d’avoir installé les fins de course électriques et de les avoir
correctement réglées.

Effectuer un contrble des réglages et éventuellement les personnaliser avant
de procéder avec I'apprentissage.

Les ralentissements seront conformes aux parametres sélectionnés dans le menu, avec
le méme pourcentage en phase d'ouverture qu’en phase de fermeture (LS = F).

Débloquer la motorisation, le positionner a mi—course et ré-bloquer les
moteurs.

Appuyer et maintenir appuyés les boutons “UP” et “MENU” pendant au moins
5 secondes jusqu'a quand le display affiche LOP.

upP

MENU

gl IZI 5 secondes
—_
SS

LOP

Si la motorisation NE_FONCTIONNE PAS en ouverture, appuyer sur la touche
“DOWN” pour arréter I'apprentissage. Le display affiche L--.

upP

(o]

DOWN
MENU

)
— L

Appuyer sur la touche “SS* pour reprendre la procédure: la motorisation bouge
automatiquement en ouverture a vitesse réduite jusqu'a atteindre la fin de
course. Le display affiche LOF.

DOWN

LOF

Une fois atteint la fin de course d'ouverture, la motorisation bouge
automatiquement en fermeture a vitesse normale jusqu’a atteindre la fin de
course de fermeture. Le display affiche L L.

[
Ll

Une fois atteint la fin de course de fermeture, la motorisation bouge
automatiquement en ouverture a vitesse normale, jusqu’a atteindre Ia fin de
course d’ouverture. Le display affiche L TP,

LOP

Une fois atteint la fin de course d’ouverture, la motorisation bouge en fermeture
a vitesse normale et avec les ralentissements réglés par le menu L5/ .

[
|y Iy

ATTENTION - en cas d’intervention d’un dispositif de sécurité, la procédure sera arrétée et I’écran affichera le message L--.
Appuyer sur la touche étape-par-étape pour redémarrer I'apprentissage a partir de I'étape 4.
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7.2 - APPRENTISSAGE DES COURSES AVANCE

S’assurer d’avoir installé les fins de course électriques et de les avoir
correctement réglés.

Effectuer un controle des réglages et éventuellement les personnaliser avant
1. | de procéder avec I'apprentissage.

S’assurer d’avoir réglé le menu L5! =P,

Les ralentissements devront étre réglés pendant la procédure d’apprentissage
et les amplitudes dans les deux directions seront indépendantes.

upP DOWN
Dé?loquer la motorisation, le positionner a mi—course et ré-bloquer les gl MENY IZI 5 secondes  PCCITIIIIIIT
moteurs. )
2 Appuyer et maintenir appuyés les boutons “UP” et “MENU” pendant au moins ss Ldr
5 secondes jusqu'a quand le display affiche LOP. LTI
up DOWN
E MENU
JERRENINENENINNNANINEN
3 Si la motorisation NE FONCTIONNE PAS en ouverture, appuyer sur la touche E | --
* | “DOWN” pour arréter I'apprentissage. Le display affiche L--. s ’ S
up DOWN
Appuyer sur la touche “SS* pour reprendre la procédure: la motorisation bouge [¢] ﬁ '“”””',!"””””'
4. | automatiquement en ouverture a vitesse réduite jusqu’a atteindre la fin de — | LOF
course. Le display affiche LOP. ﬁl T
Une fois atteint la fin de course d’ouverture, la motorisation bouge |UT_P| e % T
5 automatiquement en fermeture a vitesse normale. Lorsque la motorisation |E| ]
* | atteint la position de début ralentissement, fournir une commande étape-par- LLL
étape (SS). Le display affiche LLL. ‘il LTI

La motorisation avance a vitesse réduite jusqu’a atteindre la fin de course de LTI \
6. | fermeture. La motorisation bouge automatiquement en ouverture & vitesse Ll — [ LOP
normale. Le display affiche LZL et apres LOF. T NIRRNNRIRRRANANNNRRIR]

JERRINRNENINENENENENEN
7 Lorsque la motorisation atteint la position de début ralentissement, fournir une l E
| commande étape-par-étape (SS). Le display affiche LGP, e
JERRINRNENINENENENENEN
8 La motorisation avance a vitesse réduite jusqu’a atteindre la fin de course L DF'
| d’ouverture. Le display affiche LOP.
[RENINANRRINNNANINANEN
JERRENINENENINNNANINEN
9 Une fois atteint la fin de course d’ouverture, la motorisation bouge en ! E L
" | fermeture a vitesse normale et avec les ralentissements réglés. el

ATTENTION - en cas d’intervention d’un dispositif de sécurité, la procédure sera arrétée et I’écran affichera le message L--.
Appuyer sur la touche étape-par-étape pour redémarrer I'apprentissage a partir de I'étape 4.
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II'est possible d’accéder au menu de base pour la modification des principaux parametres de la centrale de commande.

Pour entrer dans le MENU BASE, procéder comme il suit.

ATTENTION - Au bout de 2 minutes d’inactivité, la centrale de commande sort automatiquement du menu.

Exemple de modification d’un paramétre du MENU BASE

[ -

UuP DOWN

(o] tou [e]

UP DOWN

o] = [o]

S'assurer d’étre au Pour entrer dans le
dehors des menus menu de base, appuyer
de  programmation sur la touche “MENU”
(appuyez brievement pendant 1 seconde.

sur la touche “MENU").

TN I T ININRANANIRNNRNANINNN]
~ - - e ]
[ c

- ~
|||||||T|4|l|||||\|\[||| TITTTITTTITTTITITIITTT

uP DOWN up DOWN

“gﬁ (o] ou o]

Pour modifier la valeur, Pour enregistrer, appuyez

[

ECL

UpP DOWN

o

Pour faire défiler les
fonctions, appuyer sur

les touches

“‘UP” et

“DOWN?”.

EEr

UP DOWN

K

Pour faire défiler les

TTTTTTLTNTRTINTATLITT
~ 7
| =20 =
- _u ~
TTTTTITTTATITIN TR ITTIT

upP
El MENY

DOWN

(o]

Pour entrer dans le

parametre,  appuyer
sur la touche “MENU”
pendant 1 seconde

jusqu’a ce que la valeur
clignote.

[ -

UpP DOWN

[@] wew

Appuyez  brievement

utiliser les touches et gardez appuyée la fonctions, appuyer sur sur la touche “MENU”
“UP* et “DOWN”. touche “MENU” pendant les touches “UP” et pour sortir du menu.
au moins une seconde. “DOWN”.
Pour  quitter  sans
sauvegarder, appuyez
brievement sur la touche
“MENU".
: DEFAULT
PARAMETRES DESCRIPTION CUSTOM MIN MAX UNITE
1 Ol Temps de fermeture automatique (0 = désactivé). 0 0 900 S
2 EEr Temps de fermeture apres passage (0 = désactive). 0 0 30 S
3 CEA | Sensibilité sur obstacle (0 = désactivé). 40 0 100 %
4 CEL Sensibilité sur obstacle pendant le ralentissement (0 = désactivé). 60 0 100 %
5 SFn | Vitesse normale. 100 50 100 %
6 SPL Vitesse en décélération. 50 10 100 %
Configuration SS
0 = normal (AP-ST-CH-ST-AP-ST...).
CLC 1 = alterné STOP (AP-ST-CH-AP-ST-CH....).
7 3b3 |2 Z atemé (AP-CH-AP-CH...) 0 0 4
3 = copropriété—timer.
4 = copropriété avec fermeture immédiate.
Comportement apres black-out :
8 bk 0 = aucune action, reste comme il était. 0 0 1
1 = fermeture.
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: DEFAULT
PARAMETRES DESCRIPTION CUSTOM MIN MAX UNITE

_ Amplitude ralentissement :
9 Lol P = personnalisé par I'apprentissage. 20 0 100 %
0...100% = pourcentage de la course.

10 HS1 Anti-glissement / Temps supplémentaire. 15 0 300 S

NOTE - Les parametres mis en évidence en gris dépendent du moteur sélectionné. Dans le tableau, les données du moteur CUSTOM sont représentées.
Pour plus de détails faire référence au chapitre 11.

1. TEMPS DE REFERMETURE AUTOMATIQUE E{L

Active lorsque la motorisation est arrété dans la position d’ouverture totale, la motorisation referme apres le temps £LL. En cette phase I'afficheur
montre - kL avec le tiret clignotant, qui pendant les derniéres 10 secondes est remplacé par le compte a rebours. Une commande d’ouverture ou
I'intervention des photocellules font recommencer le compte a rebours.

2. TEMPS DE REFERMETURE APRES LE PASSAGE L&~

Si pendant I'ouverture ou la permanence d’ouverture le faisceau des photocellules a été obscuré et ensuite libéré, la motorisation ferme aprés avoir
attendu le temps EEr~ une fois atteinte la position d’ouverture totale. En cette phase I'afficheur montre - &L avec le tiret clignotant, qui pendant les
dernieres 10 secondes est remplacé par le compte a rebours.

3. SENSIBILITE SUR OBSTACLES 5En

Régler la sensibilité sur obstacle pour obtenir un fonctionnement correct de la motorisation, en intervenant en cas d’obstacle mais en garantissant
le fonctionnement aussi dans les pires des conditions (ex. hiver, durcissement des moteurs causé par usure, etc.). On conseille apres le réglage du
paramétre d’exécuter un mouvement complet d’ouverture et fermeture avant de vérifier I'intervention sur obstacle.
Des valeurs inférieures correspondent a un plus grand effort sur I’obstacle.
L'intervention pour obstacle arréte la motorisation et inverse brievement le mouvement.
4. SENSIBILITE SUR OBSTACLE PENDANT LE RALENTISSEMENT 5EL
Régler la sensibilité sur obstacle pendant le ralentissement pour obtenir un fonctionnement correct de la motorisation, en intervenant en cas d’obstacle
mais en garantissant le fonctionnement aussi dans les pires des conditions (ex. hiver, durcissement des moteurs causé par usure, etc.). On conseille
apres le réglage du parametre d’exécuter un mouvement complet d’ouverture et fermeture avant de vérifier I'intervention sur obstacle.
Des valeurs inférieures correspondent & un effort majeur sur I'obstacle.
L'intervention pour obstacle arréte la motorisation et inverse brievement le mouvement.
5. VITESSE NORMALE 5Fn
Régler la vitesse normale pour assurer le correct fonctionnement de I'automatisme. 1l est possible de régler le pourcentage du couple a partir d’un
minimum de 50% a un maximum de 100%.
ATTENTION - aprés avoir modifié ce parametre, il est nécessaire d’effectuer un nouvel apprentissage des courses.
6. VITESSE EN DECELERATION 5P
Régler la vitesse pendant le ralentissement pour assurer le correct fonctionnement de I'automatisme. Il est possible de régler le pourcentage du couple
a partir d'un minimum de 50% a un maximum de 100% de la vitesse normale 5Pn.
ATTENTION - aprés avoir modifié ce parametre, il est nécessaire d’effectuer un nouvel apprentissage des courses.
7. CONFIGURATION ETAPE-PAR-ETAPE (SS) 565
Il est possible de définir cing modes de fonctionnement pour la commande SS:
e 555 = [ Normal (AP-ST-CH-ST-AP-ST-CH-...).
Fonctionnement typique Etape-par-étape. Pendant un mouvement une pression de SS cause I'arrét automatique de I'automatisme.
e 545 = [ Alterné STOP (AP-ST-CH-AP-ST-CH-...).
Fonctionnement alterné avec STOP en ouverture. Pendant le mouvement d’ouverture une pression de SS comporte I'arrét de I'automatisme.
e 545 =2 Alterné (AP-CH-AP-CH-...).
L'utilisateur ne peut pas arréter I'automatisme avec la commande SS.
En donnant la commande de SS on obtient I'immédiate inversion de direction.
e 5h5 = 3 Copropriété— temporisateur.
La commande de SS, si présente, controle seulement I'ouverture complete de la motorisation. Sila commande persiste avec I'automatisme ouvert,
on attendra le relachement avant de commencer I'éventuelle temporisation pour la re-fermeture automatique (si activée), une ultérieure pression
et le relachement d’une commande d’étape-par-étape en cette phase fait répartir le temporisateur de la ré-fermeture automatique.
e 5h5 =Y Copropriété avec re-fermeture immeédiate.
Comme copropriété avec temporisateur (point précédent) mais avec possibilité de fermer la motorisation manuellement apres la commande étape-par-étape.

8. COMPORTEMENT APRES BLACK OUT bt

Au moment du redémarrage de la carte, apres avoir coupé I'alimentation (black-out), le comportement de la carte est déterminé per le parametre bk
du menu:

e bt =0 Aucune action —au moment du rallumage la motorisation reste arrété jusqu’a la réception d’une commande de I'utilisateur. Le premier
mouvement est en ouverture.

e h t = ! Fermeture — la centrale, dés qu’elle est rallumée, commande indépendamment une fermeture.

9. AMPLITUDE RALENTISSEMENT L5

Avec ce parametre, il est possible de définir I'amplitude des ralentissements et éventuellement leur exclusion (LS! = J). Au cas ou on souhaite des
ralentissements plus précis ou différents pour chaque direction/battant, il est possible de régler le parametre L5/ sur P (personnalisés) et exécuter
I'apprentissage des courses avancé en spécifiant les points de début ralentissement souhaités.

10. ANTI-GLISSEMENT / TEMPS SUPPLEMENTAIRE ASL

Paramétre pour compenser un possible glissement du moteur: ils sont ajoutés ASL secondes aux temps de fonctionnement pour assurer la complete
opérativité de la motorisation en chaque situation.
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Ce menu permet une personnalisation plus détaillée de certains parametres.
Pour entrer, appuyer et garder appuyée la touche “MENU” pendant 5 secondes.
Pour modifier les paramétres, suivre les indications fournies par le MENU BASE.

ATTENTION - Au bout de 2 minutes d’inactivité, la centrale de commande sort automatiquement du menu.

DOWN

(o]t [e]

SS

PARAMETRES

DESCRIPTION

DEFAULT
CUSTOM

MIN

MAX

UNITE

Sra

Mode d’intervention capteur de courant:

0 = totalement désactivé.

1 = complet (fin de course + obstacle). !

2 = seulement obstacle a tout point de la course.

3 = seulement fin du mouvement a tout point de la course.

Temps d’intervention du capteur de courant.

10

x 100ms

Temps de désactivation capteur de courant au démarrage.

15

30

x 100ms

- A

Durée rampe d’accélération:

0...20 = durée de la rampe.

55~ = étape individuelle au 50% de la vitesse de fonctionnement. 2
H5r = étape individuelle au 100% de la vitesse de fonctionnement. 2

10

20

x 35ms

dr A.

Durée rampe de décélération.

10

20

X 35ms

5P .

Comportement PH1 au départ d’état fermé:
0 = vérification PH1.
1 = |e battant ouvre aussi avec PH1 occupée.

Comportement PH2:
0 = activé soit en ouverture qu’en fermeture.
1 = activé seulement en ouverture.

EF R

Test dispositifs photo:
0 = désactive.

1 = activé PH1.

2 = activé PH2.

3 = activé PH1 et PH2.

Ed..

Typologie barre palpeuse:
0 = contact (NC).
1 = résistive (8k2).

10

E.d.

Modalité intervention de la barre palpeuse :

0 = intervient seulement en fermeture avec inversion du mouvement.

1 = arréte la motorisation (soit en ouverture qu’en fermeture) et libere
I'obstacle (bréve inversion).

11

EEd.

Test barre palpeuse:
0 = désactivé.
1 = activé.

12

LPa.

Ouverture partielle.

30

100

%

13

EPL.

Temps fermeture automatique ouverture partielle (O = désactive).

900

14

FPr.

Configuration sortie clignotant;
0 = fixe.
1 = clignotant.

15

EP~.

Temps pré-clignotement (0 = désactivé).

10

16

FCH.

Configuration lumiere de courtoisie :

0 = ala fin du mouvement, allumée pendant le temps £C 4.

1 = allumée si la motorisation n’est pas fermé + durée £L.4.

2 = allumée si le timer lumiére de courtoisie (EC.4.) n’a pas expiré.
3 = voyant automation ouvert on/off.

4 = voyant automation ouvert clignotement proportionnel.

17

ECH.

Temps de durée lumiere de courtoisie.

180

900

18

dEA.

Homme mort:
0 = désactive.
1 = activé.
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: DEFAULT
PARAMETRES DESCRIPTION CUSTOM MIN MAX UNITE
Limite cycles de requéte assistance. Si la limite configurée est atteinte, les ¥ 1000
19 CEr. cycles suivants seront exécutés avec clignotement rapide (seulement si FPr 0 0 100 cvoles
est activé). (0 = désactivé) y
Habilitation au clignotement continu pour la requéte d’assistance (fonction
exécutée seulement avec I’automatisme fermé):
20 SEF. 0 = désactivé. 0 0 1
1 = activé.
Mode utilisation sortie R1 (plug-in):
21 ) - 0 = sortie non utilisée. 1 0 1
mian 1 = lumiére de courtoisie (réplique de la sortie sur la carte).
2 = ECOMODE.
22 P Pression de moteur en état de fermeture. 2 0 0 480 min
23 e E. Fonction de relachement mécanique des moteurs. 2 0 0 10 x 50ms
24 CFE Fonction SOFT STOP 5 0 10 x 100ms
Réinitialisation valeurs par défaut en fonction du type de moteur:
0 = CUSTOM
1 = KALOS XL / MOVEO
25 dE F. 2 = KALOS 70 0 0 B
3 = KALOS 110
4 =SIM
5 = KALOS XL FAST
26 E- 5. Affichage de la position de chaque émetteur dans la mémoire.
27 E-L. Effacement des émetteurs individuels.
Effacement de tous les émetteurs. Entrer pour modifier le parametre et
28 - F ensuite garder appuyée la touche “MENU”, il apparait un compte a rebours
qui termine par le mot dan.
29 S 4 Premier appariement entre le dispositif Bluetooth et la centrale de commande.

TATTENTION - ne pas utiliser avec les moteurs coulissants.
2(Ces valeurs ne sont pas recommandées pour les moteurs coulissants.

NOTE - Les paramétres mis en évidence en gris dépendent du moteur sélectionné. Dans le tableau sont reportés les données du moteur CUSTOM.
Pour plus de détails faire référence au chapitre 11.

1. MODE D’INTERVENTION CAPTEUR 5r..

II'est possible de choisir jusqu’a 4 modes d’intervention pour le capteur de courant qui détectent le moteur arrété:

e 5n.. =0 le capteur est désactivé.

e S5m0 = [ fonctionnement complet: intervention pour obstacle dans la zone centrale de la course et intervention pour mettre fin au mouvement
dans les zones proches des fins de course. Ne pas utiliser avec les portails coulissants.

e 5n.. =2 le capteur intervient seulement en tant qu’obstacle, indépendamment de la position.

e 5n.. =3 le capteur intervient seulement en tant que fin du mouvement, indépendamment de la position. Ne pas utiliser avec les portails coulissants.

2. TEMPS D’INTERVENTION CAPTEUR &/ .t.

Temps apres lequel intervient le capteur de détection moteur en arrét (capteur de courant) en présence d’'un obstacle.

3. TEMPS DE DESACTIVATION AU DEMARRAGE 5d.k.

Temps pendant lequel les capteurs de courant sont désactivés lors du démarrage du moteur.

4. RAMPE D’ACCELERATION - .A.

Ce parametre permet de définir la durée de la rampe d’accélération pendant le démarrage du moteur. Plus la valeur est élevée, plus longue sera la

rampe.

Avec Ur .A. =0, les rampes sont désactivées et le moteur démarre directement a la vitesse de fonctionnement ou a la vitesse de ralentissement en

fonction de la position dans la course.

En plus des valeurs numériques, deux options supplémentaires sont présentes:

e 55~ - le moteur démarre au 50% de la vitesse de fonctionnement pendant 0,6 secondes.

e H5.~. - le moteur démarre au 100% de la vitesse de fonctionnement pendant 0,6 secondes.

5. RAMPE DE DECELERATION dr.A.

Ce parametre permet de régler la durée de la rampe de décélération de la vitesse de fonctionnement a celle de ralentissement. Plus la valeur est

élevée, plus longue sera la rampe.

6. COMPORTEMENT PH1 A PARTIR DE L'ETAT DE FERMETURE 5F.h.

La photocellule de fermeture a le fonctionnement suivant:

e Fermeture: inversion immédiate du mouvement.

e Quverture du point intermédiaire: aucune intervention.

e Quverture a partir de I'état de fermeture totale:
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— 5P h. = {J la motorisation ne part pas si PH1 est occupée.
—5F.h. = !la motorisation part méme si PH1 est occupée.

7. COMPORTEMENT PH2 FPh.c.
La photocellule d’ouverture a le fonctionnement suivant:
e Quverture: arréte le mouvement de I'automatisme et attend que le faisceau soit libéré, ensuite repart en ouverture.
e Fermeture:
—Ph.2. = { arréte le mouvement de la motorisation et attend que le faisceau soit libéré, ensuite repart en fermeture.
— Ph.2. = [aucune intervention.
8. TEST DISPOSITIFS PHOTO EF.h.
En activant la fonction on obtient la vérification des fonctions des dispositifs photo avant chaque mouvement qui commence avec la motorisation arrété.
Elle n’est pas activée en cas d’inversions rapides de marche. Faire référence au paragraphe 4.1 pour le branchement direct des dispositifs photo.
9. TYPE DE BARRE PALPEUSE Ed..
On peut sélectionner deux types de barre palpeuses:
e Ed.i. =0 mécanique avec contact normalement fermé.
e [d.w. = {barre palpeuse résistive 8,2KQ.
10. MODALITE D’INTERVENTION BARRE PALPEUSE £.d.
(Fj’pur p%rlmettre I'installation des barres palpeuses dans toutes les deux directions de marche de la motorisation, deux modalités d’intervention sont
isponibles:
° g «E.d. = 0 seulement en fermeture avec inversion totale du mouvement.
e E.d. =1 dans toutes les deux directions de marche avec arrét et bréve inversion pur libérer I'obstacle.
11. TEST BARRE PALPEUSE LE.d.
En habilitant la fonction on obtient la vérification fonctionnelle de la barre. Cette opération est utile au cas ol une barre palpeuse avec circuit électronique

de test (ex. palpeuse radio R.C0.0) est connectée. Pour un fonctionnement correct, connecter le contact de test de la palpeuse a I'alimentation de
I'émetteur des photocellules (paragraphe 4.1) et activer le test avec niveau logique bas 0 Vdc (pour la compatibilité faire référence au manuel de la

barre palpeuse avec circuit électronique de test).

12. OUVERTURE PartielleNE L FP.o.

L'ouverture partielle est un mouvement qui peut étre activé seulement a partir de la motorisation complétement fermé. Le parametre regle I'ouverture
comme pourcentage de la course totale.

13. TEMPS DE RE-FERMETURE AUTOMATIQUE PAR OUVERTURE PARTIELLE :F.C.

Activée avec la motorisation arrétée dans la position d’ouverture partielle, la motorisation se referme apres avoir attendu le temps £F.C. Dans cette
phase le display montre - £L avec le tiret clignotant qui pendant les 10 derniéres secondes est remplacé par le compte au rebours.

14. CONFIGURATION SORTIE CLIGNOTANT FF.r.

On peut sélectionner deux modalités pour la sortie clignotant:

e FP.r. =10 lasortie reste fixe. Il sera nécessaire d'utiliser un clignotant avec circuit auto-clignotant (B.RO LIGHT 24 Vac).

e FP.r. = !Sortie clignotant. Il sera nécessaire d’utiliser un clignotant a lumiere fixe (B.RO LIGHT FIX 24 Vac).

15. TEMPS DE PRE-CLIGNOTEMENT EP.-.

Clignotement préventif au mouvement, exécuté dans toutes les deux directions, dont la durée est définie par le paramétre £P.r.

16. CONFIGURATION LUMIERE DE COURTOISIE FL.4.

On peut sélectionner des modalités différentes pour la lumiére de courtoisie:
Fr M. =0 la lumigre s'éteint a la fin de la manceuvre apres avoir attendu le temps £L.4.
° L.4. =1 la lumiére s’éteint seulement avec la motorisation fermé, aprés avoir attendu le temps £L.4. réglé.
° E.H. = 2 allumée jusqu’a I'échéance du temps £L.4. réglé, indépendamment de I'état de I'automatisme (la lumiere pourrait s’éteindre avant
la fin du mouvement).
° L.4. = 3 voyant automation ouverte - la lumiére s'éteint immédiatement lorsque la position de fermeture totale est atteinte.
° L.4. = 4 voyant automation ouverte avec clignotement proportionnel a I'état de I’automatisme:
— Quverture: clignotement lent.
— Fermeture: clignotement rapide.
— Quvert: allumée.
— Fermé: éteinte.
— Arrété: 2 flash + délai long + 2 flash + délai long +...
17. TEMPS LUMIERE DE COURTOISIE tL.4.
Temps d’activation de la lumiere de courtoisie.
18. HOMME MORT dE.A.

Dans la modalité homme mort la motorisation bouge exclusivement jusqu’a quand la commande est présente; au relachement, la motorisation se
pose en stop. Les commandes activées sont OPEN et CLOSE. SS et PED sont inactives. En modalité homme mort sont désactivés toutes les opérations
automatiques, y comprises les breves ou totales inversions. Toutes les sécurités sont désactivées sauf le STOP.

19. SEUIL CYCLES REQUETE POUR ASSISTANCE SE ..

Il est possible de régler par le menu le nombre de cycles prévus avant que la centrale nécessite d’assistance. La requéte consiste dans le remplacement
du normal clignotement fonctionnel par un clignotement rapide pendant les mouvements (seulement si FP.~. = 1).

20. CLIGNOTEMENT POUR REQUETE D’ASSISTANCE 5E.F.

['activation de la fonction comporte que le clignotant continue a clignoter avec la motorisation fermée, pour la requéte d’assistance.
21. MODE D’UTILISATION DE LA CARTE R1 r/ ..

Ce parametre permet de sélectionner le fonctionnement de la carte R1 (facultatif):

e .. =0 lasortie est désactivée.
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e /.. =1 lumiére de courtoisie : le contact NO (sans tension) de la carte R1 a le méme fonctionnement de la sortie OGL.

e .. =2 Ecomode: la fonction ECOMODE est activée et le contact NO de la carte R1 est utilisé pour couper I'alimentation électrique des
accessoires 24Vdc. Voir le chapitre 10.

22. PRESSION DU MOTEUR EN ETAT DE FERMETURE /F.-.

Fonction pour le maintien de la correcte position de fermeture totale du moteur, exécutée seulement avec la motorisation fermé. La centrale de
commande actionne le moteur pendant une minute chaque +F.~. minutes afin de maintenir la pression sur les fins de course mécaniques.
ATTENTION - ne pas utiliser avec les portails coulissants.

23. RELACHEMENT MECANIQUE /- .E.

Fonction pour le relachement de la mécanique des moteurs : ¢’est utile dans les moteurs ol le déblocage pour le mouvement manuel peut rester
bloqué en raison de la pression du moteur sur la fin de course mécanique. Une fois atteint la fin de course, en ouverture ou en fermeture, le moteur
fera une breve inversion de durée /i .E. x 50ms.

NOTE - avec la fonction /«F.r_active (pression moteurs en position fermée), le relachement de la mécanique se passera seulement pendant le premier
positionnement sur la fin de course.

ATTENTION - ne pas utiliser avec les portails coulissants.

24. FONCTION SOFT STOP 5Ft

Avec le parametre 5FE, il est possible d’arréter la porte en douceur. Ce comportement se produit sur toutes les commandes step-by-step et stop. Le
5FE détermine un stop mou méme en cas d'intervention de sécurité, sauf pour I'intervention du bord de sécurité (EDGE) ou pour I'intervention de la
cellule photoélectrique PH1.

25. REINITIALISATIONS VALEURS PAR DEFAUT dE .F.

En accédant a I'entrée dE.F. il est possible de retourner a la configuration d’usine de la centrale. La réinitialisation concerne tous les parametres du
menu de base et du menu avancé tandis que n’agit pas sur les amplitudes des courses programmeées et sur la direction des moteurs.

Pour effectuer la réinitialisation accéder a I'entrée dE.F., donc confirmer avec une pression prolongée de la touche “MENU". Gardez-la appuyée jusqu’
a quand le display affiche un nombre (par exemple O), ensuite relacher la touche.

Sélectionner le moteur utilisé:

e [I: CUSTOM

I KALOS XL / MOVEQ

c: KALOS 70

3: KALOS 110

H: SIM

5: KALOS XL FAST

Gardez appuyée la touche “MENU" jusqu’a quand le numéro clignote, ensuite relacher la touche. Garder appuyée a nouveau la touche “MENU” : un
compte au rebours d80,479,...,d40 ! va partir. Une fois que celui-ci aura terming, la réinitialisation sera effectuée et le mot don sera affichée sur I'écran.
NOTE - pour connaitre le type de moteur précédemment choisi, positionnez-vous dans I'élément de menu de.f: en alternance, le numéro du moteur
sélectionné sera affiché. Si vous avez modifié des paramétres dépendants du moteur (chapitre 11) apparaitra aussi la lettre = (par exemple, ¢ ).

26. AFFICHAGE DE LA POSITION DE CHAQUE EMETTEUR DANS LA MEMOIRE 5.

En accédant a 'option £r.5. il est possible de visualiser la position dans la mémoire dans la quelle un émetteur a été mémorisé.

Pour activer la fonction, accédez a I'option £r.5. - puis validez en appuyant sur le bouton “MENU". Gardez appuyé jusqu’a ce que sur I'écran apparait
SEE, ensuite relachez le bouton.

A ce point, appuyez sur un bouton de I'émetteur mémorisé (il n’active aucune commande). Sur I'écran apparaissent:

e |a position dans la mémoire pendant 2 secondes, s'il a té mémorisé;

e ['écriture nok pendant 2 secondes, s'il n'a pas été memorisé.

Aprés 2 secondes, I'écran revient a SEE et il sera possible d’activer la fonction avec un autre émetteur.

Pour quitter la fonction, appuyez sur la touche “MENU". Autrement, aprés 15 secondes sans transmissions, la centrale quittera la fonction, en montrant
a I'écran I'écriture Eollt.

27. EFFACEMENT DES EMETTEURS INDIVIDUELS E-.L.

En accédant a I'option £r.L. il est possible d’effacer de la mémoire un émetteur individuel mémoriseé.

Pour activer la fonction, accédez a I'option £~ .L. - puis validez en appuyant sur le bouton “MENU”. Gardez-le appuyé jusqu’a ce que sur I'écran apparait
la valeur , ensuite relachez le bouton. Sélectionnez I'emplacement dans la mémoire du transmetteur. Appuyez et gardez appuyée la touche “MENU"
jusqu’a quand a I'écran apparait L, ensuite relachez la touche.

Pour quitter la fonction, appuyez sur la touche “MENU”. Si a I'écran apparait I'écriture Er-~, cela signifie qu’il pourrait y avoir des problemes avec la
mémoire (par exemple, I'emplacement est vide ou la mémoire déconnectée).

28. EFFACEMENT DE TOUS LES EMETTEURS £-.F.

En accédant a I'entrée £r.F. du menu il est possible d’effacer tous les émetteurs appris.

Pour effectuer la réinitialisation, accéder a I'entrée £~ .F. donc confirmer par la pression prolongée de la touche “MENU". Gardez-la appuyée jusqu'a ce
que le display affiche la valeur J, ensuite relacher la touche. Maintenir appuyée de nouveau la touche “MENU’, un compte au rebours d80,d79,...,d0 !
va partir. Une fois que celui-ci aura terming, la réinitialisation sera effectuée et le mot don sera affichée sur I'écran.

29. BLUETOOTH 5/ .4.

Point du menu nécessaire pour le premier appariement entre un dispositif Android et la centrale de commande. Faites référence au manuel (aide) de
I'application Android pour la procédure de connexion.
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La fonction ECOMODE permet d’augmenter la durée de vie des batteries en cas de coupure de courant.
Pour activer la fonction:

INNRERNEVRYNTRDAIRRNNI IRIRIRIRANVREB2URTN T
) bt ~ - ~ -— - 1
-- o (= =] (=2=| ¢ [ --

T T T AT ST RARENAEARIRLEAIANANEN] T T
uP DOWN uP DOWN up DOWN uP DOWN up DOWN up DOWN
(o] = (o] [o] (o] jou [o] c [o] [o] m (o] [o] m [0
S'assurer d’étre au Pour faire défiler les Pour entrer dans le Pour  modifier la Pour  enregistrer, Appuyez brievement
dehors des menus  fonctions, appuyer  parametre, appuyer  valeur, utiliser les appuyez et gardez  surlatouche “MENU”
de programmation sur les touches “UP” sur la touche “MENU” touches “UP“ et  appuyée la touche pour sortir du menu.

(appuyez brievement et “DOWN”, pendant 1 seconde “DOWN”. “MENU” pendant au

sur la  touche

“MENU”).

Sélectionnez le menu
o,

jusqu’'a ce que la
valeur clignote.

moins une seconde.

Pour entrer dans le
menu, appuyer sur
la touche “MENU"
pendant 5 secondes.

Pour un fonctionnement correct, connecter le contact de la carte R1 en série aux accessoires 24Vdc, comme dans le diagramme ci-dessous.
Pendant le fonctionnement & batterie la centrale bouge le moteur a vitesse réduite (50% de la vitesse nominale) et tous les accessoires sont éteints.
ATTENTION - dans cette situation, les dispositifs de sécurité NE SONT PAS ACTIFS. Pour plus de sécurité, nous recommandons de bouger
la motorisation a vue.

Si pendant le fonctionnement a batterie, la tension d’alimentation revient, apres 5 secondes (temps d’allumage des accessoires), le moteur est reporté
a la vitesse de fonctionnement et les dispositifs de sécurité sont a nouveau monitorés.

. . 2 batteries N ) ) s
Portails coulissants 12V 0,8Ah Note: dans le cas ou il soit nécessaire un fonctionnement plus a long terme en I'absence de
™ ] o on o courant de réseau, des batteries avec une plus grande capacité sont disponibles.
ence de courant de réseau pour:
Conditions:
e Poids: 330Kg. .
SHIELD
.COUrSG: 2,2m. CyC|eS —:l— =EC)C)IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII
e \oteur Kalos XL. consécutis 10 5 DE o) [ DISPLAY K ANTENNA
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La centrale de commande BIOS1 24V a la possibilité de sélectionner le modele du moteur utilisé. Cela vous permet de configurer certains parametres
par défaut, pour le fonctionnement optimal du moteur.
Veuillez trouver ci-dessous la table des parametres dépendants du moteur, avec la valeur par défaut attribuée.

VALEURS PAR DEFAULT
MENU DISPLAY | DESCRIPTION CUSTOM K;-(“L-(;S katos | kaLos i KALOS
MOVEOD 70 110 XL FAST
BASE CEr | Sensibilité sur obstacle 40 40 40 40 40 10
BASE CEL | Sensibilité sur obstacle pendant le ralentissement 60 60 60 60 60 10
BASE CPA | Vitesse normale. 100 100 100 100 100 100
BASE CPy | Vitesseen décélération. 50 50 50 50 50 65
BASE RS.  [Anti-glissement / Temps supplémentaire. 15 300 300 300 300 300
AVANCE C! E | Temps d'intervention du capteur de courant. 2 2 2 2 2 10
AVANCE CdE | Temps de désactivation capteur de courant au démarrage. 15 15 15 15 15 30
AVANCE L~H | Durée rampe d'accélération. 10 10 10 10 10 10
AVANCE o~ H | Durée rampe de décélération. 10 10 10 10 10 10
AVANCE dEF Réinitialisation valeurs de défaut. 0 1 2 3 4 5

NOTE - pour connaitre le type de moteur sélectionné, positionnez-vous dans I'élément de menu de.f: en alternance, le numéro du moteur sélectionné
sera affiché. Si vous avez modifi¢ des parametres dépendants du moteur apparaitra aussi |a lettre = (par exemple, ¢ ).

La garantie du fabricant est valable aux termes de la loi a compter de la date estampillée sur le produit et est limitée a la réparation ou substitution
gratuite des pieces reconnues comme défectueuses par manque de qualité essentielle des matériaux ou pour cause de défaut de fabrication. La
garantie ne couvre pas les dommages ou défauts dus a des agents externes, manque d’entretien, surcharge, usure naturelle, choix du produit inadaptg,
erreur de montage, ou autres causes non imputables au producteur. Les produits trafiqués ne seront ni garantis ni réparés. Les données reportées sont
purement indicatives. Aucune responsabilité ne pourra étre attribuée pour les réductions de portée ou les disfonctionnements dus aux interférences
environnementales. Les responsabilités a la charge du producteur pour les dommages causés aux personnes pour cause d’incidents de toute nature
dus & nos produits défectueux, sont uniquement celles qui sont visées par les lois.

Ce produit fait partie intégrante de I'automatisme et comme tel doit étre éliminé avec celui-ci. Comme pour les opérations d’installation, a la fin de la
vie de ce produit, les opérations de démantélement doivent elles aussi étre accomplies par un personnel qualifié. Ce produit est composé de différents
types de matériaux: certains peuvent étre recyclés alors que d’autres doivent étre éliminés. Informez-vous a propos des systemes de recyclage ou
d’élimination prévus par les réglements en vigueur
sur votre territoire pour cette catégorie de produit.

ATTENTION! — certaines parties du produit peuvent présenter des substances polluantes ou dangereuses qui, si elles sont jetées dans la

nature, pourraient avoir des effets nuisibles sur I'environnement et la santé humaine.

Comme cela est indiqué par le symbole ci-contre, il est interdit de jeter ce produit avec les déchets ménagers. Procédez donc & un “tri

sélectif” en vue de son élimination en respectant les méthodes prévues par les reglements en vigueur sur votre territoire ou bien remettre le
——— produit au vendeur lors de I'achat d’un nouveau produit équivalent.

ATTENTION! — les reglements en vigueur au niveau local peuvent prévoir de lourdes sanctions en cas d’élimination abusive de ce produit.

ALLMATIC Srl

32026 Borgo Valbelluna - Belluno — italya

Via dell’Artigiano, n°1 — Z.A.

Tel. 0437 751175 - 751163 r.a.
http://www.allmatic.com - E-posta: info@allmatic.com
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1 - ADVERTENCIAS GENERALES

A CUIDADO! Antes de instalar el producto es obligatorio leer el documento relativo a las ADVERTENCIAS DE
SEGURIDAD GENERAL en dotacion con il producto. Documento 6-1620001. La pagina integrativa se puede descargar
tambien del sitio www.allmatic.com.

2 - SELECCION DE LA MOTORIZACION EN USO

A CUIDADO! Antes de realizar los aprendizajes de los recorridos, la memorizacion de los mandos y antes de realizar
cualquier otra regulacion, es necesario seleccionar la motorizacion en uso, esto permite optimizar el funcionamiento de BIOS1
24. ENTRAR EN EL MENU AVANZADO VOZ oE .F, seleccionar el valor correspondiente a la motorizacion controlar y realizar
un reset completando la cuenta regresiva en el display. Hace referencia a la tabla de la pagina 20.

A continuacion el procedimiento (en el ejemplo se ha seleccionado el motor KALOS XL ( ):

CUIDADO! El procedimiento realiza una renovacion de los valores de fabrica causando la perdida totale de las eventuales
personalizaciones. No acciona sobre la totalidad de los recorridos programados y sobre los mandos programados.

OTRAS MOTORIZACIONES (REALIZAR LAS PERSONALIZACIONES NECESARIAS)
KALOS XL / MOVEO

KALOS 70

KALOS 110

SIM

KALOS XL FAST

[ o N o [ P i

DOWN

MENU

rilasciare per un istante
release for a while

relachez pendant un moment
suelte por un rato

bir an i¢in serbest birakmak
kort vrijgeven

A\ J/
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La central de mando BIOS1 24V es indicada para la instalacion de 1 motor 24 Vdc con absorcion méaxima de 10A. Su funcionamiento es facil e intuitivo
gracias al interfaz display y a las 4 teclas. El cuadro de mando permite una regulacion precisa de todos los parametros. La central puede memorizar
hasta 1000 mandos (memoria externa) con la funcion paso a paso, apertura parcial, abre y cierra. Ademas, tiene una entrada para las fotocélulas de
apertura y de cierre, banda (mecanica o resistiva), final de carrera en cierre y apertura y pulsadores para el paso paso, apertura parcial, abre, cierre
y el stop. Las salidas comprenden una luz intermitente de 24 Vac, luz de cortesia/luz indicadora automatizacion abierta de 24 Vac y alimentacion

accesorios 24 Vdc.

Si es necesario el funcionamiento en caso de falta di energia eléctrica esta predispuesto para el uso de baterfas flotantes.

1 F Q()IIIIIIIIIIIIIIIIIIIII 22
M = I
RELAY 4
@ % DPOWE|||||||||||||||||||||| m
A N up DOWN ,__—
38|~ @ @) @-e = [&
>
O O S
s
23 = sS
@ R E C)“@
».
(3)—HED = T=—(14)
£ 26- J5 ] 10 \"\@
o > m__» |oo O -
@ 7 RELAY 2 - 8223 RADIO
h g ON DIP-SWITCH y < @
RELAY1 < Wﬂﬂ O oooooood |:||:||
— OGL — s2av0c_GND TXphor0 —EDGE— PH2 PH1 STOP OPEN CLOSE PED SS COM LS1 LS2
1-2: FLASH PE
1“2 3“4 5 “ 7 J_|8 9 |10 111213 |14 | 15[ 16|17 |18 | 19 20|
FIG. 1
OICNONO
3.1 — PRINCIPALES COMPONENTES / CONEXION
1. Fusible 1: fusible T 10A para proteccién motor. 13. Conector para memoria externa.
2. Conexion alimentacion motor. 14. Conector para médulo Bluetooth.
3. Conexion transformador de alimentacion. 15. Conector para mddulo radio.
4. Fusible 3: fusible T 2,5A para proteccion salida 24Vac. 16. Pulsador DOWN -,
5. Conexion destellador. 17. Pulsador MENU.
6. Conexion luz de cortesia/indicador automacion abierta. 18. Pulsador UP +.
7. Conexion alimentacion fotocélulas y accesorios 24Vdc. 19. Pulsador Paso-Paso (SS).
8.  Dip-switch seguridades. 20. Conexion antena.
9. Conexion mandos y seguridades. 21. Display.
10 Led de sefal del estado de las entradas. 22. Led alimentacion.
Conector para tarjeta opcional R1. 23. Fusible 2: fusible F 200mA para proteccion 24Vdc.
12. Led sefial radio. 24. Conexion a la tarjeta carga baterias.
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3.2 - MODELOS Y CARACTERISTICAS TECNICAS

CODIGO DESCRIPCION

12006685 Cuadro de mando BIOS1 24V para un motor
60550058 Transformador 230 / 23 Vac 150VA
12006730 Mddulo bluetooth

12000760 Placa R1

12000780 Placa cargadora de bateria 24CBA

Alimentacion transformador

230Vac 50-60Hz

Fusibles linea de alimentacion transformador

T1A

Alimentacion BIOS1 24V

24Vac 50-60Hz

Potencia maxima salida motor 240W

Salida luz intermitente 24Vac 25W
Salida luz de cortesia / luz indicadora automatizacion abierta 24Vac 25W
Salida alimentacion accesorios 24Vdc 24Vdc bW
Receptor radio 433MHz Rolling Code
Mandos memorizables 1000
Temperatura de funcionamiento -10°C +55°C

3.3 - LISTA DE LOS CABLES ACONSEJABLE

En el sistema tipico los cables para las conexiones de los distintos dispositivos estan indicados en la tabla lista de los cables.
Los cables utilizados deben ser adecuados para el tipo de instalacion; por ejemplo, se aconseja un cable HO3VV-F para interiores 0 HO7RN-F para

exteriores.

Conexidn Cable Longitud maxima
Linea eléctrica de alimentacion 3x 1,5 mm2 20m*

Motor 2x1,5 mm? 20m *

Luz intermitente 2x0,5 mm2 20 m

;Eize?tz cortesia / luz indicadora automatizacion 20,5 mm2 20 m

Fotocélulas — transmisor 2x0,5 mm? 20m

Fotocélulas — receptor 4x0,5 mm2 20 m

Banda de seguridad 2x05 mm2 20 m

Selector de llave 4x05 mm2 20m

* Si la longitud del cable es mas de 20 mts., tendra que utilizar un cable de seccién mas larga y habra que instalar una puesta a tierra de seguridad

cerca del automatismo.

3.4 - CONTROL PRE-INSTALACION

- La cancela tiene que moverse sin roces.

IMPORTANTE. Es obligatorio uniformar las caracteristicas de la cancela a las

normas y leyes en vigor. La puerta puede ser automatizada solo si se encuentra en

buen estado y responde a la normas EN 12604.

- La puerta no tiene que tener puertas peatonales. De lo contrario se tendran que
tomar las oportunas precauciones de acuerdo con el punto 5.4.1 de la EN12453
(por ejemplo, impedir el movimiento del motor cuando la puertecilla esta abierta,
gracias a un microinterruptor debidamente conectado a la central).

- No hay que generar puntos donde se pueda quedar atrapado (por ejemplo, entre
la puerta de la cancela y la misma).

- Ademas de los finales de carrera presentes en la unidad, es necesario que en
cada una de las dos posiciones extremas del recorrido haya un seguro mecanico
fijo que pare la cancela en caso de mal funcionamiento del final de carrera. Con
este objetivo el seguro mecanico tiene que ser dimensionado para poder resistir
el empuje estético del motor mas la energia cinética de la cancela (A) (Fig. 2).

- Las columnas de la cancela tienen que llevar en su parte superior unas guias
anti-descarrilamiento (Fig. 3) para evitar desenganches involuntarios.

50 min

FIG. 2
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Nota: Eliminar los topes mecanicos del tipo descripto en la Fig. 3.
No tiene que haber topes mecanicos por encima de la cancela porque no son

suficientemente seguros.

Componentes a instalar segtin la norma EN12453

USO DEL CIERRE
TIPO DE MANDO Personas expgrtas Personqs .
(fuera de un drea expertas (area Uso ilimitado
publica®) publica)
en . presencia de A B o possible
alguien
ogn impulsos a la vista CoE CoE CeD o
(ej. sensor)
con |mlpulso no a la CoE CeD,oE CeD,oE
vista (gj. mando)
automatico CeDoE CeDoE CeD,oE FIG. 3
*un ejemplo tipico son los cierres que no dan a la calle.
A: Pulsador de mando en presencia de alguien, (es decir con accion mantenida).
B: Interruptor de llave en presencia de alguien.
C: Regulacion de la fuerza del motor.
D: Banda de seguridad y / o otros dispositivos que limitan las fuerzas entre limites de
las normas EN 12453 - Apéndice A.
Ej.. Fotocélulas.
CUIDADO - Antes de realizar las conexiones, compruebe que la central no esté alimentada.
m wv
oOTwUuw—
DIP-SWITCH SEGURIDAD: Ajustado en “ON” inhabilitar las entradas EDGE, PH2, PH1 y STOP. RSES
Elimina la necesidad de puentear las entradas en la regleta. ) ON
CUIDADO - con el dip switch en ON, los dispositivos de seguridad conectados quedan desactivados. ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ
—|:|— E RN IRNNNRIRRNRNENEN 22;_ SHIELD
M I=—"351 = e
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& Clpower
z O N yp DOWN _
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-] 1
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— 0GL — +2av0c_GND i3Hoto —EDGE— PH2 PH1_ STOP OPEN CLOSE PED SS COM LS1 LS2
1-2: FLASH PE
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4.1 — INDICE BORNES Y CONECTORES

Nimero Nome Descripcion

1-2 FLASH Salida luz intermitente de 24Vac. Utilizar una luz intermitente sin autodestello 24Vac 25W max.

3-4 0GL Salida luz de cortesia / luz indicadora automatizacion abierta de 24Vac. Utilizar una luz
24Vac 25W max. El funcionamiento de la luz y 1a duracién de activaciones son accionados
respectivamente de los menu avanzados FC.4.y £c .M.

5 +24VDC Alimentacion accesorios +24Vdc. Utilizar para el receptor de la fotocélula.

6 GND Alimentacion accesorios 0Vdc.

CUIDADO: La central suministra hasta un maximo de 200mA (5W) para los accesorios de
24Vdc.

7 +24VDC TX PHOTO | Alimentacion accesorios +24Vdc. Utilizar para el transmisor de la fotocélula. Esta conexion es
necesaria en caso que se use el test fotocélulas. Es posible habilitar el test fotocélulas en el
menu avanzado P k.

8 PE Conexion a tierra.

9-10 EDGE Entrada banda de seguridad (contacto NC). Seleccionar el tipo de banda que se tiene que
usar (mecdnica o resistiva) a través del mend £4.1. y la gestion del funcionamiento desde el
mend £.d.

CUIDADO: con el DIP EDGE en ON, la entrada esta desactivada.

11-18 PH2 - COM Entrada fotocélula de apertura (contacto NC). La fotocélula se activa en cualquier momento
durante la apertura del automatismo, provocando el bloqueo inmediato del movimiento;
liberado el haz de las fotocélulas, el automatismo continua la apertura. En caso de intervencion
en cierre (parametro Ph.2. = 0) el automatismo se detiene y a la salida abre.

En el menu avanzado Ph.c. es posible seleccionar el funcionamiento de la fotocélula.
CUIDADO: con el DIP PH2 en ON, la entrada estéa desactivada.

12-18 PH1 - COM Entrada fotocélula de cierre (contacto NC). La fotocélula interviene en cualquier momento
durante el cierre del automatismo, provoca el inmediato bloqueo del movimiento y la inversion
del movimiento. Las fotocélulas no intervienen durante la apertura.

En el menu avanzado 5F.h. es posible seleccionar el funcionamiento de la fotocélula desde
posicion de cierre.
CUIDADO: con el DIP PH1 en ON, la entrada estd desactivada.

13-18 STOP - COM Conectar el comando STOP (contacto NC). Dicha entrada es considerada una seguridad; la
apertura del contacto para inmediatamente el automatismo y permanece bloqueada hasta el
restablecimiento de las condiciones del contacto en entrada.

CUIDADO: con el DIP STOP en ON, la entrada esta desactivada.

14 -18 OPEN - COM Conectar el pulsador para el comando ABRE (contacto NO).

15-18 CLOSE - COM Conectar el pulsador para el comando CIERRE (contacto NO).

16-18 PED - COM Conectar el pulsador para el comando APERTURA PARCIAL (contacto NO).

17-18 SS - COM Conectar el pulsador para el comando PASO PASO (contacto NO).

18 COM Comun para entradas de seguridad y comandos.

19-18 LS1 - COM Conectar el final de carrera 1 (contacto NC).

20-18 LS2 - COM Conectar el final de carrera 2 (contacto NC).

21 ANTENNA Conectar la antena.

22 SHIELD Conectar la masa de la antena.

23-24 MOTOR Conectar la alimentacion del motor.

25 - 26 BATTERY CHARGER | Conectar la placa cargadora de bateria.

Utilizar el borne 25 para el polo POSITIVO.
Utilizar el borne 26 para el polo NEGATIVO.

J3 Conector para el mddulo Bluetooth.

J4 Conector para la memoria externa.

J5 Conector para la placa opcional R1.

J7 Conector para alimentacion placa de transformador.
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Presionando el pulsador “DOWN" en la pantalla se pueden leer los siguientes parametros: ss
DISPLAY DESCRIPCION
Visualizacion estado (--, 0P, CL, ..) Descripcion del estado de la central. Hacer referencia al cuadro ESTADOS
DE LA CENTRAL para la descripcion de cada estado de funcionamiento.
Maniobras realizadas, ejemplo: Cuenta de las maniobras: se alternan los miles (sin puntos) y las unidades
de2.0. (unidades) / 80 ! (miles), o0 sea 1020 ciclos. (con puntos).

5.1 - ESTADOS DE LA CENTRAL

DISPLAY DESCRIPCION
-- Standby - Automatizacion cerrada o reencendido placa luego el apagado
= Automatizacién en apertura.
L Automatizacién en cierre.
ch Automatizacion parada por el usuario durante la apertura.
cr Automatizacion parada por el usuario durante el cierre.
HHA Automatizacion parada por una agente externo (fotocélulas, stop).
aF Automatizacion abierta sin cerradura automatica.
FPE Automatizacion abierta en apertura parcial sin cerradura automatica.
-Ec Automatizacion abierta con cerradura automatica, los Ultimos 10 segundos la raya es sustituida por la cuenta hacia atras.
-EP Automatizapién gbierta en apertura parcial con cerradura automatica, los ultimos 10 segundos la raya es sustituida por la
cuenta hacia atras.

5.2 - SENALES DURANTE EL FUNCIONAMIENTO

DISPLAY DESCRIPCION
~Hd Se visualiza durante el aprendizaje de los mandos.
don Se visualiza cuando se memoriza un nuevo mando o al final de un reset.
Frd Se visualiza cuando se memoriza una tecla de un mando ya memorizado.
- Se visualiza cuando se borra un mando.
LOF Se visualiza durante el aprendizaje recorridos para indicar que la central ha entrado en la fase de apertura.
oL Se visualiza durante el aprendizaje recorridos para indicar que la central ha entrado en fase de cierre.
L=-- Se visualiza durante el aprendizaje en caso de intervencion de una seguridad.
CEE Se visualiza cuando la central queda en espera de una sefal de un transmisor durante la visualizacion de la posicion de la
memoria.
ok Se visualiza cuando el transmisor no esta presente en la memoria durante la visualizacion de la posicion de la memoria.
FollE Se visualiza cuando la central sale por inactividad de la visualizacion de la posicion de memoria.
Crd Se visualiza durante el primer acoplamiento con el dispositivo Bluetooth.
cC -- Se visualiza cuando la central esta conectada al dispositivo Bluetooth.
L —- Se visualiza cuando el dispositivo Bluetooth se desconecta de la central.
Fa''Er Se visualiza cuando la tension de alimentacion no es suficiiente.
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5.3 - SENALIZACION ERRORES

DISPLAY DESCRIPCION

ErE Error memorfa: memoria externa no montada o no reconocida.
EEx Error escritura memoria: el valor x es un ndmero de 1 a 6. En caso de error contactar la asistencia técnica.
FLE Error final de carrera: final de carrera en apertura y cierre ocupados contemporaneamente.
EFO Intervencion sensor de impacto.
FEA Intervencion banda de seguridad.
EFPR Mal funcionamiento fotocélulas.
Eth Intervencion térmico para salvaguardar la central.
UL Memoria externa llena.

Frr Error memoria durante las funciones visualizacion posicion o anulacion individual del transmisor.

NOTA - La sefal persiste hasta la presion de la tecla “DOWN” o con un mando de movimiento, sea cualquiera de las dos.
CUIDADO - El restablecimiento luego un error EEx debe ser realizado por medio de las 3 teclas de la central (UP, MENU o DOWN).

jADVERTENCIA! Si el fusible de alimentacion se quema con el motor bloqueado, verifique los umbrales de intervencion del sensor de corriente.
Una configuracion correcta de los parametros SEN y SEL limita la posibilidad de falla del fusible de alimentacion. Para evitar la intervencion del fusible
de alimentacion en la condicion de blogueo del motor, se recomienda utilizar la funcién de inversion en el obstaculo.

5.4 - LED DE SENALIZACION

RADIO
g
O O 0O0Oo0Oo0oOo. O 0O
—EDGE— PH2 PH1 STOP OPEN CLOSE PED SS COM LS1 LS2
|9|10|11|12|13|14|15|16|17|18|19|20| FIG. 5
LED COLOR DESCRIPCION
EDGE ROJO Sefalizacion de seguridad, Led normalmente encendido.
PH2 ROJO Sefalizacion de seguridad, Led normalmente encendido.
PH1 ROJO Sefalizacion de seguridad, Led normalmente encendido.
STOP ROJO Sefalizacion de seguridad, Led normalmente encendido.
OPEN VERDE Led normalmente apagado. Se enciende cuando se presiona el pulsador.
CLOSE VERDE Led normalmente apagado. Se enciende cuando se presiona el pulsador.
PED VERDE Led normalmente apagado. Se enciende cuando se presiona el pulsador.
SS VERDE Led normalmente apagado. Se enciende cuando se presiona el pulsador.
LS1 ROJO Led encendido cuando el final de carrera no esta activado.
LS2 ROJO Led encendido cuando el final de carrera no esta activado.
RADIO ROJO Led encendido en presencia de una transmision radio o interferencias.
POWER ON VERDE Led normalmente encendido. Sefiala la presencia de tension en la entrada de la placa.

8/20

/@ [TA ENG FRA ESP NLD TUR POR 6-1622400 - rev. 8.1 - 03/07/2023




El aprendizaje de un mando puede ser activado por medio de la tecla “UP” de la central o por la tecla escondida de un mando memorizado.

La central BIOS1 24V puede memorizar hasta 4 funciones otras tantas teclas del mando. Durante el procedimiento de aprendizaje, mencianado en el
paragrafo 6.1, se memoriza la singular tecla del mando. En consecuencia sera necesario realizar hasta 4 aprendizajes para asignar todas las funciones
posibles.

Las funciones seran asignadas siguiendo este orden:

1. 1° tecla memorizada: funcién PASO-PASO.

2. 2°tecla memorizada: funcion APERTURA PARCIAL.

3. 3°tecla memorizada: funcion ABRE.

4,  4° tecla memorizada: funcion CIERRA.

6.1 - APRENDIZAJE DE UN MANDO

up DOWN
MENU
Asegurarse de salir del menu de programacion. IE' IE‘
1. Para salir, presionar brevemente la tecla “MENU* hasta visualizar el estado
de la central. 88
w oown Intermitente
ﬁ IZI N TITTTTTTTITTITITIToOTT
Presionar y liberar la tecla “UP”. En el display aparece la inscripcion ~Ad y el >C )2
2| intermitente se enciende fijo. SS g ’Q\ rAd
=4 TITTTTTTTITTITITIToOTT
Luz fij
=
3. Antes de 10 segundos, presionar la tecla del mando que se quieren memorizar. Q
TITTTTTITITITITITITTTT TITTTTTITITITITITITTTT
Si la memorizacion se ha realizado, en el display aparece la palabra don 0
4. Fnd, si el transmisor habia sido memorizado previamente. [ an 0 Fnd
[T TITTOTOTT TITTTTTITITITITITITTTT
. L . RERENARENANANANANENEN]
5 Pasados 2 segundos el display muestra la posicion en la memoria en la cual '-:-, 35
‘ el transmisor ha sido memorizado (por ejemplo 235).
[T ITITTOTTOTT
6 Si se quieren memorizar otras teclas (0 nuevos mandos), repita el procedimiento
’ desde el paso 2.

A\ CUIDADO - la central sale de la modalidad de aprendizaje luego 10 segundos de inactividad (el display muestra tolit).
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6.2 - APRENDIZAJE CON LA TECLA ESCONDIDA DE UN MANDO YA MEMORIZADO

Con la automatizacién cerrada presionar con la ayuda de una grapa, la
tecla escondida de un mando memorizado; la central indica la entrada en
aprendizaje con el encendido del intermitente.

Intermitente

desde el paso 1.

Luz fija
=
2. Antes de 10 segundos, presionar la tecla del mando que se quieren memorizar. Q
Intermitente Intermitente
. . ., . . X N |
3 Si la memorizacion se ha realizado, el intermitente destella 2 veces (nuevo :Q’_ o ;@;
' mando) o 1 vez (mando memorizado previamente). QWe AL
= S
2 destellos 1 destello
4 Si se quieren memorizar otras teclas (0 nuevos mandos), repita el procedimiento

CUIDADO - la central sale de la modalidad de aprendizaje luego 10 segundos de inactividad (el display muestra talit).

6.3 - BORRADO DE UN UNICO MANDO

DOWN
Asegurarse de estar fuera del menu de programacion. |E| MENY E|
1. Para salir, presionar brevemente la tecla “MENU“ hasta visualizar el estado
de la central. s
w DOWN Intermitente
Presionar y liberar la tecla “UP” o la tecla escondida de un mando ya MENU E’ Ny RERRRRRRVARRRRRNAAA
2. memorizado. En el display aparece la inscripcion ~Ad y el intermitente se :Q’_
enciende fijo. IE‘ YA rAd
S < T
[o] Luz fija
=
3 Antes de 10 segundos, Presionar contemporaneamente la tecla escondida y
: la tecla 1 del mando que se tiene que cancelar. &
7
Intermitente
4 Si la cancelacion ha sido correcta, en el display aparece la inscripcion CLr ML Vs
. h ) i~ 0 > -
el intermitente destella 4 veces. LLr /Q\
RERENARENANANANANENEN] =
4 destellos
) . ., . TITTTTTITITITITITITTTT
5. Pasados 2 segundos el display muestra la ubicacion de memoria borrada. E—, 35
TITTTTTITITITITITITTTT

CUIDADO - Ia central sale de la modalidad de aprendizaje luego 10 segundos de inactividad (el display muestra t£alit).
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Con el primer encendido es necesario realizar un procedimiento de aprendizaje para relevar la longitud del recorrido y de las deceleraciones. Luego
este procedimento la instalacion se ha realizado. Para personalizar el automatismo procedee como indica el capitulo 8.
CUIDADO - asegurarse de haber montado y regulado correctamente los topes eléctricos.

FIG. 6 L
Intervencion
Intervencion final de
final de carrera carrera

pe

> o (HEHHHH

B G,

€

7.1 - APRENDIZAJE FACILITADO

A = zona velocidad de régimen.
B = zona velocidad de desaceleracion.
C = zona mas alla del recorrido (movimiento a velocidad de

desaceleracion, si ha sido activada la desaceleracion).
D = zona de intervencion del sensor de corriente con inversion
del movimiento (releva el obstaculo).
E E = zona de intervencion del sensor de corriente con detencion
del movimiento y regulacidn de la posicion alcanzada como
* posicion de cierre/apertura total (area de resync).

Asegurarse de haber montado y regulado correctamente los topes
eléctricos.

Efectuar un control de las regulaciones y eventualmente personalizar antes de
efectuar el aprendizaje.

Las ralentizaciones serdan aquellas configuradas desde el menu con el mismo
porcentaje durante la apertura y el cierre (L5 = P),

Desbloquear el automatismo, llevarlo a mitad del recorrido y bloquear el motor.
Presionar y mantener presionada la tecla “UP” y “MENU” por al menos 5
segundos hasta cuando el display muestra LOP.

DOWN
MENU
5 segundos

LOP

Si el automatismo NO SE MUEVE en apertura, presionar la tecla “DOWN”
para detener el aprendizaje. El display muestra L--.

upP

DOWN
MENU

!
L

Presionar la tecla “SS* para retomar el procedimiento: el automatismo se
mueve en apertura a baja velocidad hasta alcanzar el final de carrera. El
display muestra L 0P,

DOWN

LOF

Alcanzado el final de carrera en apertura, el automatismo mueve
automaticamente en el cierre, a velocidad plena, hasta alcanzar el final de
carrera en cierre. El display muestra L L.

RARRRRRNRRARNRRARAEI
)
LLL

Alcanzado el final de carrera en cierre, el automatismo se mueve
automaticamente en apertura, a velocidad plena, hasta alcanzar el final de
carrera en apertura. El display muestra L OF

Alcanzado el final de carrera en apertura, el automatismo se mueve en el
cierre a velocidad plena y con las desaceleraciones reguladas en el menu
L5,

T ITTTTTITToT
[
|y Iy

CUIDADO - en el caso de intervencion de un dispositivo de seguridad, el procedimiento se detiene y aparece en el display la palabra L--.
Presionar la tecla “SS*“ para iniciar nuevamente el aprendizaje desde el punto 4.
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7.2 - APRENDIZAJE AVANZADO

Asegurarse de haber montado y regulado correctamente los topes
eléctricos.
Efectuar un control de las regulaciones y eventualmente personalizar antes de
1. efectuar el aprendizaje.
Asegurarse de haber regulado el menu L5 =F.
Las desaceleraciones deben ser reguladas durante el procedimiento de
aprendizaje y las amplitudes en ambas direcciones seran independientes.
upP DOWN
Destbloquear la automatizacion, llevarlo a mitad del recorrido y bloquear el @ MENY |Z| 5 sequndos  [FICCIIIIIIITITIIIT
motor. )

2. Presionar y mantener presionada la tecla “UP” y “MENU” por al menos 5 s : '-DP

segundos hasta cuando el display muestra LOP. T,
up DOWN
E MENU
JERRENINENENINNNANINEN
3 Si la automatizacion NO SE MUEVE en apertura, presionar la tecla “DOWN” [
. P ; Vo e L
para detener el aprendizaje. El display muestra L--. ss N
up DOWN
H “ “ Ho. : IE’ MENY [RIRENANINRRNNIRANANIN
Presionar la tecla “SS* para reprender el procedimiento: el automatismo se |E| "

4, mueve en apertura a baja velocidad hasta el alcance del final de carrera. El — | L ._,F‘
display muestra LOP. ﬁl T
Alcanzado el final de carrera en apertura, el automatismo se mueve v DOWN
automaticamente en cierre a plena velocidad. [@] ww o] FETI

5. Cuando la automatizacion alcanza la posicion de inicio desaceleracion |E| LLL
alr(?inilstrar un Tandg paso paso (SS). ‘ﬁ I

isplay muestra LLL.
El automatismo avanza a velocidad reducida hasta alcanzar el final de carrera T R —

6. en cierre. El automatismo mueve automdticamente en apertura, a plena LoL —— | LOP
velocidad. El display muestra L ZL y sucesivamente LOF. ANRRRIRNRRRIRNRRRIRNEI T
Cuando la automatizacion alcanza la posicion de inicio desaceleracion "'“';"“,_"'"“””'

7. suministrar un mando paso paso (SS). L
El display muestra LOP. EERRNRRNIRA AR AE]

JERRINRNENINENENENENEN
El automatismo se mueve a velocidad reducida hasta alcanzar el final de ) DF'

8. - ' L
carrera en apertura. El display muestra LOF.

[RENINANRRINNNANINANEN
JERRENINENENINNNANINEN

9 Alcanzado el final de carrera en apertura, el automatismo se mueve en cierre ! E L
: a velocidad plena y con las desaceleraciones reguladas. el

CUIDADO - en el caso de intervencion de un dispositivo de seguridad, el procedimiento se detiene y aparece en el display la palabra L--.
Presionar la tecla “SS* para iniciar nuevamente el aprendizaje desde el punto 4.
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Es posible acceder a un MENU BASICO para la modificacion de los parametros principales de la unidad de control.
Para entrar en el MENU BASICO proceda de la siguiente manera.
CUIDADO - la central sale del menu de programacion luego 2 minutos de inactividad.

Ejemplo para utilizar y modificar un parametro del MENU BASICO

[ -

UuP DOWN

(o] tou [e]

Asegurarse de estar
fuera  del  menu
de programacion
(presionar brevemente
la tecla “MENU”).

TTTTTTT N TR IO TRTTTOT

-

- ~
p2 LN
TTTTTITTIATITINTRTTTIT

UpP DOWN

K

UP DOWN

o] = [o]

Para entrar en el MENU
BASICO,  mantener
presionada la tecla
“MENU" por lo menos
1 segundo.

c

UP DOWN

(o] ou o]

[ ELL

UpP DOWN

o

Para desplazarse en las
funciones, presionar las
teclas “UP* y “DOWN",

EEr

UP DOWN

K

TTTTTTLTNTRTINTATLITT
~ 7
| =20 =
- _u ~
TTTTTITTTATITIN TR ITTIT

upP
El MENY

DOWN

(o]

Para entrar en el
parametro, mantener
presionada la tecla
“MENU” por lo menos 1
segundo hasta cuando
el parametro destella.

[ -

UpP DOWN

[@] wew

Utilizar las teclas “UP* y Para salvar, presionar Para desplazarse en las Para salir, presionar
“DOWN” para modificar y mantener pulsada la funciones, presionar las brevemente la tecla
el valor. tecla “MENU“ por lo teclas “UP*“ y “DOWN", “MENU".
menos un segundo.
Para salir sin salvar
presionar brevemente
la tecla “MENU".
; g DEFAULT
PARAMETROS DESCRIPCION CUSTOM MIN MAX UNIDAD
1 ECL Tiempo cerradura automética (0 = deshabilitado). 0 0 900 s
2 FEr~ | Tiempo cerradura luego transito (0 = deshabilitado). 0 0 30 S
g CEn Sensibilidad sobre el obstaculo (0 = deshabilitado). 40 0 100 %
4 CEL Sensibilidad sobre el obstaculo en desaceleracion (0 = deshabilitado). 60 0 100 %
5 EPn~ | Velocidad de funcionamiento. 100 50 100 %
6 SPL Velocidad de desaceleracion. 50 10 100 %
Configuracion SS:
0 = normal (AP-ST-CH-ST-AP-ST...).
1 = alternado STOP (AP-ST-CH-AP-ST-CH...).
7 565 |22 aitemado (AP-CH-AP-CH.. ). 0 0 4
3 = comunitario — timer.
4 = comunitario con cerradura inmediata.
Comportamiento luego black out:
8 b E 0 = ninguna accion, el automatismo permanece parada. 0 0 1
1 = cierre.
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i ; DEFAULT
PARAMETROS DESCRIPCION CUSTOM MIN MAX UNIDAD

Amplitud desaceleracion:
9 L5 P = personalizado de aprendizaje. 20 0 100 %
0...100% = porcentual del recorrido.

10 HS1 Antideslizamiento / Tiempo extra. 15 0 300 S

NOTA - los pardmetros evidenciados en color gris dependen del motor seleccionado. En el cuadro son mencionados los datos del motor CUSTOM. Para
mayores detalles remitimos al capitulo 11.

1. TIEMPO DE CERRADURA AUTOMATICA ECL

Activa con automatismo detenido en la posicion de apertura total, el automatismo se cierra luego de haber esperado el tiempo ELL. En esta fase
el display muestra -£L con el guion destellante, que en los dltimos 10 segundos es sustituido de la cuenta regresiva. Un mando de apertura o la
intervencion de las fotocélulas hacer reiniciar la cuenta.

2. TIEMPO DE CERRADURA LUEGO EL TRANSITO Etr-

Si durante la apertura o en la partida de apertura el haz de las fotocélulas ha sido oscurecido y luego liberado, el automatismo se cierra luego de haber
esperado el tiempo £E~ una vez alcanzado la posicion de apertura total. En esta fase el display muestra -£L con el guién destellante, que en los
ultimos 10 segundos es sustituido por la cuenta regresiva.

3. SENSIBILIDAD SOBRE EL OBSTACULO 5En

Regular la sensibilidad sobre el obstaculo en modo de obtener un correcto funcionamiento del automatismo, interviniendo en caso de obstéculo para
garantizar el movimiento también en las condiciones peores de funcionamiento (gj. invierno, endurecimiento de los motores debido al deterioro, etc). Se
aconseja luego la regulacion del parametro realizar un movimiento completo de apertura y de cierre antes de verificar la intervencion sobre el obstaculo.
Valores inferiores corresponden a un mayor empuije sobre el obstaculo.

La intervencion por un obstaculo detiene el automatismo e invierte brevemente el movimiento.

4. SENSIBILIDAD SOBRE EL OBSTACULO EN DESACELERACION 5EL

Regular la sensibilidad sobre el obstaculo en desaceleracion en modo de obtener un correcto funcionamiento del automatismo, interviniendo en caso
de obstaculo para garantizar el movimiento también en las condiciones peores de funcionamiento (gj. invierno, endurecimiento de los motores debido al
deterioro, etc). Se aconseja luego la regulacion del parametro realizar un movimiento completo de apertura y de cierre antes de verificar la intervencion
sobre el obstaculo.

Valores inferiores corresponden a un mayor empuje sobre el obstaculo.

La intervencion por un obstaculo detiene el automatismo e invierte brevemente el movimiento.

5. VELOCIDAD DE FUNCIONAMIENTO 5FPn

Regular la velocidad de regime para asegurar el correcto funcionamiento del automatismo. Es posible regular el porcentaje de velocidad de un minimo
de 50% a un maximo de 100%.

CUIDADO - luego de haber modificado este parametro es necesario realizar un nuevo aprendizaje del recorrido.

6. VELOCIDAD DE DESACELERACION 5PL

Regular la velocidad en desaceleracion para asegurar el correcto funcionamiento del automatismo. Es posible regular el porcentaje de velocidad desde
un minimo de 10% a un maximo de 100% de la velocidad en régimen SPn.

CUIDADO - luego de haber modificado este parametro es necesario realizar un nuevo aprendizaje de los recorridos.

7. CONFIGURACION PASO PASO (SS) 5b5

Es posible regular 5 modalidades de funcionamiento para el mando SS:

e 5h5 =T normal (AP-ST-CH-ST-AP-ST-CH-...).

Tipico funcionamiento Step by Step. Durante el movimiento una presion de SS comporta la detencion del automatismo.
e 555 = [alternado STOP (AP-ST-CH-AP-ST-CH-...).

Funcionamiento alternado con STOP en apertura. Durante el movimiento de apertura una presion de SS comporta la detencion del automatismo.
e 5h5 =2 alternado (AP-CH-AP-CH-...).

El usuario no tiene de parar el automatismo con el mando de SS.

Enviando el mando SS se obtiene la inmediata inversion de la marcha.

e 5h5 =3 comunitaria — timer.
El mando SS, en el caso sea presente, manda solo la apertura completa del automatismo. Si el mando persiste con automatizacion abierta, se
espera la liberacion antes de iniciar la eventual temporizacion para la cerradura automatica (si ha sido activada), una sucesiva presion a liberar
un mando de Paso Paso en esta fase hace repartir el timer de la cerradura automatica.

e 555 =Y comunitaria con cerradura inmediata.
Como comunitaria con timer (punto antecedente) pero con la posibilidad de cerrar manualmente con un mando de paso-paso.

8. COMPORTAMIENTO LUEGO UN BLACK OUT &t
Al reencendido de la placa, luego haber quitado la alimentacion (black out), el comportamiento de la placa es determinado del parametro b k:

e bt = [ ninguna accion — al reencendido la automatizacion permanece cerrada hasta la recepcion de un mando usuario. El primer movimiento
es en apertura.

e h.t = !cierre — la central, apenas reencendida, manda autondmamente un cierre.
9. AMPLITUD DESACELERACION L5

Con este pardmetro es posible definir la amplitud de las desaceleraciones y eventualmente su exclusion ( LS/ = 0 ). En el caso se desee tener
desacelaraciones mas precisas o diferentes para cada una de las direcciones/hojas, es posible regular el parametro L 5! en P (personalizados) y realizar
el aprendizaje recorrido y los puntos de inicio desaceleracion deseados.

10. ANTIDESLIZAMIENTO / TIEMPO EXTRA A5L
Parametro para compensar un eventual deslizamiento del motor, se adicionan ASL segundos a los tiempos de movimentacion para asegurar el

completo movimiento del automatismo en cada situacion.
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Este menu permite una personalizacion mas detallada de algunos parametros.
Para entrar, mantener presionada la tecla “MENU” por lo menos 5 segundos.
Para modificar los parametros se procede como indicado por el mend basico.
CUIDADO - la central sale del menu de programacion después de 2 minutos de inactividad.

SS

DOWN

(o]t [e]

PARAMETROS

DESCRIPCION

DEFAULT
CUSTOM

MIN

MAX

UNIDAD

Sra

Modalidad intervencion sensor de corriente:

0 = totalmente deshabilitado.

1 = completa (final de carrera + obstaculo). |

2 = solo obstaculo en cualquier punto del recorrido.

3 = solo final del movimiento en cualquier punto del ricorrido.

Tiempo intervencion sensor de corriente.

10

x 100ms

Tiempo deshabilitacion sensor de corriente a la salida.

15

30

x 100ms

- A

Duracion de la aceleracion:

0...20 = duracién rampa.

55~ = singular peldafio al 50% de la velocidad de régimen. 2
H5r~ = singular peldafio al 100% de la velocidad de régimen. 2

10

20

x 35ms

dr A.

Duracion rampa de desaceleracion.

10

20

X 35ms

5P .

Comportamiento PH1 en partida de cerrado:
0 = verificar PH1.
1 = la automatizacion abre también con PH1 empefada.

Comportamiento PH2:
0 = habilitada sea en apertura que en el cierre.
1 = habilitada solo en apertura.

EF R

Test fotodispositivos:

0 = deshabilitado.

1 = habilitado PH1.

2 = habilitado PH2.

3 = habilitado PH1 y PH2.

Ed..

Tipologia banda de seguridad:
0 = contacto (NC).
1 = resistiva (8k2).

10

E.d.

Modalidad intervencion banda de seguridad:

0= interviene solo en cierre con inversion del movimiento.

1 = detiene el automatismo (sea en apertura que en el cierre) y libra el
obstaculo (breve inversion).

11

EEd.

Test banda de seguridad:
0 = deshabilitado.
1 = habilitado.

12

LPa.

Apertura parcial.

30

100

%

13

EPL.

Tiempo cerradura automatica desde apertura parcial (0 = deshabilitado).

900

14

FPr.

Configuracion salida luz destellante:
0 = fija.
1 = intermitente.

15

EP~.

Tiempo predestello (O = deshabilitado).

10

16

FCH.

Configuracion luz de cortesia:

0 = al final de la maniobra encendida por tiempo £L.4.

1 = encendida si la automatizacién no esta cerrada + duracion £LC.4.
2 = encendida si el timer luz de cortesia (£L.4.) no vencido.

3 = luz indicadora automatizacion abierta on/off.

4 = |uz indicadora automatizacion abierta luz intermitente proporcional.

17

ECH.

Tiempo duracion de la luz de cortesia.

180

900

18

dEA.

Hombre presente:
0 = deshabilitado.
1 = habilitado.
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7 2 DEFAULT
PARAMETROS DESCRIPCION CUSTOM MIN MAX UNIDAD
Umbral ciclos solicitada asistencia. Alcanzado el umbral regulado los ciclos ¥ 1000
19 CEr. sucesivos seran realizados con destellos veloces (solo si FPr es activo). 0 0 100 ciclos
0 = deshabilitado.
Habilitacion al destello para solicitud asistencia (funcion realizada solo con
automatizacion cerrada):
20 | SEF. | 0= deshabiltado. 0 0 1
1 = habilitado.
Modalidad uso salida R1 (plug-in):
21 ) - 0 = salida no utilizada. 1 0 1
mian 1 = luz de cortesia (réplica de la salida en la placa).
2 = ECOMODE.
22 P Presion motor en cierre. 2 0 0 480 min
23 i Funcion de relajacion mecanica de los motores. 2 0 0 10 x 50ms
24 CFE Funcion de SOFT STOP 5 0 10 x 100ms
Restablecimiento valores de default en base al tipo de motor:
0 = CUSTOM
1 = KALOS XL / MOVEO
25 dEF. 2 = KALOS 70 0 0 B
3 = KALOS 110
4 =SIM
5 = KALOS XL FAST
26 E~.5. | Visualizacion posicién de memoria individual del mando.
27 E~.T. | Anulacion individual de un mando.
Cancelacion de todos los mandos. Entrar para modificar los parametros y
28 - F luego mantener presionado la tecla “MENU”, aparece una cuenta hacia atras
y termina con la inscripcion don.
29 S 4 Primer acoplamiento entre dispositivo Bluetooth y central.

1CUIDADO - no utilizar en los motores correderas.
2Estos valores no son aconsejados para los motores correderas.

NOTA - los parametros evidenciados en color gris depende del motor seleccionado. En el cuadro son especificados los datos del motor CUSTOM. Para
mayores detalles remitimos al capitulo 11.

1. MODALIDAD DE INTERVENCION SENSOR 5r.r.

Es posible seleccionar hasta 4 modalidades de intervencion para el sensor de corriente que relevan el motor detenido:

e 5Sn.0. =0 el sensor es deshabilitado.

e S5m0 = | funcionamiento completo: intervencion para obstaculo en la zona central del recorrido e intervencion para el fin del movimiento en las
areas en proximidad a los finales de carrera. No utilizar con las cancelas correderas.

e 5Sm.0. =2 el sensor interviene solo como obstaculo, prescindiendo de la posicion.

e 5n.0. = 3 el sensor interviene solo como final del movimiento, prescindiendo de la posicion. No utilizar con las cancelas correderas.

2. TIEMPO DE INTERVENCION SENSOR 5! .t.

Tiempo durante el cual interviene el sensor de relevamiento motor fermo (sensor de corriente) en presencia de un obstaculo.

3. TIEMPO DESHABILITACION AL INICIO &d.kt.

Tiempo durante el cual el sensor de corriente es deshabilitado a la puesta en marcha del motor.

4. RAMPA DE ACELERACION Lr.A.

Este parametro permite regular la duracion de la rampa de aceleracion durante la puesta en marcha del motor. Mayor es el valor y mas larga es la
rampa. Con Ur.A. = 0, son deshabilitadas las rampas y el motor se pone en marcha directamente a la velocidad de régimen o a la velocidad de
desaceleracion en base a la posicion en el recorrido.

Mas alld de los valores numeérico hay 2 opciones adicionales:

e 55.r. - el motor se pone en marcha al 50% de la velocidad de régimen por 0,6 segundos.

e HS5.~. - el motor se pone en marcha al 100% de la velocidad de régimen por 0,6 segundos.

5. RAMPA DE DESACELERACION dr.A.

Este parametro permite regular la duracién de la rampa de desaceleracion de la velocidad de regimen a la de ralentizacion. Mayor es el valor y mas
larga es la rampa.

6. MODALIDAD DE FUNCIONAMIENTO DE PH1 DESDE POSICION DE CIERRE 5F.h.

La fotocélula de cierre tiene el siguiente funcionamiento:

e (Cierre: inmediata inversion del movimiento.

e Apertura desde punto intermedio; ninguna intervencion.

e Apertura desde cierre total:
—5F.h. = [ la automatizacion no parte si PH1 es ocupada.

—5F.h. = ! la automatizacion parte también si PH1 es ocupada.
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7. MODALIDAD DE FUNCIONAMIENTO DE PH2 FPh.c.

La fotocélula de apertura tiene el siguiente funcionamiento:

e  Apertura: para el movimiento de la automatizacion y espera que el haz sea liberado, entonces parte nuevamente en apertura.

e Cierre:
— Ph.2. = 0 para el movimiento de la automatizacion y espera que el haz sea liberado, entonces parte nuevamente en apertura.
—Ph.2. = {ninguna intervencion.

8. TEST FOTODISPOSITIVOS EF.h.

Habilitando la funcion se obtiene la verificacion funcional de los fotodispositivos antes de cada movimiento que inicie con automatizacion parada. No se
realiza con cambios rapidos de marcha. Hacer referencia al paragrafo 4.1 para la conexion correcta de los fotodispositivos.

9. TIPOLOGIA BANDA DE SEGURIDAD Ed..

Son seleccionables dos tipos de bandas de seguridad:

e Ed.i. =0 Mecdnica con contacto normalmente cerrado.

e Ed.i. = !Banda resistiva 8,2Kq.

10. MODALIDAD INTERVENCION BANDA DE SEGURIDAD £ .d.

Para permitir la instalacion de las bandas de seguridad en ambos frentes de marcha de la automatizacion, son disponibles dos modalidades de intervencion:
e E.d. =0 Solo en cierre con inversion total del movimiento.

e E.d.=1Enambos sentidos de marcha con paro y breve inversion para liberar el obstaculo.

11. TEST BANDA DE SEGURIDAD EE .d.

Habilitando la funcion se obtiene la verificacion funcional de la banda. Tal operacion es Util en el caso sea conectada una banda con circuito electrnico
de test (gj. banda radio R.C0O.0). Para el correcto funcionamiento conectar el contacto de test de la banda a la alimentacion del transmisor de las
fotocélulas (paragrafo 4.1) y habilitar el test con nivel 1dgico bajo 0Vdc ((para la compatibilidad hacer referencia al manual de la banda con circuito
electrénico de test).

12. APERTURA PARCIAL LFP.c.

La apertura parcial es un desplazamiento que se puede activar solo con la automatizacion completamente cerrada. El parametro regula la apertura
como porcentual del recorrido total.

13. TIEMPO DE CERRADURA AUTOMATICA DESDE APERTURA PARCIAL £F.C.

Activa con automatizacion parada en la posicion de apertura parcial, la automatizacion se cierra luego de haber esperado el tiempo £P.LC ., en esta fase
el display muestra - £ con el guion destellante que en los Ultimos 10 segundos es sustituido por la cuenta hacia atras.

14. CONFIGURACION SALIDA LUZ INTERMITENTE FP.r.

Son seleccionables dos modalidades para la salida luz intermitente:
e FP.r. =1 lasalida permanece fija. ES necesario usar una luz intermitente con circuito di autodestello (B.RO LIGHT 24 Vac).
e FF.r. = Isgalidaluz intermitente. Es necesario usar una luz intermitente con luz fija (B.RO LIGHT FIX 24 Vac).

15. TIEMPO DE PREDESTELLO £F.r.
Destello para prevencion del desplazamiento, realizado en ambas direcciones, la duracion es definida por el parametro EF.r.
16. CONFIGURACION LUZ DE CORTESIA FL.4.

Son seleccionables diferentes modalidades para la salida de la luz de cortesia:
e FL.4 =0laluzse apaga al final de la maniobra luego de haber esperado el tiempo EL.4..
° £.4. =1 laluz se apaga solo con la automatizacion cerrada luego de haber esperado el tiempo £L.4. regulado.
o C.4. =2 encendida hasta el vencimiento del tiempo £L.4. regulado, independientemente del estado de la automatizacion (la luz podria apagarse
antes del fin del desplazamiento).
° £.4. = 3 luz indicadora automatizacion abierta - la luz se apaga inmediatamente al alcanzar la posicion de cierre total.
e FLC 4. =4luzindicadora automatizacion abierta con destello proporcional al estado de la automatizacion:
— Apertura: destello lento.
— Cierre: destello veloz.
— Abierto: encendida.
— Cerrado: apagado.
— Parado: 2 flash + intervalo largo + 2 flash + intervalo largo +. ..

17. TIEMPO LUZ DE CORTESIA £L.4.
Tiempo de activacion de la luz de cortesia.
18. HOMBRE PRESENTE dE.A.

En Ia% modalidad HOMBRE PRESENTE la automatizacion se mueve exclusivamente hasta que el mando es presente; al liberarlo el automatismo se pone
en stop.

Los m%ndos habilitados son OPEN y CLOSE. Son inactivos SS y PED. En modalidad hombre presente son desabilitadas todas las operaciones
automaticas, comprendidas las breves o totales inversiones. Todas las seguridades son deshabilitadas excepto el STOP.

19. UMBRAL CICLOS DE SOLICITUD PARA ASISTENCIA SE.~.

Es posible regular desde el menu el nimero de ciclos previstos antes que la placa solicite la asistencia. La solicitud consiste en la sustitucion del normal
destello funcional con un destello veloz durante el desplazamiento (solo si FF.-. = ).

20. DESTELLO PARA SOLICITUD ASISTENCIA 5E.F.

La habilitacion de la funcién comporta que la luz intermitente continue a destellar con la cancela cerrada como solicitud de asistencia.

21. MODALIDAD USO PLACA R1 ! ..

Este pardmetro permite seleccionar el funcionamiento de la placa R1 (opcional):

e ! . =0lasalida estd desactivada.
e ! .. =1luz de cortesia: el contacto NO (sin corriente) de la placa R1 tiene el mismo funcionamiento de la salida OGL.
e ! .i.=2Ecomode: es activada la funcion ECOMODE y el contacto NO de la placa R1 es utilizado para quitar la alimentacion de los accesorios

24Vdc. Remitirmos al capitulo 10.
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(22. PRESION MOTOR EN CIERRE //F.~.

Funcion para el mantenimiento de la presion de los motores sobre el paro mecanico, realizada solo con el automatismo cerrado. La central activa el
motor por un minuto cada «F.~. minutos con la finalidad de mantener la presion sobre los paros mecanicos.
CUIDADO - no utilizar con las cancelas correderas.

23. RELAJAMIENTO DE LA MECANICA /i .E.

Funcion para el relajamiento de la mecanica de los motores: es Util en los motores en los cuales el desbloqueo para el movimiento manual puede
permanecer bloquado a causa de la presion del motor sobre el final de carrera mecanico. Una vez alcanzado el final de carrera, en apertura o cierre,
el motor hace una breve inversion de una duracion de /i .E. x 50ms.

NOQTA - con funcién «F.~ activa (presién motores en cierre), el relajamiento de la mecénica se realiza al primer posicionamiento en el final de carrera.

CUIDADO - no utilizar con las cancelas correderas.
24. FUNCION SOFT STOP 5Fk

Con el parametro 5FE, se puede detener la puerta suavemente. Este comportamiento se produce en todos los comandos step-by-step y stop. 5FE
también determina una parada suave en caso de intervencion de seguridad, con excepcion de la intervencion de la costa de seguridad (EDGE) o de
la célula fotoeléctrica PH1.

25. RESTABLECIMIENTO DE LOS VALORE DE DEFAULT dE.F.

Entrando en la voz dE.F. es posible restablecer la configuracion de fabrica de la central. El reset interesa todos los pardmetros del menu base y del
menu avanzado mientras no actua sobre la amplitud de los recorridos programados.

Para realizar el reset entrar en la voz dE.F. por lo tanto confirmar con la presion prolongada de la tecla “MENU”. Mantener presionada hasta que en el
display aparece un nimero (por ejemplo &), liberar la tecla.

Seleccionar el motor utilizado:

0: CUSTOM

I: KALOS XL / MOVEOQ
2: KALOS 70

3: KALOS 110

H: SIM

5: KALOS XL FAST

Mantener presionada la tecla “MENU” hasta cuando el ndmero no destella, liberar la tecla. Mantener presionada la tecla “MENU”, parte una cuenta
regresiva d80,d75,...,d0 | terminado el cual el reset se realiza y se visualiza en el display dan.

NOTA — para conocer el tipo de motor precedente seleccionado, posicionarse en la voz de menu dE.F.: serd alternativamente visualizado el nimero
del motor seleccionado. Si han sido modificados pardmetros dependientes del motor (capitulo 11) aparece el cardcter = (por ejemplo ¢ ).

26. VISUALIZACION POSICION DE MEMORIA INDIVIDUAL DEL MANDO &-.5.

Entrando en £r.5. es posible visualizar la posicion en la memoria en la cual un transmisor ha sido memorizado.

Para realizar la funcidn entrar en £~.5. por lo tanto confirmar con la presion prolongada de la tecla “MENU". Mantener presionada hasta que el display
imprime SEE, liberar la tecla.

A este punto, presionar un pulsador del mando memorizado (no acciona ningun mando). El display muestra:

e laposicidn en la memoria por 2 segundos, si habia sido memorizado;

e |a palabra ok por 2 segundos, si no habia sido memorizado.

Pasados los 2 segundos el display regresa a la pantalla SEE y sera posible realizar la funcion con otro mando.

Para salir de la funcion presionar la tecla “MENU”, de otro modo luego 15 segundos sin transmision la central sale de la funcion mostrando en el
display la palabra Eolit.

27. ANULACION INDIVIDUAL DE UN MANDO £~ .L.

Entrando en £r~.C. es posible anular de la memoria un mando memorizado.

Para realizar la funcion entrar en £r.C. dde este modo confirmar con una presion prolongada de la tecla “MENU". Mantener presionado hasta que el
display imprime el valor 3, liberar la tecla. Seleccionar la posicién en la memoria del mando. Presionar y mantener pulsada la tecla “MENU” hasta que
el display e imprime CLr, liberar la tecla.

Para salir de la funcion presionar la tecla “MENU”. Si en el display aparece la palabra £+~ hay problemas con la memoria (por ejemplo, posicion vacia
0 memoria desconectada).

28. BORRADO DE TODOS LOS MANDOS Er.F.

Accediendo a la voz k- .F. del menu es posible cancelar todos los mandos memorizados.

Para realizar el reset acceder a la voz £r.F ., a este punto confirmar con la presion prolongada de la tecla “MENU”. Mantener presionada hasta que el
display inscribe el valor O, liberar la tecla. Mantener presionada nuevamente la tecla “MENU”, parte una cuenta regresiva 480,475, ...,d0 { terminado
el cual el reset se realiza y se visualiza en el display dar.

29. BLUETOOTH 5/ .d.

Voz del menU necesaria para el primer acoplamiento entre un dispositivo Android y la central de mando. Hacer referencia a la guia de aplicacion Android
para el procedimiento de conexion.
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La funcion ECOMODE permite aumentar la duracion de las baterias en caso de falta de corriente eléctrica.
Para habilitar la funcion:
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mantener presionada
la tecla “MENU" por
lo menos 5 segundos.

Para el correcto funcionamiento, conectar el contacto de la placa R1 en serie a los accesorios 24Vdc, como se ve en el diagrama debajo.

Durante el funcionamiento con bateria la central mueve el motor a velocidad reducida (50% de la velocidad nominal) y todos los accesorios estan apagados.
CUIDADO - en esta situacion los dispositivos de seguridad NO SON ACTIVOS. Se aconseja mover la automatizacion a vista para una mayor
seguridad.

Si durante el funcionamiento con bateria, regresa la tension de alimentacion, luego 5 segundos (tiempo de encendido de los accesorios), el motor se
lleva nuevamente a la velocidad de régimen y las seguridades son nuevamente controladas.

2 baterias . . . ) . .
Cancelas correderas 12v 0,8Ah | Nota: en el caso sea necesario un funcionamiento mas duradero en ausencia de corriente,
- se dispone de las baterias con capacidad mayor.
Ausencia de red para: | 2h 8h

Condiciones:
*Peso: 330Kg.
eRecorrido: 2,2m. :

e Motor Kalos XL. Ciclos 10 5

o Temperatura; 15°C. | CONsecuivos
eTiempo de carga
baterias > 120hs.
PLACA R1
Receptor de la Transmisor de PLACA
/! fotocélula  la fotocelula  eceptor R.CO.0 24CBA
Conectar al (FTALL7 0 (FTALL7 0 para banda de
conector J5 FT00/7) FT00/7) seguridad
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La central BIOS1 24V tiene la posibilidad de seleccionar el modelo del motor utilizado. Esto permite configurar en default algunos parametros para el
funcionamiento optimo del motor.
A continuacion se acompafia cuadro de los parametros dependiente del motor con el valor de default asignado.

VALORES DE DEFAULT
MENU | DISPLAY | BREVE DESCRIPCION CUSTOM K;(\Bs kaLos | KaLos | g | KALOS
MOVEOD 70 110 XL FAST
BASICO CER | Sensibilidad sobre el obstaculo 40 40 40 40 40 10
BASICO CE!l | Sensibilidad sobre el obstaculo en desaceleracion 60 60 60 60 60 10
BASICO CFA | Velocidad de funcionamiento. 100 100 100 100 100 100
BASICO C P! | Velocidad de desaceleracion. 50 50 50 50 50 65
BASICO A5l Antideslizamiento / Tiempo extra. 15 300 300 300 300 300
AVANZADO [ 51 E | Tiempo intervencion sensor de corriente. 2 2 2 2 2 10
AVANZADO | §E | Tiempo deshabilitacion sensor de corriente al inicio. 15 15 15 15 15 30
AVANZADO | !{~H | Duracién rampa de aceleracion. 10 10 10 10 10 10
AVANZADO | d~H | Duracién rampa de desaceleracion. 10 10 10 10 10 10
AVANZADO | dEF | Restablecimiento de los valore de default. 0 1 2 3 4 5

NOTA — para conocer el tipo de motor seleccionado, posicionarse en la voz del menu dE.F.: serd alternativamente visualizado el nimero del motor
seleccionado. Si han sido modificados parametros dependientes del motor aparece también el caracter = (por ejemplo ).

La garantia del fabricante tiene validez en términos legales a partir de la fecha impresa y se limita a la reparacion o sustitucion gratuita de las piezas
reconocidas como defectuosas por falta de cuidados esenciales en los materiales o por defectos de fabricacion. La garantia no cubre dafios o defectos
debidos a agentes externos, defectos de mantenimiento, sobrecarga, desgaste natural, eleccion incorrecta, error de montaje u otras causas no
imputables al fabricante. Los productos manipulados no seran objeto de garantia y no seran reparados. Los datos expuestos son meramente indicativos.
No podra imputarse ninguna responsabilidad por reducciones de alcance o disfunciones debidas a interferencias ambientales. La responsabilidad
a cargo del fabricante por darios derivados a personas por accidentes de cualquier tipo ocasionados por nuestros productos defectuosos, son solo
aquellos derivados inderogablemente de Ia ley.

Este producto es parte integrante del automatismo, y por lo tanto, debe eliminarse junto con éste.

Como para las operaciones de instalaciones, también al final de la vida de este producto, las operaciones de eliminacion deben ser efectuadas por

personal calificado. Este producto esta formado por varios tipos de materiales: algunos pueden reciclarse, otros deben eliminarse. Informese sobre los

sistemas de reciclaje o eliminacion previstos por los reglamentos vigentes en el territorio, para esta categoria de producto.

JATENCION! — Algunas partes del producto pueden contener sustancias contaminantes o peligrosas que, si se abandonan en el medio
ambiente, podrian provocar efectos dafinos en el mismo medio ambiente y en la salud humana.
Como se indica en el simbolo de al lado, se prohibe echar este productos en los residuos domésticos. Efectue por lo tanto la “recogida
separada” para la eliminacion segun los métodos previstos por los reglamentos vigentes en su territorio, o entregue de nuevo el producto
al vendedor en el momento de la compra de un nuevo producto equivalente.

JATENCION! - as reglas vigentes a nivel local pueden prever importantes sanciones en caso de eliminacion abusiva de este producto.

ALLMATIC Srl

32026 Borgo Valbelluna - Belluno — italya
Via dell’Artigiano, n°1 — Z.A.

Tel. 0437 751175 - 751163 r.a.

http://www.allmatic.com - E-posta: info@allmatic.com
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1 - ALGEMENE WAARSCHUWINGEN

A LET OP! Alvorens over te gaan tot installatie van het product, moet het bij het product gevoegde document betreffende
de ALGEMENE VEILIGHEIDSWAARSCHUWINGEN gelezen worden. Document 6-1620001.
Het aanvullende blad kan ook gedownload worden op de website www.allmatic.com.

2 - SELECTIE VAN DE MOTOR

A LET OP! Alvorens over te gaan tot programmering van de slagen, opslaan van de zenders en voordat er enige andere
instelling wordt gedaan, moet de gebruikte motor worden geselecteerd, voor een optimale werking van de BIOS1 24.

GA NAAR HET GEAVANCEERDE MENU ONDERDEEL dE.F. | selecteer de waarde die overeenkomt met de te controleren
motor en voer een reset uit door de aftelling op het display te voltooien. Raadpleeg de tabel op pagina 20.

De procedure is als volgt, in het voorbeeld wordt de motor KALOS XL geselecteerd ( {):

LET OP! De procedure zorgt ervoor dat er teruggekeerd wordt naar de fabrieksinstellingen en eventuele aanpassingen zullen
dus verloren gaan. Dit is niet van invloed op de amplitude van de geprogrammeerde slagen noch op de opgeslagen zenders.

ANDERE MOTOREN (VOER DE NODIGE AANPASSINGEN UIT)
KALOS XL / MOVEO

KALOS 70

KALOS 110

SIM

KALOS XL FAST

[ o i N o [ P o

DOWN

MENU

rilasciare per un istante
release for a while

relachez pendant un moment
suelte por un rato

bir an i¢in serbest birakmak
kort vrijgeven

A\ J/
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De BIOS1 24V besturingseenheid is geschikt voor installaties met 1 24Vdc motor en een maximale absorptie van 10A.. De werking is eenvoudig en
intuitief dankzij de display interface en de 4 toetsen. De bedieningseenheid maakt een precieze afstelling van alle parameters mogelijk. De stuurkast
kan tot 1000 zenders opslaan (extern geheugen) met de functie stap voor stap, gedeeltelijke opening, openen en sluiten. Hij is uitgerust met ingangen
voor fotocellen voor opening en sluiting, veiligheidslijst (mechanisch of resistief), eindschakelaars voor opening/sluiting, en knoppen stap voor stap,
gedeeltelijke opening, openen, sluiten en stop. De uitgangen omvatten een 24 Vac knipperlicht, comfortverlichting/verklikkerlicht automatisering open
24 Vac, en voeding accessoires 24 Vdc.
Het gebruik van back-up batterijen is voorzien wanneer het nodig is de tijdelijke werking te garanderen in afwezigheid van elektrische energie.
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3.1 - BELANGRIJKSTE ONDERDELEN / AANSLUITINGEN
1. Fuse 1: zekering T 10A voor bescherming motor. 13. Aansluiting voor extern geheugen.
2. Aansluiting voor voeding motoren. 14. Aansluiting voor Bluetooth module.
3. Aansluiting voor transformator. 15. Aansluiting voor radio-module.
4, Fuse 3: T 2,5A voor bescherming uitgangen 24Vac. 16. Knop DOWN -.
5. Aansluiting knipperlicht 17. Knop MENU.
6.  Aansluiting voor comfortverlichting / licht automatisering open. 18. Knop UP +.
7. Aansluiting voor voeding fotocellen en 24Vdc accessoires. 19. Knop Step-by-Step (SS).
8.  DIP-SWITCH veiligheidsvoorzieningen 20. Aansluiting voor antenne.
9.  Aansluiting commando’s en veiligheidsvoorzieningen. 21. Display.
10. LED voor signalering status van de ingangen. 22. Led voor de aanwezigheid van voeding.
11. Aansluiting voor optionele R1 kaart. 23. Fuse 2: F200mA zekering voor 24Vdc bescherming.
12. LED radiosignaal. 24. Aansluiting voor batterijlader-kaart.
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3.2 - MODELLEN EN TECHNISCHE KENMERKEN

CODE BESCHRIJVING

12006685 Besturingseenheid BIOS1 24V voor enkele motor
60550058 Transformator 230 / 23 150VA

12006730 Bluetooth module

12000760 R1 kaart

12000780 Kaart batterijlader 24CBA

Voeding transformator

230Vac 50-60Hz

Zekering bescherming transformatorlijn T1A

BIOS1 24V stroomtoevoer 24Vac 50-60Hz
Maximaal vermogen uitgang motor 240W

Uitgang knipperlicht 24Vac 25W
Uitgang comfortverlichting / verklikkerlicht automatisering open 24Vac 25W
Uitgang voeding accessoires 24Vdc 24Vdc 5W
Radio-ontvanger 433MHz Rolling Code
Zenders die opgeslagen kunnen worden 1000
Bedrijfstemperatuur -10°C +55°C

3.3 - LIJST MET AANBEVOLEN KABELS

De kabels voor de aansluiting van de verschillende voorzieningen in een typische installatie zijn in de tabel hieronder vermeld.
Ze moeten geschikt zijn voor de type installatie, zo wordt er bijvoorbeeld een kabel van het type HO3VV-F aangeraden in geval van interne ruimtes of

HO7RN-F voor buiten.

Verbinding Kabel Maximale lengte
Elektrische voedingsleiding 3x1,5 mm? 20m ™

Motor 2x1,5 mm? 20m *
Knipperlicht 2x0,5 mm? 20m
Comfortverlichting / verklikkerlicht 2x0,5 mm2 20m
automatisering open

Fotocellen - zender 2x0,5 mm? 20m

Fotocellen - ontvanger 4x0,5 mm2 20 m
Veiligheidslijst 2x05 mm2 20 m
Keuzeschakelaar 4x0,5 mm? 20m

* Als de kabel langer dan 20 m is moet er een kabel met een grotere sectie worden gebruikt en is het nodig een aarddraad te installeren in de buurt

van de automatisering.

3.4 - VOORAFGAANDE CONTROLES

- De poort moet zonder wrijving kunnen bewegen.

N.B.: Het is verplicht de kenmerken van de poort te standaardiseren met de

geldende regel- en wetgeving. De poort kan alleen worden geautomatiseerd

indien in goede staat en indien deze voldoet aan de norm EN 12604.

- De deur/poort mag geen deuren voor voetgangers hebben. Indien die
er wel zijn, moeten de nodige voorzorgsmaatregelen getroffen worden
volgens punt 5.4.1 van EN12453 (bijvoorbeeld beweging van de motor
voorkomen indien het deurtje openstaat, dankzij een microschakelaar
verbonden aan de besturingseenheid).

- Naast de elektrische en mechanische eindschakelaars beschikbaar op
de operators, moet er, aan beiden zijden van de installatie, een vaste
mechanische stopper zijn die de poort stopt in het onwaarschijnlijke
geval van slechte werking van de eindschakelaars op de operators. Om
deze reden moet de vaste mechanische stopper van passende grootte
ziin om de statische en kinetische krachten gegenereerd door de poort
(A) te kunnen weerstaan (Fig.2).

De geleider moet uitgerust zijn met twee mechanische stops aan de
uiteinden (A) (Fig.2).

50 min

FIG. 2
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- Bovenop de kolommen van de poort moeten geleiders zitten die ontsporing
voorkomen (Fig.3) om onopzettelijk vrijgeven van de poort te vermijden.

N.B.: Verwijder de mechanische stops zoals die beschreven in Fig. 3.

Er zal geen mechanische stopper bovenop de poort zitten omdat deze niet

veilig genoeg zijn.

Te installeren componenten volgens de norm EN12453

GEBRUIK VAN DE SLUITING
TYPE COMMANDO Deskund|lge Deskundige Onbeperkt
personen (buiten de personen .
L . gebruik
openbare ruimte®) (openbare ruimte)
in geval van bemande besturing A B niet mogelijk
Mgt zichtbare impulsen CofE CofE CenD, of E
(bijv. sensor)
met onzchtbare impulsen CofE CenD,of E CenD, of E FIG. 3
(bijv. afstandsbediening)
automatisch CenD,of E CenD,of E CenD,of E
* typisch voorbeeld zijn de sluitingen die geen toegang geven tot openbare weg
A: Bedieningsknop in geval van bemande besturing (d.w.z. Aangehouden).
B: Keuzeschakelaar bemande besturing.
C: Afstelling van het vermogen van de motor.
D: Veiligheidslijsten en/of andere voorzieningen ter beperking van de krachten binnen de
limieten van de norm EN12453 - Bijlage A.
E: Fotocellen.
LET OP - alvorens de aansluitingen te maken moet er gecontroleerd worden dat de besturingseenheid niet wordt gevoed.
DIP-SWITCH VEILIGHEIDSVOORZIENINGEN: Indien ingesteld op ON schakelt deze de ingangen EDGE,
PH2, PH1 en STOP uit.
Het neemt de noodzaak weg van bruggen voor de ingangen op het klemmenbord.
LET OP - met DIP SWITCH op ON zijn de verbonden veiligheidsvoorzieningen uitgesloten
—|:|— E ERIRIRNRERNRRRRRRNRN 22 || BESCHERMING
MU |- "
O ANTENNE
] RELAIS 4 E TITITITITITITITTTTTd0T m
5 1 STROOM AAN
% OMHO00G OMLAAG _
8 8 RELAIS 3 e vmw |@ 2
o
SO
23
moror (V] ) g O ss
24 |= Y
\ ]
| '
e
TRANSFORMATOR ~ 3 % - J5 O |
=2 _g o o
230V / 24V 50Hz : RELAIS 2 TP g vt
ﬁz’ a a N =T D
© 5 AAN DIP-SWITCH
RELAIS 1 a WW O oCcoooooog o o
— O0GL — 20v0c_ARDE FR0I5 ASUGHEDSUST, o pH1 STOP OPENEN SLUTEN PED  SS  COM LST LS2
] 1-2: FLITS PE
® 1|23 |4]5]|6]|7 L[ 8|0 |12|18]14|15] 1617|1819 |20
Q
) &) AN NS
Np:xl\:8+§—|+ ~ % §< -n-nmorgngggg
v 52§ 52 -t 23X g £ £ §8°f£:52:::og
N5E g3 ° 38 >2 g OF [0 2 2 2 82 8587z £ 2
230V 50Hz =55 =23 2 £ g g 9~ - 5SS £ 3 ;&
EET - 38 g8 £ S g3 2k & FIG. 4
= E] S = & 2 5 £ 3
= 7] - g - )
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4.1 - LIJST MET KLEMMEN EN AANSLUITINGEN

Nummer Naam Beschrijving

1-2 FLITS Uitgang knipperlicht 24Vac. Gebruik een knipperlicht dat niet zelfknipperend is 24Vac 25W
max.

3-4 OPEN POORT Comfortverlichting / verklikkerlicht automatisering open 24Vac. Gebruik een licht 24Vac 25W

VERLICHTING max. De werking van het licht en de activeringsduur zijn respectievelijk beheerd door de
geavanceerde menu’s FL.4. en kc 4.

5 +24VDC Voeding accessoires +24Vdc. Gebruiken voor de ontvanger van de fotocellen.

6 AARDE Voeding accessoires 0Vdc.

LET OP - De besturingseenheid geeft tot maximaal 200mA (5W) voor alle accessoires 24Vdc.

7 +24VDC TX PHOTO | Voeding accessoires +24Vdc. Gebruiken voor de zender van de fotocellen. Deze verbinding is
noodzakelijk in geval van gebruik van de fotocellentest. Het is mogelijk de fotocellentest in te
schakelen via het geavanceerde menu £F k.

8 PE Aardverbinding.

9-10 VEILIGHEIDSLIJST Ingang veiligheidslijst (NC contact). Selecteer de veiligheidslijst die gebruikt wordt (mechanisch
of resistief) via het geavanceerde menu Ed./w. en de wijze van interventie via het menu (E.d.
LET OP - Met DIP EDGE op “ON” is de ingang uitgeschakeld.

11-18 PH2 - COM Ingang fotocellen voor opening (NC contact). De fotocel grijpt op een willekeurig moment tijdens
opening van de automatisering in en leidt tot onmiddellijke blokkering van de beweging; als
de straal van de fotocellen weer bevrijd wordt. In geval van interventie op sluiting (parameter
Ph.2. = 0) stopt de automatisering en, als de straal weer vrijkomt, hervat deze de beweging
in opening.

In het geavanceerde menu Fh.c. is het mogelijk het gedrag van de fotocel te selecteren.
LET OP - met DIP PH2 op “ON” is de ingang uitgeschakeld.

12-18 PH1 - COM Ingang fotocellen voor sluiting (NC contact). De fotocel grijpt op een willekeurig moment
gedurende de sluiting van de automatisering in en leidt tot de onmiddellijke blokkering van de
beweging en omkering van de beweging. De fotocellen grijpen niet in tijdens opening.

In het geavanceerde menu 5F.h. is het mogelijk het gedrag van de fotocel met gesloten
automatisering te selecteren.
LET OP - met DIP PH1 op “ON” is de ingang uitgeschakeld.

13-18 STOP - COM Aansluiting van het commando STOP (NC contact). Deze ingang wordt beschouwd als een
veiligheidsvoorziening; opening van het contact zal onmiddellijk leiden tot blokkering van de
automatisering tot de toestand van het binnenkomende contact weer hersteld wordt.

LET OP - Met DIP STOP op “ON” is de ingang uitgeschakeld.

14 -18 OPENEN - COM Aansluiting van de knop voor het commando OPENEN (NO contact).

15-18 SLUITEN - COM Aansluiting van de knop voor het commando SLUITEN (NO contact).

16-18 PED - COM Sluit de knop voor het commando GEDEELTELIJKE OPENING (NO contact) aan.

17-18 SS - COM Sluit de knop voor het commando STAP VOOR STAP (NO contact) aan.

18 COM Gemeenschappelijke leiding voor ingangen veiligheidsvoorzieningen en commando’s.

19-18 LS1 - COM Sluit de eindschakelaar 1 (NC contact) aan.

20-18 LS2 - COM Sluit de eindschakelaar 2 (NC contact) aan.

21 ANTENNE Sluit de antenne aan

22 BESCHERMING Sluit de huls van de antenne aan.

23-24 MOTOR Sluit de motor aan.

25-26 BATTERIJLADER Sluit de batterijlader-kaart aan.

Gebruik klem 25 voor de POSITIEVE pool.
Gebruik klem 26 voor de NEGATIEVE pool.

J3 Aansluiting voor Bluetooth module.

J4 Aansluiting voor extern geheugen.

J5 Aansluiting voor optionele R1- kaart.

J7 Aansluiting voor de stroomtoevoer vanaf de transformator.
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MENU

Door te drukken op de toets “DOWN” verschijnen op het display de volgende parameters. ss

DISPLAY

BESCHRIJVING

Weergave toestand

(o

oP

Beschrijving van de toestand van de besturingseenheid. Raadpleeg de tabel TOESTANDEN
VAN DE BESTURINGSEENHEID voor een beschrijving van de afzonderlijke bedrijfstoestanden.

Uitgevoerde manoeuvres, bijvoorbeeld:

02.0. (Eenheden) /

o
[Ny

Telling van de manoeuvres: duizenden (zonder puntjes) en eenheden (met puntjes).

(duizenden), d.w.z. 1020 cycli.

5.1 - TOESTAND VAN DE BESTURINGSEENHEID

DISPLAY BESCHRIJVING
-- Standby - automatisering dicht of inschakeling na uitschakeling.
= Automatisering in openingsfase.
L Automatisering in sluitingsfase.
co Automatisering gestopt door de gebruiker gedurende opening.
cr Automatisering gestopt door de gebruiker tijdens sluiting.
HHAH Automatisering gestopt vanwege externe gebeurtenis (fotocellen, stop).
aF Automatisering geopend zonder automatische hersluiting.
PE Automatisering geopend in positie van gedeeltelijke opening zonder automatische hersluiting
Automatisering geopend met automatische hersluiting; gedurende de laatste 10 seconden wordt het traject vervangen door
-tc :
een aftelling.
-EP Automatisering geopend in positie van gedeeltelijke opening met automatische hersluiting; gedurende de laatste 10 secon-
den wordt het traject vervangen door een aftelling.

5.2 - SIGNALEN GEDURENDE WERKING

DISPLAY BESCHRIJVING
~Hd Weergegeven tijdens lering van de zenders.
don Weergegeven wanneer er een nieuwe zender wordt geprogrammeerd of aan het einde van een reset
Frd Weergegeven wanneer een toets van reeds geprogrammeerde zender wordt geprogrammeerd.
- Weergegeven wanneer een zender wordt verwijderd.
LOF Weergegeven tijdens programmering van de slag om aan te geven dat de besturingseenheid in openingsfase is.
Lo Weergegeven tijdens programmering van de slag om aan te geven dat de besturingseenheid in sluitingfase is.
L-- Weergegeven tijdens programmering in geval van interventie van een veiligheidsvoorziening.
CEE Weergegeven wanneer de besturingseenheid in afwachting is van een signaal van een zender tijdens weergave van de
geheugenplaats.
nokt Weergegeven wanneer de zender niet aanwezig is in het geheugen tijdens weergave van de geheugenplaats.
Follk Weergegeven wanneer de besturingseenheid de weergave van de geheugenplaats verlaat vanwege inactiviteit.
Crd Weergegeven tijdens de eerste koppeling met de Bluetooth-voorziening.
C -- Weergegeven wanneer de stuurkast gekoppeld is aan de Bluetooth-voorziening.
L -- Weergegeven wanneer de Bluetooth-voorziening ontkoppelt van de stuurkast.
Pa''Er Weergegeven wanneer de voedingsspanning niet voldoende is.
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5.3 - SIGNALERING VAN STORINGEN

DISPLAY BESCHRIJVING

EE Fout geheugen: extern geheugen niet gemonteerd of niet herkend.

EEx fout bij schrijven geheugen: de waarde x is een nummer van 1 tot 6. Neem in geval van foutmelding contact op met de

echnische assistentie.

FLE Fout eindschakelaars: de eindschakelaars voor opening en sluiting zijn bezet op hetzelfde moment
EFO Interventie impactsensor.

EEd Interventie veiligheidslijst.

EFPR Storing fotocellen.

EEh Thermische interventie voor bescherming van de besturingseenheid.

UL Extern geheugen vol.

Frr Fout geheugen tijdens de functies weergave positie of verwijdering enkele zender.

N.B. - de signalering, m.u.v. EEL, houdt aan tot er gedrukt wordt op de toets “DOWN” of een willekeurig commando voor beweging.
LET OP - het herstel na een fout £Ex moet uitgevoerd worden met een van de 3 toetsen van de besturingseenheid (UP, MENU of DOWN).

LET OP! Als de voedingszekering doorbrandt met geblokkeerde motor, moeten de interventiedrempels van de stroomsensor gecontroleerd
worden. Een juiste configuratie van de SEN en SEL parameters beperkt de mogelijkheid van defect van de voedingszekering. Om interventie van de
voedingszekering in de toestand van motorblokkering te voorkomen, wordt het aangeraden om de omkeringsfunctie te gebruiken bij obstakels.

5.4 LED SIGNALERING

RADIO
g
O O 0O0Oo0Oo0oOo. O 0O
—EDGE— PH2 PH1 STOP OPEN CLOSE PED SS COM LS1 LS2
|9|10|11|12|13|14|15|16|17|18|19|20| FIG. 5
LED KLEUR BESCHRIJVING
EDGE ROOD Veiligheidssignalering, LED gewoonlijk aan.
PH2 ROOD Veiligheidssignalering, LED gewoonlijk aan.
PH1 ROOD Veiligheidssignalering, LED gewoonlijk aan.
STOP ROOD Veiligheidssignalering, LED gewoonlijk aan.
OPEN GROEN LED gewoonlijk OFF. Deze begint te branden wanneer op de knop wordt gedrukt.
CLOSE GROEN LED gewoonlijk OFF. Deze begint te branden wanneer op de knop wordt gedrukt.
PED GROEN LED gewoonlijk OFF. Deze begint te branden wanneer op de knop wordt gedrukt.
SS GROEN LED gewoonlijk OFF. Deze begint te branden wanneer op de knop wordt gedrukt.
LS1 ROOD LED is aan wanneer de eindschakelaar niet ingeschakeld is.
LS2 ROOD LED is aan wanneer de eindschakelaar niet ingeschakeld is.
RADIO ROOD LED aan in aanwezigheid van een radio transmissie of interferentie.
POWER ON GROEN LED gewoonlijk ON. Geeft de aanwezigheid van inkomende spanning aan.
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Programmering van een zender kan ingeschakeld worden met behulp van de toets “UP” van de besturingseenheid of de verborgen toets van een reeds
opgeslagen zender.
De BIOS1 24V besturingseenheid kan tot 4 functies in net zoveel toetsen van de afstandsbediening opslaan. Gedurende de leerprocedure, geillustreerd
in paragraaf 6.1, wordt er een toets van de zender per keer opgeslagen. Het zal dus nodig zijn om 4 maal de programmering uit te voeren om alle
mogelijke functies toe te kennen.

De functies zullen in de volgende volgorde worden toegekend:

1.
2.
3.
4.

1° opgeslagen toets: functie STAP VOOR STAP.

2° opgeslagen toets: functie GEDEELTELIJKE OPENING.
3° opgeslagen toets: functie OPENEN.

4° opgeslagen toets: functie SLUITEN.

6.1 - PROGRAMMERING VAN EEN ZENDER

OMHO0G OMLAAG
Zorg ervoor niet in de menu’s van programmering te zijn. IE' El
1. Om deze te verlaten, kort op de toets “MENU" drukken, tot de status van de
besturingseenheid getoond wordt. 5
owHo0: oG Knipperlicht
ﬁ IZI N TITTTTTTTITTITITIToOTT
Druk op de toets “UP” en laat deze los. Op het display verschijnt de tekst ~Ad >C )2
2 en het knipperlicht gaat branden. SS - ’Q\ rAd
=4 TITTTTTTTITTITITIToOTT
[o] Vast licht
=
3 Druk binnen 10 seconden op de toets van de zender die opgeslagen moet Q
. §
worden.
TITTTTTITITITITITITTTT TITTTTTITITITITITITTTT
Als het gelukt is, zal er op het display de tekst dan verschijnen, anders Frd
4. (indien de zender reeds opgeslagen was). [ d on of F nd
[T TITTOTOTT TITTTTTITITITITITITTTT
X . . RERENARENANANANANENEN]
5 Na 2 seconden zal op het display de geheugenplaats te zien zijn waar de '-:-, 35
‘ afstandsbediening opgeslagen werd (bijvoorbeeld £35).
[T ITITTOTTOTT
6 Om nog een toets van de afstandsbediening op te slaan (of een nieuwe
' zender), moet de procedure vanaf punt 2 herhaald worden.

A\LET OP - na 10 seconden van inactiviteit, verlaat de besturingseenheid de leermodus (het display toont totit).
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6.2 - PROGRAMMERING MET DE VERBORGEN TOETS VAN EEN REEDS GEPROGRAMMEERDE ZENDER

Met automatisering in stilstand, met behulp van een paperclip drukken op de
verborgen toets van een reeds geprogrammeerde afstandsbediening.

=

Knipperlicht

g \\ I //
— ZQC
l S

Vast licht
=
D) Druk binnen 10 seconden op de toets van de zender die opgeslagen moet Q
. §
worden.
Knipperlicht Knipperlicht
N N
Als het gelukt is, zal het knipperlicht 2 keer flitsen (nieuwe zender) of 1 keer N ~Y\
3. (reeds opgeslagen zender). /Q\ of /Q\
2 flitsen 1 flits
4 Om nog een toets van de afstandsbediening op te slaan (of een nieuwe
: zender), moet de procedure vanaf punt 1 herhaald worden.
LET OP - na 10 seconden van inactiviteit, verlaat de besturingseenheid de leermodus (het display toont £alit).
6.3 - VERWIJDERING VAN EEN ENKELE ZENDER
OMHO0G OMLAAG
MENU E
Zorg ervoor niet in de menu’s van programmering te zijn.
1. Om deze te verlaten, kort op de toets “MENU” drukken, tot de status van de
besturingseenheid getoond wordt. 5
owooe omLasG Knipperlicht
Druk op de toets “UP” of de verborgen toets van een reeds geprogrammeerde ﬁ N T
2. zender en laat deze los. Op het display verschijnt de tekst ~Ad en het —> ‘,Q: l-l':,d
knipperlicht gaat branden. ss S T
[o] Vast licht
=
3 Druk binnen 10 seconden tegelijkertijd op de 1e toets en de verborgen toets @
: van de te verwijderen zender. i
Knipperlicht
RERENARENANANANANENEN] N
Als het gelukt is, verschijnt er op het display de tekst CLr~ en zal het '} N
4 knipperlicht 4 keer flitsen. LLr of /Q\
RERENARENANANANANENEN] =
4 flitsen
TITTTTTITITITITITITTTT
Na 2 seconden toont het display de verwijderde geheugenplaats (bijvoorbeeld E' 3 5
5 |a39),
TITTTTTITITITITITITTTT

LET OP - na 10 seconden van inactiviteit, verlaat de besturingseenheid de leermodus (het display toont talit).
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N.B. - alvorens over te gaan tot programmering moet er gecontroleerd worden via het geavanceerde menu dE.F. (hoofdstuk 9) of de geselecteerde
motor juist is.

Bij de eerste inschakeling is het nodig een leerprocedure uit te voeren om de lengte van de slag en van de vertragingen te meten.

Na deze procedure is de installatie voltooid. Om de automatisering te personaliseren, handelen zoals beschreven in hoofdstuk 8.

LET OP - Voor een correcte werking van de automatisering, is het absoluut essentieel dat er mechanische stoppers worden gebruikt bij
opening en sluiting.

FIG. 6 % A = zone op normale snelheid.
. B = zone op vertragingssnelheid.
Interventie I Interventie C = overslagzone (beweging op vertragingssnelheid, indien
eindschakelaar XL eindschakelaar vertraging ingeschakeld is).
= D = interventiezone van de stroomsensor met inversie van
. 0 £ beweging (detecteert het obstakel).
. B A s Lo E = interventiezone van de stroomsensor met stop van de
I¢ ¥ Dbeweging en instelling van de bereikte positie als positie van

volledige sluiting / opening (resync zone).

7.1 - VERGEMAKKELIJKTE PROGRAMMERING VAN DE SLAG

Zorg ervoor dat de eindschakelaars verbonden en goed afgesteld zijn.
Controleer de menu’s en, indien nodig, pas de instellingen aan alvorens over
1. te gaan tot programmering van de slag.

De vertragingen zullen de in het menu ingestelde zijn met hetzelfde percentage
zowel bij opening als bij sluiting (L5! = F).

OMHO0G OMLAAG
Ontgrendel de aandrijving, breng deze naar het midden van de slag en v [@] 5 seconden LTI
) vergrendel de aandrijving terug. ) ! DF’
: Druk tegelijkertijd op de toets “UP” en op de toets “MENU” gedurende ten 58 e

minste 5 seconden tot de volgende tekst verschijnt op het display L OF.

OMHO00G OMLAAG

E M JERRENINENENINNNANINEN
Als de automatisering NIET BEWEEGT in openingsfase, druk dan op de toets Is_%l & — L--

3. “DOWN" om programmering te stoppen. Het display toont L--. NIRRRIRRNERRRRRANNEI
Druk op de toets “SS” om de procedure weer te hervatten: de automatisering (o] (] g

4. beweegt in opening op lage snelheid, tot de eindschakelaar wordt bereikt. N —— L uF‘
Gedurende deze fase toont het display LOF. ﬁl T

Als de eindschakelaar van opening bereikt is, zal de automatisering automatisch =
5. naar sluiting gaan, op normale snelheid, tot de eindschakelaar van sluiting oL
wordt bereikt. Gedurende deze fase toont het display LLL. T

Als de eindschakelaar van sluiting is bereikt, zal de automatisering automatisch ) D =
6. naar sluiting gaan, op normale snelheid, tot de eindschakelaar van opening L
bereikt wordt. Gedurende deze fase toont het display £ OF. INARINRRRRIRARARIRRAR

Als de eindschakelaar van opening bereikt is, zal de automatisering automatisch Y )
7. naar sluiting gaan, op normale snelheid, met de vertragingen die ingesteld Ll
werden in het menu L5/ . NRRNRINRNRNNNANANNNAN]

LET OP - indien een veiligheidsvoorziening reageert, zal programmering stoppen en verschijnt op het display L--.
Druk op “SS” om weer verder te gaan met programmering vanaf punt 4.
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7.2 - GEAVANCEERDE INSTELLINGEN VAN DE SLAG

Zorg ervoor dat de eindschakelaars verbonden en goed afgesteld zijn.
Controleer de menu’s en, indien nodig, pas de instellingen aan alvorens over
te gaan tot programmering van de slag.

Controleer de instelling van het menu-onderdeel L5! =P,

De vertragingen moeten tijdens de leerprocedure worden ingesteld en de
amplitudes in de twee richtingen zullen onafhankelijk zijn.

Ontgrendel de aandrijving, breng deze naar het midden van de slag en
vergrendel de aandrijving terug. Druk tegelijkertijd op de toets “UP” en op
de toets “MENU” gedurende ten minste 5 seconden tot de volgende tekst
verschijnt op het display L TP,

OMHO00G OMLAAG

o [

SS

5 seconden
—_

LOP

Als de automatisering NIET BEWEEGT in openingsfase, druk dan op de toets
“DOWN” om programmering te stoppen. Het display toont L--.

OMHO00G

ol

SS

(o]

!
L

Druk op de toets “SS” om de procedure weer te hervatten: de automatisering
beweegt in opening op lage snelheid, tot de eindschakelaar wordt bereikt.
Gedurende deze fase toont het display LOF.

OMHO00G

(o]

OMLAAG

S

b

— [

LOP

Wanneer de eindschakelaar van opening bereikt is, zal de automatisering
automatisch in sluiting bewegen, op normale snelheid. Als de automatisering
de positie voor begin van vertraging bereikt, druk dan op het commando Step-
by-Step (SS).

Gedurende deze fase toont het display LLL.

OMHO00G OMLAAG

o o o]

Ss

P

T
[
LLL

T

De automatisering gaat verder op vertragingssnelheid tot de eindschakelaar
van sluiting wordt bereikt. De automatisering beweegt automatisch in opening,
op normale snelheid. Gedurende deze fase toont het display LZL en dan LGP,

[
Iy

[ LOF

Als de automatisering de positie voor begin van vertraging bereikt, druk dan op
het commando Step-by-Step (SS).
Gedurende deze fase toont het display LOF.

[
Lo

De automatisering gaat verder op vertragingssnelheid tot de eindschakelaar
van opening wordt bereikt. Gedurende deze fase toont het display L TP,

LOP

Als de eindschakelaar van opening bereikt wordt, zal de automatisering in
sluiting bewegen op normale snelheid met de ingestelde vertragingen.

[
Ll

LET OP - indien een veiligheidsvoorziening reageert, zal programmering stoppen en verschijnt op het display L--.

Druk op “SS” om weer verder te gaan met programmering vanaf punt 4.
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Het is mogelijk om toegang te krijgen tot een BASISMENU om de belangrijkste parameters van de besturingseenheid te wijzigen.
Om toegang te krijgen tot het menu, als volgt te werk gaan.
LET OP - na 2 minuten van inactiviteit verlaat de besturingseenheid automatisch het menu.

Voorbeeld van navigatie en wijziging in het BASISMENU

OMHO0G OMLAAG

(o] p o]

Zorg  ervoor  niet
in de menu’s van
programmering te zijn
(druk kort op de toets
“MENU").

| -ci=

TITTTTTTIATITINTRTITOT

OMHO0G OMLAAG

oy o]

Gebruik de toetsen
“UP” en “DOWN” om

OMHO0G OMLAAG

o ou o]

Om het basismenu
binnen te gaan, op de
toets “MENU" drukken
en ten minste 1 seconde
ingedrukt houden.

c

OMHO0G OMLAAG

MENU E

Om op te slaan, op de
toets “MENU” drukken

T
[
Lo

OMHO00G OMLAAG
MENU

Om door de functies te
bladeren, op de toetsen
“UP” en “DOWN”
drukken.

| EEr

OMHO0G OMLAAG

o o]

Om door de functies te

TN TATIATETLITT

B

y2 N\
TITTTTTTIATITIVTRIITOT

OMHO0G OMLAAG

(o o [o]

OMHO0G OMLAAG

(o o [o]

de waarde te wijzigen. en deze ten minste 1

bladeren, op de toetsen
“UP” en “DOWN”

Om de parameter binnen
te gaan, ten minste 1
seconde lang op de
toets “MENU" drukken
tot de waarde begint te
knipperen.

Om te verlaten, kort

op de toets “MENU”

drukken.

seconde  ingedrukt drukken.
houden.
Om te verlaten zonder
op te slaan, kort op de
toets “MENU" drukken.
PARAMETERS BESCHRIJVING DoeTon | MIN [ MAX | EENHEID
1 A Tijd automatische sluiting (0 = uitgeschakeld). 0 0 900 S
2 EEr Tijd automatische sluiting na doorgang (0 = uitgeschakeld). 0 0 30 S
3 BEn Gevoeligheid voor obstakels op normale snelheid (0= uitgeschakeld). 40 0 100 %
4 CE! Gevoeligheid voor obstakels bij vertragingen (0= uitgeschakeld). 60 0 100 %
& St Normale snelheid. 100 50 100 %
6 SR Vertragingssnelheid 50 10 100 %
Configuratie SS
0 = normaal (OP-ST-CL-ST-OP-ST....)
1 = afgewisseld STOP (OP-ST-CL-OP-ST-CL...)
7| 5b5 |52 afgewisseld (OP-CL-OP-CL.. ) 0 0 4
3 = condominium — timer
4 = condominium met onmiddellijke automatische sluiting
Na stroomstoring
8 B_E 0 = geen actie 0 0 1
1 = sluiting
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DEFAULT
PARAMETERS BESCHRIJVING CUSTOM MIN MAX | EENHEID

Amplitude vertraging.
9 ] P = gepersonaliseerd tijdens programmering. 20 0 100 %
0...100% = percentage van de slag.

10 HS1 Antislip / Extra tijd. 15 0 300 S

N.B. - de met grijs aangegeven parameters hangen af van de geselecteerde motor. In de tabel zijn de gegevens van de motor CUSTOM vermeld. Voor
meer informatie kan hoofdstuk 11 geraadpleegd worden.
1.  AUTOMATISCHE SLUITINGSTIJD £CL
Actief bij automatisering in stilstand in de positie van volledige opening, de automatisering sluit na ECL seconden. In deze fase toont het display - £L
met knipperend streepje, dat gedurende de laatste 10 seconden wordt vervangen met een aftelling. Een commando van opening of interventie van de
fotocellen zorgt ervoor dat het tellen opnieuw start.
2. SLUITINGSTIJD NA DOORGANG EEr
Als tijdens opening of tijdens de fase van volledige opening, de straal van de fotocellen geblokkeerd werd en vervolgens weer vrijkomt, zal de
automatisering weer sluiten na £t~ seconden te hebben gewacht, na de positie van volledig opening bereikt te hebben. In deze fase toont het display
-t met knipperend streepje, dat gedurende de laatste 10 seconden wordt vervangen met een aftelling.
3. GEVOELIGHEID VOOR OBSTAKELS OP NORMALE SNELHEID 5En
Stel de gevoeligheid voor obstakels zo af dat een correcte werking van de automatisering wordt verkregen, waarbij in geval van obstakel opgetreden moet
worden maar tegelijkertijd beweging ook in slechte omstandigheden wordt gegarandeerd (bijv. winter, verharding van de motoren door slijtage, enz.). Het
wordt aangeraden na afstelling van de parameter een volledige beweging (opening en sluiting) uit te voeren alvorens interventie op obstakel te controleren.
Lagere waarden komen overeen met een grotere stuwkracht op het obstakel.
Een interventie vanwege obstakel stopt de automatisering en keert de beweging kort om.
4. GEVOELIGHEID VOOR OBSTAKELS OP VERTRAGINGSSNELHEID 5EL
Stel de gevoeligheid voor obstakels bij vertraging zo af dat een correcte werking van de automatisering wordt verkregen, waarbij in geval van obstakel
opgetreden moet worden maar tegelijkertijd beweging ook in slechte omstandigheden wordt gegarandeerd (bijv. winter, verharding van de motoren
door slijtage, enz.). Het wordt aangeraden na afstelling van de parameter een volledige beweging (opening en sluiting) uit te voeren alvorens interventie
op obstakel te controleren.
Lagere waarden komen overeen met een grotere stuwkracht op het obstakel.
Een interventie vanwege obstakel stopt de automatisering en keert de beweging kort om.
5. NORMALE SNELHEID 5Fn
Stel de normale snelheid zo af dat een correcte werking van de automatisering wordt gegarandeerd. Het is mogelijk om het snelheidspercentage af te
stellen van een minimum van 50% tot een maximum van 100%.
LET OP - na deze parameter te hebben gewijzigd is het nodig een nieuwe programmering van de slagen uit te voeren.
6. VERTRAGINGSSNELHEID 5FL
Stel de vertragingssnelheid zo af dat een correcte werking van de automatisering wordt gegarandeerd. Het is mogelijk om het snelheidspercentage af
te stellen van een minimum van 10% tot een maximum van 100% van de normale snelheid 5Fn.
LET OP - na deze parameter te hebben gewijzigd is het nodig een nieuwe programmering van de slagen uit te voeren.
7. CONFIGURATIE STAP VOOR STAP (SS) 565
Er kunnen 5 werkingsmodi worden ingesteld voor het commando SS:
e 545 = [ normaal (OP-ST-CL-ST-OP-ST-CL-...).

Typische werking Step by Step. Tijdens de beweging leidt een druk op SS tot het stoppen van de automatisering.
e 5h5 = !afgewisseld STOP (OP-ST-CL-OP-ST-CL-...).

Afgewisselde werking met STOP in openingsfase. Tijdens de beweging in de openingsfase, leidt een druk op SS tot het stoppen van de automatisering.
e  5h5 =7 afgewisseld (OP-CL-OP-CL-...).

De gebruiker kan de automatisering niet stoppen met het commando SS.

Een commando SS tijdens beweging keert de beweging om.

e 5b5 = 3 condominium — timer.
Het commando SS bedient uitsluitend de automatisering. Als het commando aanhoudt met automatisering open, zal er gewacht worden tot deze
weer vrijgegeven wordt alvorens te beginnen met de eventuele tijdsturing voor automatische sluiting (indien actief), door in deze fase nogmaals
het SS commando te geven zal aftelling voor automatische sluiting weer starten.

e 5h5 =Y condominium met onmiddellijke sluiting.
Zoals condominium — timer (voorgaande punt) maar tijdens aftelling zal een SS commando de automatisering sluiten.

8. GEDRAG NA STROOMSTORING b &

Bij het herstarten van de bedieningseenheid, nadat de stroom weggeweest is, wordt het gedrag van de bedieningseenheid bepaald door de parameter bk

e bk =0 geen actie — bij de herstart zal de automatisering in stilstand blijven tot er een commando van de gebruiker wordt ontvangen. De eerste
beweging is in opening.

e h.t = !sluiting — de net herstarte stuurkast, geeft zelfstandig opdracht tot sluiting.

9. AMPLITUDE VERTRAGING L5/

Met deze parameter kan de amplitude van de vertragingen en eventueel hun uitsluiting (L5 = O ) worden ingesteld. Indien men preciezere of andere

vertragingen wenst tussen opening en sluiting, is het mogelijk om de parameter L5/ op P (gepersonaliseerd) in te stellen en programmering slag in

te stellen waarbij de gewenste beginpunten vertraging aangegeven worden.

10. ANTISLIP / EXTRA TIJD ASL

Parameter om eventuele slip van de motor te compenseren, er worden ASL seconden toegevoegd aan de bewegingstijden om zich te verzekeren van
volledige beweging van de automatisering onder alle omstandigheden.
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Dit menu maakt een meer gedetailleerde aanpassing van een aantal parameters mogelijk.
Voor het GEAVANCEERDE MENU, druk op de toets “MENU” en houd deze gedurende ten minste 5 seconden ingedrukt.
Om de parameters te wijzigen, handelen zoals aangegeven voor het BASISMENU.

LET OP - na 2 minuten van inactiviteit verlaat de besturingseenheid automatisch het menu.

OMHO0G OMLAAG
MENU

SS

DEFAULT
PARAMETERS BESCHRIJVING CUSTOM MIN MAX | EENHEID
Werking stroomsensor:
_ 0 = uitgeschakeld.
1 CrAa 1 = volledig (eindeschakelaar en obstakel) 2 0 3
2 = alleen obstakel op een willekeurig punt van de slag.
3 = alleen einde beweging op een willekeurig punt van de slag.
2 b L = Reactietijd van de stroomsensor. 2 1 10 | x 100ms
3 CdE. Uitschakeltijd stroomsensor bij start van de motor. 15 0 30 x 100ms
Amplitude opgang van versnelling:
) 0...20 = amplitude opgang.
4 Ur A, 55~ = enkele stap op 50% van de normale snelheid. 2 10 0 20 x 35ms
H5r = enkele stap op 100% van de normale snelheid. 2
5 dar A, Amplitude opgang vertraging. 10 0 20 X 35ms
_ Werking van fotocel van sluiting (PH1) startend vanaf gesloten:
6 SF k. | 0= Controle PH1. 1 0 1
1 = de automatisering start ook met PH1 bezet.
Werking van fotocel van opening PH2
7 Fh 2. |0 =ingeschakeld bij opening en sluiting. 0 0 1
1 = alleen ingeschakeld bij opening.
Test fotocellen:
0 = volledig uitgeschakeld.
8 EF R |1 =PH1 ingeschakeld. 0 0 3
2 = PH2 ingeschakeld.
3 = PH1 en PH2 ingeschakeld.
_ Soort veiligheidslijst:
9 Ed.i. |0 = contact (NC). 0 0 1
1 = resistief (8k2).
Werkingsmodus van veiligheidslijst:
10 Ed 0= werkt alleen in sluiting met inversie van beweging. 0 0 1
ic.g. 1 = stopt de automatisering (zowel opening als sluiting) en bevrijdt het
obstakel (korte inversie).
Test veiligheidslijst:
11 EE.d. |0 = uitgeschakeld. 0 0 1
1 = ingeschakeld.
12 LF.o. | Gedeeltelijke opening. 30 0 100 %
13 EF.C . | Automatische sluitingstijd vanuit gedeeltelijke opening (0 = uitgeschakeld). 0 0 900 S
Configuratie uitgang knipperlicht:
14 | FPr. [0=vast 1 0 1
1 = knipperend.
15 EF .~ | Tid voorflitsen (0 = uitgeschakeld). 0 0 10 S
Instellingen comfortverlichting:
0 = aan het einde van een beweging voor £L.4. tijd.
- 1 = aan als automatisering niet gesloten + £L.4. tijd.
16 FLA. 2 = aan als timer comfortverlichting (C.4.) niet verlopen is. 0 0 4
3 = verklikkerlicht automatisering open on/off.
4 = verklikkerlicht automatisering met proportioneel flitsen.
17 = Tijdsduur comfortverlichting. 180 0 900 S
Dodeman-modus:
18 odE H. |0 = uitgeschakeld. 0 0 1
1 = ingeschakeld.
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DEFAULT

PARAMETERS BESCHRIJVING CUSTOM

MIN MAX | EENHEID

Drempel cycli verzoek om assistentie. Als de ingestelde drempel bereikt
= wordt zullen de volgende cycli uitgevoerd worden met snel knipperen (alleen x 1000

19 SEr. | ais FPr actief is). 0 0 100 cycli

0 = uitgeschakeld.

Inschakeling continu knipperen voor verzoek om assistentie (functie
uitgevoerd alleen met gesloten automatisering):

20 S5EF. 0 = uitgeschakeld. 0 0 1

1 = ingeschakeld.

Gebruikswijze van de R1 uitgang (plug-in):

o1 ) - 0 = uitgang niet gebruikt. 1 0 1
P10t 11 = comfortverlichting (kopie van de uitgang besturingseenheid).
2 = ECOMODE.
22 P, Druk van de motor in gesloten positie. 2 0 0 480 min
23 yi~.E. | Mechanische ontspanningsfunctie motoren. 2 0 0 10 x 50ms
24 CF E. | FUNCTIE LANGZAME STOP 5 0 10 | x 100ms
Standaardinstellingen herstellen op basis van type motor:
0 = CUSTOM
1 = KALOS XL / MOVEO
25 | dEF. |[2=KALOS70 0 0 5
3 = KALOS 110
4 =SIM
5 = KALOS XL FAST
26 Er 5. Weergave geheugenplaats enkele zender.
27 E-r. Verwijdering enkele zender.

_ Verwijdering van alle zenders. Verkrijg toegang om de parameter te wijzigen
28 FrF. en houd dan de toets “MENU” ingedrukt, er zal een aftelling verschijnen die
eindigt met de tekst dan op het display.

29 S 4 Eerste koppeling tussen Bluetooth en besturingseenheid.

TLET OP - niet gebruiken met schuifpoort motor.
2Deze waarden worden niet voorgesteld voor de schuifpoort motoren.

N.B. - de met grijs aangegeven parameters hangen af van de geselecteerde motor. In de tabel zijn de gegevens van de motor CUSTOM vermeld. Voor
meer informatie kan hoofdstuk 11 geraadpleegd worden.

1. WERKING SENSOR 5.1

Er zijn 4 mogelijke werkingen voor de stroomsensor die de motor in stilstand detecteert:

e S5m0, = sensor is uitgeschakeld.

e 5Sn.i. = ! volledige werking: interventie voor obstakel in het centrale gedeelte van de slag en interventie voor einde beweging viakbij de
eindschakelaar. Niet gebruiken met schuifpoorten.

e S5m0 =2 de sensor reageert alleen op obstakels, onafhankelijk van de positie.

e S5m0 =3 de sensor reageert alleen op einde beweging, onafhankelijk van de positie. Niet gebruiken met schuifpoorten.

2. REACTIETIJD SENSOR 5! .E.

Tijd waarna de sensor motor in stilstand (stroomsensor) reageert in aanwezigheid van een obstakel.

3. UITSCHAKELTIJD BIJ START MOTOR 54.t.

Tijd gedurende welke de stroomsensor uitgeschakeld is bij start van de motor.

4. OPGANG VAN VERSNELLING Lir.A.

Deze parameter maakt het mogelijk om de duur van de opgang van de versnelling gedurende de start van de motor in te stellen. Hoe groter de waarde,

des te langer de opgang. Met Li-.A. = T, de opgangen worden uitgeschakeld en de motor start direct op normale snelheid of op vertragingssnelheid,
op basis van de positie van de slag.

Naast de numerieke waarden zijn er 2 andere mogelijkheden:

e 55~ - de motor start op 50% van de normale snelheid voor 0,6 seconden.
e HS5.r. - de motor start op 100% van de normale snelheid voor 0,6 seconden.
5. OPGANG VAN VERTRAGING dr.A.

Deze parameter maakt het mogelijk om de duur van de opgang van vertraging in te stellen van de normale snelheid naar de vertragingssnelheid. Hoe
groter de waarde, des te langer de opgang.

6. GEDRAG PH1 ALS GESLOTEN 5F.h.
De fotocel voor sluiting heeft de volgende werking:

e Sluiting: onmiddellijke omkering van beweging.
e QOpening vanaf een tussenpositie: geen interventie.

e (Opening vanuit gesloten positie:
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—5P.h. = [ de automatisering start niet als PH1 bezet is.
—5F.h. = [ de automatisering start ook als 1PH1 bezet is.

7. GEDRAG PH2 FPh.c.
De fotocel voor opening heeft de volgende werking:
e Opening: stopt de motor van de automatisering en wacht tot de straal bevrijd wordt, vervolgens hervat deze de opening.
e Sluiting:
—Ph.2. = 0 stopt de automatisering en wacht tot de straal bevrijd wordt, vervolgens hervat deze de opening.
—Ph.2. = [ geen interventie.
8. TEST FOTOCELLEN EP.h.

Door deze functie in te schakelen wordt er een functionele inspectie van de fotocellen uitgevoerd vadr iedere beweging die begint met automatisering
in stilstand. Deze wordt niet uitgevoerd in geval van snelle omkeringen van bewegingsrichting na interventie van een veiligheidsvoorziening. Raadpleeg
paragraaf 4.1 voor de juiste verbinding van de fotocellen.

9. SOORT VEILIGHEIDSLIJST Ed..

Er zijn twee soorten die geselecteerd kunnen worden:

e £d.. = mechanisch met normaal gesloten contact.

e Ed.i. = Iresistieve veiligheidslijst 8,2KQ.

10. WERKWIJZE VEILIGHEIDSLIJST £ .d.

Om installatie van de veiligheidslijsten mogelijk te maken aan beide bewegingszijden van de automatisering, zijn er 2 mogelijkheden:

e E.d. =10 alleen bij sluiting met totale omkering van beweging.

e E.d. = !inbeide bewegingsrichtingen met stop en korte omkering voor bevrijding obstakel.

11. TEST VEILIGHEIDSLIJST EE.d.

Door deze functie in te schakelen wordt de functionele controle van de veiligheidslijst verkregen. Dit is handig indien er een veiligheidslijst is geinstalleerd
met elektronisch testcircuit (bijv. veiligheidslijst radio R.CO.0). Voor de juiste functionering, moet het testcontact van de veiligheidslijst aangesloten
worden op de voeding van de zender van de fotocellen (paragraaf 4.1) en de test ingeschakeld worden met logisch laag niveau OVdc (voor compatibiliteit
moet de handleiding van de veiligheidslijst geraadpleegd worden).

12. GEDEELTELIJKE OPENING LFP.c.

De gedeeltelijke opening is een beweging die alleen ingeschakeld kan worden vanuit een volledig gesloten positie. De parameter stelt de opening in
als percentage van de totale slag.
13. AUTOMATISCHE SLUITINGSTIJD NA GEDEELTELIJKE OPENING £F.C.

Actief bij automatisering in de positie van gedeeltelijke opening, de automatisering sluit na £P.Cseconden. In deze fase toont het display -£L met
knipperend streepje, dat gedurende de laatste 10 seconden wordt vervangen met een aftelling.
14. CONFIGURATIE UITGANG KNIPPERLICHT FP.r.
Er kunnen 2 verschillende manieren van werking voor de uitgang knipperlicht geselecteerd worden:
e FP.r. =10 de uitgang blijft vast. Het zal nodig zijn een knipperlicht te gebruiken met zelfknippercircuit (B.RO LIGHT 24 Vac).
e FF.r. = !uitgang knipperlicht. Het zal nodig zijn om een knipperlicht aan te sluiten met vast licht (B.RO LIGHT FIX 24 Vac).
15. TIJD VOORFLITSEN EF.r.
FIitsen voorafgaand aan de beweging, uitgevoerd in beide richtingen, £F.~. seconden voorflitsen.
. INSTELLINGEN COMFORTVERLICHTING FL.
De besturlngseenheld heeft 4 verschillende funct|es voor de comfortverlichting:
F._ H = [ het licht schakelt uit aan het einde van een beweging na £L.4. seconden.
° = | het licht schakelt uit uitsluitend met gesloten automatisering na tC.y. seconden £L.4.
° E .H. = licht aan gedurende L .4. seconden vanaf het begin van een beweging, onafhankelijk van de toestand van de automatisering (het licht
zou uit kunnen schakelen voor het einde van de beweging).
° £.4. = 3 verklikkerlicht automatisering open - het licht schakelt onmiddellijk uit als de automatisering de gesloten positie bereikt.
° £.4. =4 verklikkerlicht automatisering open met proportioneel knipperen:
— Opening: langzaam flitsen.
— Sluiting: snel flitsen

— Open: licht aan
— Dicht: licht uit.
— Stil: 2flash + lange pauze + 2flash + lange pauze +...

17. TIJD COMFORTVERLICHTING £L.4.
Activeringstijd van de comfortverlichting.

18. DODEMAN-MODUS dE.A.

In DODEMAN-modus, beweegt de automatisering zolang als het commando gegeven wordt; zodra deze vrijgegeven wordt, gaat het over naar stop.
De actieve commando’s zijn OPEN en CLOSE. SS en PED zijn niet actief. In dodeman-modus zijn alle automatische handelingen uitgeschakeld,
waaronder korte of totale inversie. Alle veiligheidsvoorzieningen zijn uitgeschakeld m.u.v. STOP.

19. DREMPEL CYCLI VERZOEK OM ASSISTENTIE 5E.-.

Het is mogelijk om in het menu het aantal cycli in te stellen vodr het verzoek om assistentie. Het verzoek wordt gesignaleerd door de vervanging van
het normale functionele knipperen met snel knipperen gedurende de bewegingen (alleen als FF.-. = ).

20. FLITSEN VOOR VERZOEK OM ASSISTENTIE 5E.F.

Wanneer de grens SE.F. is bereikt zal het knipperlicht ook met gesloten automatisering knipperen om het verzoek om assistentie aan te geven.
21. GEBRUIKSWIJZE R1 KAART ! ./,

Deze parameter maakt het mogelijk om de werking van de R1 kaart (optioneel) te selecteren:

e ! .. =0 de uitgang is uitgeschakeld.

e i .1 =1 Comfortverlichting: het NO contact (spanningsloos) van de R1 kaart heeft dezelfde werking als de uitgang OGL.
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o ri o1 = 2 Ecomode: dit schakelt de ECOMODE functie in en het NO contact van de R1 kaart wordt gebruikt om de stroom van de 24Vdc
accessoires af te sluiten. Raadpleeg hoofdstuk 10.

22. DRUK MOTOR IN GESLOTEN POSITIE /iF.r.

Functie voor het behoud van de druk van de hydraulische motoren, uitsluitend uitgevoerd met gesloten automatisering. De besturingseenheid activeert
de motoren gedurende 1 minuut iedere +«F.~. minuten om de druk op de mechanische stoppers te behouden.
WAARSCHUWING - Niet gebruiken met schuifpoorten.

23. MECHANISCHE ONTSPANNING rir.E.

Mechanische ontspanningsfunctie motoren: dit is handig in motoren waarin de deblokkering voor handmatige bewegingen geblokkeerd kan blijven
vanwege de druk van de motor op de mechanische eindstop. Bij het bereiken van de eindstop, in opening of sluiting, zal de motor een korte inversie
doen van i .E. x 50ms.

N.B. - met Flinck (£ iP.- actief (druk motoren in sluiting), wordt de mechanische ontspanning alleen gedaan bij de eerste positionering op de
eindstop.

WAARSCHUWING - Niet gebruiken met schuifpoorten.

24. FUNCTIE LANGZAME STOP 5Ft

Met de SFE-parameter is het mogelijk om de hek of poortaandrijving op een langzame manier te stoppen. Dit gedrag vindt plaats op alle stap-
voor-stap- en stopopdrachten. SFE bepaalt een langzame stop, zelfs in het geval van veiligheidsinterventie, behalve voor de interventie van de
veiligheidscontactlijst of voor de interventie van de fotocel PHT.

25. HERSTELLEN VAN DE STANDAARDWAARDEN dE.F.

Via dE.F. kunnen de fabrieksinstellingen opnieuw ingesteld worden. De reset heeft betrekking op alle parameters van het basismenu en van het
geavanceerd menu maar beinvioedt de geprogrammeerde slagen niet.

Ga naar het onderdeel dE.F. en vervolgens bevestig door de toets “MENU” ingedrukt te houden tot er een nummer verschijnt (bijvoorbeeld J), en laat
dan los.

Selecteer de gebruikte motor met behulp van “UP” en “DOWN”:

e [ CUSTOM

I: KALOS XL / MOVEO

c: KALOS 70

3: KALOS 110

4. SIM

5: KALOS XL FAST

Houd de toets “MENU” ingedrukt tot het getal begint te knipperen en laat dan de toets los. Druk op de toets “MENU” en houd deze ingedrukt, er begint
een aftelling 480,d75,...,d0 ! laat de toets niet los tot op het display de tekst dan verschijnt.

N.B. - om het type van de eerder geselecteerde motor te kennen, ga naar het onderdeel van menu dE.F.: het display toont afwisselend het 2 .F. en de
geselecteerde motor. Als er parameters zijn gewijzigd (die afhangen van de motor, raadpleeg hoofdstuk 11) verschijnt ook de letter £ (bijvoorbeeld = ).

26. WEERGAVE GEHEUGENPLAATS ENKELE ZENDER t-.5.

Via £r.5. is het mogelijk de geheugenplaats te tonen waar een zender opgeslagen werd.

Om de functie uit te voeren, ga da naar £r~.5. en bevestig door lang te drukken op “MENU". Houd de knop ingedrukt tot op het display de tekst S5EE
verschijnt en laat de toets los.

Druk nu op een knop van de opgeslagen zender (dit activeert geen enkel commando). Het display toont:

e de geheugenplaats gedurende 2 seconden, als deze opgeslagen was;

e (e tekst not gedurende 2 seconden, als deze niet opgeslagen was.

Na verloop van deze 2 seconden, keert het display terug naar het scherm SEE en zal het mogelijk zijn om de functie met een andere zender uit te
voeren.

Om de functie te verlaten, op de toets “MENU" drukken. Anders zal na 15 seconden zonder transmissies de besturingseenheid de functie verlaten en
het display toont de tekst £olit.

27. VERWIJDERING ENKELE ZENDER £~ .C.

Via £r.L. is het mogelijk een enkele opgeslagen zender te verwijderen.

Om de functie uit te voeren, ga da naar £r.C. en bevestig door lang te drukken op “MENU”. Houd de knop ingedrukt tot op het display & verschijnt
en laat de toets los. Selecteer de geheugenplaats van de zender. Druk op de toets “MENU” en houd deze ingedrukt tot op het display L~ verschijnt,
laat dan de toets los.

Om de functie te verlaten, op de toets “MENU" drukken. Als op het display de tekst £~ verschijnt, zijn er problemen met het geheugen (bijvoorbeeld
lege plaats of ontkoppeld geheugen).

28. RESET GEHEUGEN AFSTANDSBEDIENINGEN Er~.F.

Via Er.F.van het menu is het mogelijk alle geprogrammeerde zenders te verwijderen.

Om de reset uit te voeren, ga dan naar £~ .F.en bevestig door de toets “MENU” lang ingedrukt te houden. Houd deze ingedrukt tot op het display de
waarde O verschijnt, dan de toets vrijgeven. Druk opnieuw op de toets “MENU" en houd deze ingedrukt; nu zal een aftelling starten J80,479,...,d0 1
waarna de reset voltooid is en op het display verschijnt dan.

29. BLUETOOQTH 5/ .4.

Onderdeel van het menu dat nodig is voor de eerste koppeling tussen een Android-apparaat en de besturingseenheid. Raadpleeg de gids van de
applicatie voor de verbindingsprocedure.

18/20 /@ mA T eng | FrRA T EsP P | TuR T PoR 6-1622400 - rev. 8.1 - 03/07/2023




De functie ECOMODE maakt het mogelijk om de duur van de batterijen te verlengen in geval er geen netstroom is.
Om deze functie in te schakelen, als volgt handelen:

T T OO RIENIRINIATRRINNRNN TR I RARANANANARANARANANIN| T
-- | =~ - =~ - -
=, - ’ = — E = E [
T T T RANANAZARIRLNRNINRRAN ERANIEARINLRNYANERIN EENININNRRRNRRARNN T

OMHO0G OMLAAG OMHO00G OMHO0G OMLAAG OMHO00G OMLAAG OMHO0G OMLAAG OMHO0G OMLAAG

fof o [0 Eﬁ& of w13 kg@@ of o foT 6] o

Zorg ervoor niet  Om door de functies Om de parameter  Gebruik de toetsen Om op te slaan, op Om te verlaten, kort
in de menu’s van te bladeren, op de binnen te gaan, ten “UP” en “DOWN” de toets “MENU" op de toets “MENU"
programmering te zijn toetsen  “UP” en minste 1 seconde  om de waarde te drukken en deze ten drukken.

(druk kort op de toets “DOWN” drukken. lang op de toets  wijzigen. minste 1 seconde
“MENU"). Selecteer het “MENU” drukken tot ingedrukt houden.
Druk op de toets onderdeel ! .17.. de waarde begint te

“MENU” en houd knipperen.

deze gedurende ten
minste 5 seconden
ingedrukt.

Voor correcte werking, moet het contact van de R1 kaart in serie op de 24Vdc accessoires aangesloten worden zoals in het diagram hieronder.
Tijdens werking op batterij, beweegt de besturingseenheid de motor op lage snelheid (50% van de nominale snelheid) en alle accessoires zijn uit.
LET OP - in deze toestand zijn de veiligheidsvoorzieningen NIET ACTIEF. Voor een grotere veiligheid, wordt het aangeraden de automatisering
in het zicht te bewegen.

Als tijdens de werking op batterij, de netstroom weer terugkeert, zal na 5 seconden (tijd voor inschakeling accessoires), de motor terugkeren naar
normale snelheid en worden de veiligheidsvoorzieningen opnieuw gecontroleerd.

: 2 hatterijen
Schuifpoort 12V 0 S}Ah N.B.: indien een langere werking nodig mocht zijn in afwezigheid van stroom, zijn er ook
! batterijen met grotere capaciteit.
Zonder netstroom voor: | 2h 8h
Voorwaarden:
:gfalvglcg(%%STKg ﬁ;g(t;]l- 10 5 -:l_ =E‘C)C)[IIIIIIIII||||||||||||| BESCHERMING
° DISPLAY A
alos motor. volgen de _ insa DE 0o W ANTENNE)

e Temperatuur; 15°C. ! IRERENINRRRARARARANY
e Laadtijd batterij > [ cycli S on0s oMLAG _
120h. 8 8 RELAIS 3 Q Iz' I%l El %

2 )<
MOTUR@) —:
||“ Ez =1 ]
& £ I}
% B ===, ° m 2 PO
TRANSFORMATOR = EE I o |
230V / 24V 50Hz g RS2 é%gg‘é ‘Lo 8| o
< E [AAN DIP-SWITCH 0
RELAIS 1 Billl @ cocooooao oo
— 06L — zavoc_MRDE iAoNoReL (ELSUISUST pp pH1 STOP OPENEN SWTEN PED S COM LST LS2
J_ 1-2:FLITS PE
[Q'U'@@I 1123|4567 |8 | |t0|12]13]|1a]15]16[17|18]10 20
GJ_LQ T = 1
e @ @ | +l +l +l +l
Rg L 4 4 g 5l s 4 4
¥22 28 (§(5[2% (25 2 Z S sEg gaigz
230V 50Hz %Eé £3 2 35 g S ~ - £ s :z
- 2 g RN
H (m
: - : _:D
(= O
R1 KAART | | i
| | Bl
| : '
! ! 2 2 1{2]3]4]5|6]7]8]9
1 1
- /‘ —————— Fotocel Fotocel R.CO.0.
. ontvanger zender Ontvanger
Slult aan op de (FIALLY of  (FTALLY of voor radio
FT00/7) FT00/7) veiligheidslijst FIG. 7
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De BIOST 24V besturingseenheid geeft de mogelijkheid om het model van de gebruikte motor te selecteren. Dit maakt het mogelijk om een aantal
parameters standaard in te stellen voor de optimale werking van de motor.
Hieronder is een tabel te vinden met de parameters die afhangen van de motor met de standaard toegekende waarde.

STANDAARDWAARDEN
MENU | DISPLAY | KORTE BESCHRIJVING o KALOS | \nios | Kalos KALOS
USTOM | XL/ 1 Ta0™ | Ty0 | SIM | xi st
MOVEO
BASE SEr | Gevoeligheid voor obstakels op normale snelheid 40 40 40 40 40 10
BASE CEL | Gevoeligheid voor obstakels op vertragingssnelheid 60 60 60 60 60 10
BASIC S5Fr | Normale snelheid. 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100
BASIC S P | Vertragingssnelheid. 50 50 50 50 50 65
BASIC HS1 | Antislip / Extra tijd. 15 300 300 300 300 300
GEAVANCEERD [ 5 £ | Reactietijd van de stroomsensor. 2 2 2 2 2 10
GEAVANCEERD | Sk %]qugst.(étrw'akeltijd van de stroomsensor bij het starten van de 15 15 15 15 15 30
GEAVANCEERD | Lf~H | Amplitude opgang van versnelling. 10 10 10 10 10 10
GEAVANCEERD | o~ H | Amplitude opgang vertraging. 10 10 10 10 10 10
GEAVANCEERD | EF | Herstel standaardwaarden. 0 1 2 3 4 5

N.B. - om het type van de eerder geselecteerde motor te kennen, ga naar het onderdeel van menu dE.F.: het nummer van de geselecteerde motor

wordt afwisselend getoond. Als er parameters zijn gewijzigd (die afhangen van het type motor) verschijnt ook de letter ¢ (bijvoorbeeld = {).

De garantie van de fabrikant heeft wettelijke geldigheid vanaf de datum gedrukt op het product en is beperkt tot de kosteloze reparatie of vervanging van
de stukken die erkend zijn als defect door de fabrikant omdat ze niet beantwoorden aan de essentiéle kwaliteitscriteria of vanwege fabrikagedefecten.
De garantie dekt geen schade of defecten te wijten aan externe invioeden, onvoldoende onderhoud, overbelasting, natuurlijke slijtage, keuze van het
verkeerde type, montagefouten, of andere oorzaken die niet aan de producent toegeschreven kunnen worden. Producten waarmee geknoeid is, vallen
niet onder de garantie noch zullen deze gerepareerd worden. De vermelde gegevens zijn louter indicatief. Er kan geen verantwoordelijkheid worden
toegeschreven voor vermindering van vermogen of storingen te wijten aan atmosferische storingen. De aansprakelijkheid van de producent voor
schade aan personen door alle soorten ongelukken veroorzaakt door onze defecte producten, is beperkt tot wat door de wet is vastgelegd.

Dit product is een integrerend deel van de automatisering en moet daar dus samen mee verwijderd worden. Net als voor de installatiewerkzaamheden,
moeten ook de werkzaamheden gericht op de verwijdering van het product aan het einde van het leven ervan, door gekwalificeerd personeel worden
uitgevoerd. Dit product is opgemaakt uit verschillende soorten materiaal: sommige kunnen gerecycled worden, andere moeten worden verwijderd.
Controleer welke regels gelden voor wat betreft recycling of verwijdering in jullie omgeving, voor deze productcategorie.

LET OP! — sommige onderdelen van het product kunnen verontreinigende of gevaarlijke stoffen bevatten die, als ze in het milieu geloosd

worden, schade zouden kunnen toebrengen aan het milieu of aan de algemene gezondheid.

Zoals aangegeven door het symbool aan de zijkant, is het verboden om dit product bij het huisvuil te gooien. Zorg dus dat het afval

“gescheiden” wordt, volgens de geldende wetgeving in jullie territorium, of breng het product terug naar de verkoper bij aankoop van een
- nieuw soortgelijk product.

LET OP! — het is mogelijk dat de lokaal geldende wetgeving zware sancties oplegt in geval van onrechtmatige verwijdering van dit product.

ALLMATIC Srl

32026 Borgo Valbelluna - Belluno — italya

Via dell’Artigiano, n°1 — Z.A.

Tel. 0437 751175 - 751163 r.a.
http://www.allmatic.com - E-posta: info@allmatic.com
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BIOS1 24V

24V KAYAR KAPILAR ICIN
KUMANDA MERKEZI
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1 - GENEL UYARILAR

A DIKKAT! Uriiniin kurulumunu yapmadan once iriinle birlikte gelen GUVENLIKLE iLGILI GENEL UYARILAR hakkindaki
belgenin okunmasi zorunludur. Belge 6-1620001. Belgenin tamamini www.allmatic.com sitesinden de indirebilirsiniz.

2 - KULLANILAN MOTOR TERTIBATININ SEGILMESI

A DIKKAT! Kurs programlama, vericileri bellege alma islemleri ile herhangi baska bir ayar yapmadan 6nce kullanilan
motor tertibatinin segilmesi’__qerekmektedir; bu uygulama BIOS1 24 sisteminin ¢alismasinin optimize edilmesini saglar.
ILERi DUZEY MENU o/E .F GGESINE GiDIN. , kontrol edilecek motor tertibatina karsilik gelen degeri secin ve ekrandaki geri
sayimin tamamlanmasiyla sifirlama iglemi yapin. Sayfa 20'deki tabloya bagvurun.

Prosedir asagida verilmistir (6rnekte KALOS XL motor secilmistir ( {):

DIKKAT! Bu prosediir fabrika degerlerine sifirlama yaparak yapilmis olabilecek dzellestirmelerin kaybedilmesine neden olur,
Programlanan kurs genlikleri ve bellege alinan vericiler tizerinde etkili degildir.

DIGER MOTOR TERTIBATLARI (GEREKEN OZELLESTIRME ISLEMLERINI YAPIN)
KALOS XL / MOVEO

KALOS 70

KALOS 110

SIM

KALOS XL FAST

[ o N o [ R I o

upP DOWN

MENU

rilasciare per un istante
release for a while

relachez pendant un moment
suelte por un rato

bir an i¢in serbest birakmak
kort vrijgeven

A\ J/
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BIOS1 24V kumanda merkezi 1 adet 24Vdc motor ve en ¢ok 10A dederinde gekilen akima sahip kurulumlar igindir. Gostergeli arayiizii ve 4 tusu
sayesinde basit ve kolay anlasilir sekilde calistirilir. Kumanda panosu tim parametrelerin hassas bir sekilde ayarlanmasina olanak tanir. Kumanda
merkezi, kesiklik ¢alisma, kismi aglima, agma ve kapatma fonksiyonlariyla 1000'e kadar vericiyi bellege alabilir (harici bellek). Acilma ve kapanma
fotoseli icin girisler, glvenlik barl (mekanik veya rezistif), kapanma/agiima limit anahtari ve kesikli calisma, kismi agilma, agma, kapatma ve durdurma
icin diigmelerle donatilmistir. Cikiglar ise 24 Vac cakar lamba, 24 Vac girig aydinlatma lambasi/acik otomasyon ikaz lambasi ve 24 Vdc aksesuar giic

beslemesinden olugur.

Elektrik enerjisinin kesilmesi halinde kesintisiz hizmeti siirmesinin saglanmasi gereken yerlerde yedek batarya kullanima olanagi mevcuttur.
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@ z DPOWE|||||||||||||||||||||| m
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381~ [ @@l = (o7
=
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@ =) ()
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(O—ED ()
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% 26 - J%_@ 10 :‘\@
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h g ON DIP-SWITCH y < @
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— 06L — 2av0c_GND TX¥HoT0 —EDGE— PH2 PH1 STOP OPEN CLOSE PED SS COM LS1 LS2
1-2: FLASH PE
1“2 3“4 5 i 7 J_|8 9 10|11 |12|13 |14 ([15(16 |17 | 18| 19 20|
SEK. 1
®O © ©®
3.1 - ANA BILESENLER / BAGLANTILAR
1. Sigorta 1: Motor korumasi icin T 10A sigorta. 13. Harici bellek igin konektor.
2. Motor besleme baglantis!. 14. Bluetooth moddilii icin konektdr.
3. Glic besleme transformatéril baglantis!. 15. Radyo modiilu igin konektdr.
4. Sigorta 3: 24Vac cikiglarin korumast icin T 2,5A sigorta. 16. DOWN (ASAGI) - diigmesi.
5. (Cakar lamba baglantisi. 17. MENU diigmesi.
6. Girig aydinlatma lambasi / otomasyon agik ikaz lambasi baglantisi. ~ 18. UP (YUKARI) + digmesi.
7. Fotosellerin ve aksesuarlarin 24Vdc giic besleme baglantisi. 19. Kesikli caligma (SS) diigmesi.
8.  Guvenlik sistemleri dip anahtari. 20. Anten baglantisi.
9. Kumanda ve giivenlik sistemleri baglantis!. 21. Gosterge.
10. Giriglerin durumunu bildiren led lambalar. 22. Guc besleme led lambasi.
11. R1 istede bagl kart igin konektor. 23. Sigorta 2: 24Vdc koruma igin T 200mA sigorta.
12. Radyo sinyali led lambasi. 24. Batarya sarj karti baglantisl.
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3.2 - MODELLER VE TEKNIiK OZELLIKLER

KOD ACIKLAMA

12006685 Bir motor icin BIOS1 24V kumanda merkezi
60550058 Transformator 230 / 23 Vac 150VA
12006730 Bluetooth Modlilli

12000760 R1 Karti

12000780 24CBA batarya sarj karti

Transformator gig beslemesi

230Vac 50-60Hz

Transformat0r hatti koruma sigortasi

T1A

BIOS1 24V gli¢ beslemesi

24Vac 50-60Hz

Motor ¢ikig azami gticti 240W

Cakar lamba ¢ikisi 24Vac 25W
Giris aydinlatma lambasi / otomasyon acik ikaz lambasi ¢ikigi 24Vac 25W
24Vdc aksesuar gli¢ beslemesi ¢ikis! 24Vdc 5SW
433MHz radyo alicisi Rolling Code
Bellege alinabilen verici sayis 1000
Calisma sicakligi -10°C +55°C

3.3 - TAVSIYE EDILEN KABLO LIiSTESI

Tipik bir tesiste var olan cesitli baglantilara yonelik kablolar asagida yer alan listede siralanmaktadir.
Bunlar kurulum tipine uygun olmalidir ancak érnek olarak i¢c mekanlardaki kurulumlarda HO3VV-F tipi veya dis mekanlardaki kurulumlarda HO7RN-F

tipi kablo tavsiye edilmektedir.

Baglanti Kablo Azami uzunluk
Giig beslemesi elektrik hatti 3x15 mm? 20m ™

Motor 2x15 mm? 20m ™

Cakar lamba 20,5 mm? 20 m

Giris aydinlatma lambasi / otomasyon aglik ikaz [ 2 x 0,5 mm? 20m

lambas|

Fotoseller - verici 2x05 mm? 20m

Fotoseller - alici 4x0,5 mm? 20m

Givenlik bari 2x05 mm? 20m

Anahtarli secim digmesi 4x0,5 mm? 20m

* Kablonun uzunlugunun 20 m'yi astigi hallerde daha blyilk kesitli bir kablo kullaniimasi ve otomasyonun yakinina giivenlik amagli bir toprak sasi

baglantisi takilmasi gerekir.

3.4 - HAZIRLIK KONTROLLERI

- Kapi sUrtiinmesiz olarak hareket etmelidir.

Onemli Not: Kapi Gzelliklerinin yirtirliikteki yasalar ve standartlara uygun

halde olmasi zorunludur. Kapi yalnizca iyi durumdaysa ve EN 12604

standardina uygunsa otomatize edilebilir.

- Kayar kapida yaya gecis kapagl olmamalidir. Aksi halde EN12453'ln
5.4.1. maddesinde yer alan uygun tedbirlerin alinmasi gerekmektedir
(6rnegin, kumanda merkezi uygun sekilde baglanmig bir mikro salter
yardimiyla kapak agikken motorun hareketinin engellenmesi gibi).

- Kapali kalma noktalarina meydan verilmemelidir (6rnegin, agik kayar kapi
ile korkuluk arasinda).

- Unitede mevcut olan limit anahtarlarinin diginda, kursun iki ug konumunun
her birinde, limit anahtarlarinin arizalanmasi halinde kapiyl durduracak
sabit bir mekanik durdurma aparatinin bulunmasi gerekmektedir. Bunun
icin mekanik durdurma aparatinin boyutu, motorun statik itme gticti ile
kapinin (A) kinetik enerjisinin toplamini tagiyabilecek sekilde olmalidir
(Sek. 2).

- Istenmeyen ayriimalar énlemek igin kapi kolonlari raydan ¢ikmayi dnleme
kilavuzlarina (Sek. 3) sahip olmalidir.

50 min

SEK. 2
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Onemli Not: Sek. 3'te aciklanan tipteki mekanik durdurma aparatlarini kaldirin.
Yeterince glivenli olmadiklarindan kayar kapinin tstiinde mekanik durdurma
aparatlar bulunmamalidr.

EN12453 standardina gére kurulacak bilesenler

KAPANMA KULLANIMI
KUMANDA TiPi zman Kl Uzman kisi Sinirsiz
(Kamu alani
- (Kamu alaninda) kullanim
diginda®)
insan var ozellikli A B Muimkiin degil
Gorerek impals ozellikli
(©Orm. senson CveyaE CveyaE CveD, veyaE
Gormeden impals
ozellikli (6rn. Uzaktan CveyaE CveD, veyaE CveD, veyaE SEK 3
kumanda) ’
Otomatik CveD, veyaE CveD, veyaE CveD, veyaE
* T.ipik drnekler kamuya agik yola erisim saglamayan kapatmalardir
A: Insan var ozellikli kumanda diigmesi (yani basili oldugu sirece devreye girer).
B: Insan var 6zellikli anahtarli segim digmesi.
C: Motor kuvveti ayarlama.
D: EN12453 Standardi - Ek A'da belirtilen sinirlar dahilinde kuvvetleri sinirlandiran barlar
ve/veya diger donanimlar.
E: Fotoseller.
DIKKAT - Baglantilar yapmadan dnce kumanda merkezine gii¢ beslemesi yapilimadigini kontrol edin.
GUVENLIK SISTEMLERI DiP ANAHTARI: ON (AGIK) olarak ayarlandiginda EDGE, PH2, PH1 ve STOP giriglerini Sz 3
devre digl birakir. T—
Terminal grubundaki girislere kdpri uygulamasi yapma ihtiyacini ortadan kaldirir. D D D D
DIKKAT - DIP ANAHTARI ON (ACIK) konumda oldugunda bagh olan emniyet sistemleri devre dis
kalirlar.
—|:|— EQQ|||||||||||||||||||||| 22;_ SHIELD
21 -%
M ="51_= A
I NENNRENNNANNRANNNANAN Hib
S T poweR
z O N yp DOWN _
8 8 RELAY 3 | v | @ 2
mION d
23
MOTOR @) § O S8
—— % !
g 1
g 5+ }- ° » v’
TRANSFORMER 2 2 95 o |
230V / 23V 50Hz % RELAY 2 oz ﬁ oo =
> ON DIP-SWITCH
RELAY1 « HDHDDDDDDDDD o o
— 0GL — +2av0c_GND i3Hoto —EDGE— PH2 PH1_ STOP OPEN CLOSE PED SS COM LS1 LS2
1-2: FLASH PE
|:®"|_|’®® 1234567‘ |8t n|t2f13]|14]15 1617|118 |19]|20
®J‘|_® °
X) &) AL T L ]
NEFTm RS o+ @+ ~ % L O 2 2 9 g 2 B 9 g E CE
N PEF §§§§§.§§3§ 5?’" ggr‘?ﬂ’%é%ﬁ?ﬁ,’é@%%%
38 38 - 2° s2 gb& g 2 F 22 g¢g
230V 50Hz ESE =2 § = g E E g 9 5 5
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4.1 - TERMINALLERIN VE KONEKTORLERIN LiSTESI

Numarasi Adi Aciklamasi

1-2 FLASH 24Vac cakar lamba ¢ikigl. Kendi kendine gakma 6zelligi olmayan 24Vac 25W maks 6zellikli bir
cakar lamba kullanin.

3-4 0GL 24Vac girig aydinlatma lambasi / otomasyon agik ikaz lambasi ¢ikisi. 24Vac 25W maks 6zellikli
bir aydinlatma kullanin. Aydinlatmanin calisma sekli ve acik kalma stresi sirasiyla FC.4. ve
Ec.4. seklindeki ileri diizey mendler tarafindan yonetilir.

5 +24VDC +24Vdc aksesuar gii¢ beslemesi. Fotosellerin alicisi igin kullanin.

6 GND 0Vdc aksesuar gii¢ beslemesi.
DIKKAT Kumanda merkezi 24Vdc aksesuarlar icin en ¢ok 200mA (5W) degerine kadar
besleme yapar.

7 +24VDC TX PHOTO | +24Vdc aksesuar giic beslemesi. Fotosellerin vericisi icin kullanin. Bu baglanti, fotosel testi
icin kullanim halinde gereklidir. Fotosel testi £ k. ileri dlizey mentistinden etkinlegtirilebilir.

8 PE Toprak baglantisi.

9-10 EDGE Givenlik bar girisi (NC - normalde kapali - kontak). Kullanilan bar tipini (mekanik veya rezistif)
Ed.r. ileri diizey menUstyle ve mudahale seklini «£.d. ileri diizey menUstyle belirleyin.
DIKKAT EDGE DIP anahtari ON (AGIK) konumunda oldugunda bu giris devre digi birakilir.

11-18 PH2 - COM Acilma fotoselleri girisi (NC - normalde kapal - kontak). Bu fotosel otomasyonun aciimasi
sirasinda herhangi bir anda miidahalede bulunur ve hareketin aninda bloke edilmesini saglar;
fotosellerin 15in demeti serbest kaldiginda otomasyon aciimaya devam eder. Kapanmada
midahale olmasi halinde (parametre Ph.2. = 0) otomasyon durur ve serbest kaldiginda
yeniden agllr.
Ph.c. ileri diizey menUsinde bu fotoselin davranis sekli secilebilir.
DIKKAT PH2 DIP anahtari ON (AGIK) konumunda oldugunda bu giris devre disi birakilr.

12-18 H1 - COM Kapanma fotoselleri girisi (NC - normalde kapall - kontak). Bu fotosel otomasyonun kapanmasi
sirasinda herhangi bir anda miidahalede bulunur ve hareketin derhal durdurulmasini, ters
yonde harekete gecirilmesini saglar. Fotoseller agiima sirasinda miidahalede bulunmazlar.
5P.h. ileri diizey menisiinde bu otomasyon kapaliyken fotoselin davranis sekli secilebilir.
DIKKAT PH1 DIP anahtari ON (AGIK) konumunda oldugunda bu giris devre digi birakilir.

13-18 STOP - COM STOP kumandasini baglayin (NC - normalde kapali - kontak). Bu giris bir emniyet olarak kabul
edilir; kontagin agiimasi otomasyonu derhal durdurur ve giriste kontak kosullari sifirlanana
kadar bloke halde kalmasini sadlar.
DIKKAT STOP DIP anahtari ON (AGIK) konumunda oldugunda bu girig devre digi birakilir.

14 -18 OPEN - COM AG kumandas icin digmeyi baglayin (NO - normalde agik - kontak).

15-18 CLOSE - COM KAPAT kumandast igin diigmeyi baglayin (NO - normalde agik - kontak).

16-18 PED - COM KISMi AGILMA kumandas! icin diigmeyi baglayin (NO - normalde acik - kontak).

17 -18 SS - COM KESIKLI CALISMA kumandasi icin diigmeyi baglayin (NO - normalde acik - kontak).

18 COM Emniyet sistemleri ve kumanda girigleri i¢in ortak.

19-18 LS1 - COM 1 limit anahtarini baglayin (NC - normalde kapali - kontak).

20-18 LS2 - COM 2 limit anahtarini baglayin (NC - normalde kapali - kontak).

21 ANTENNA Anteni baglayin.

22 SHIELD Anten korumasini baglayin.

23-24 MOTOR Motor gli¢ beslemesini baglayin.

25-26 BATTERY CHARGER [ Batarya sarj kartini baglayin.
ARTI kutup icin 25 numarali terminali kullanin.
EKSI kutup icin 26 numarali terminali kullanin.

J3 Bluetooth moddilii igin konektor.

J4 Harici bellek igin konekidr.

J5 R1 istege bagh kart igin konektor.

J7 Transformator karti giic beslemesi icin konektor.

6/20 6-1622400 - rev. 8.1 - 03/07/2023

D ITA

ENG | FRA | ESP | NLD | TUR | POR




“DOWN” tusuna basildijinda gostergede asagidaki parametreler okunabilir. 88
GOSTERGE AGIKLAMA
Durum gérintileme (--, 0P, CL, ..) Kumanda merkezinin durumunun aciklamasi. Galisma durumlarinin her birinin

aciklamast icin KUMANDA MERKEZININ DURUMLARI tablosuna bagvurun.

Yapilan manevralar, érnegin: Manevra sayimi: binler basamagi (nokta olmadan) ve nite (noktayla) degistirilir.

0c.0. (Unite) / 80

(binler basamag) veya 1020 ¢evrim.

5.1 - KUMANDA MERKEZININ DURUMLARI

GOSTERGE ACIKLAMA
-- Hazirda bekleme - otomasyon kapall veya kapatma sonrasi calisma.
OF Otomasyon agllyor.
L Otomasyon kapaniyor.
ch Otomasyon aglima sirasinda kullanici tarafindan durduruldu.
or Otomasyon kapanma sirasinda kullanici tarafindan durduruldu.
HA Otomasyon harici bir olay nedeniyle (fotoseller, stop) durduruldu.
aF Otomasyon otomatik geri kapanma olmadan agik.
FE Otomasyon otomatik geri kapanma olmadan kismi agiima konumunda agik.
-Fc Otomasyon otomatik geri kapanma Gzelligiyle agik; son 10 saniyede bu ibare geri sayimla degistirilir.
-EFP Otomasyon otomatik geri kapanma 6zelligiyle kismi acilima konumunda agik; son 10 saniyede bu ibare geri sayimla degistirilir.

5.2 - GALISMA SIRASINDAKI BIiLDiRIMLER

GOSTERGE ACIKLAMA
~Hd Vericilerin programlanmas! sirasinda goriintlenir.
don Yeni bir vericinin programlanmasi veya bir sifirlama sonunda gortintilenir.
Frd Daha Gnce programlanmis bir vericinin bir tusunun programlanmasi sirasinda gortntlenir.
CLr Bir vericinin iptal edilmesi sirasinda gortintlenir.
LOF Kumanda merkezinin agilma asamasinda oldugunu gdstermek igin kurslarin programlanmasi sirasinda gortntlenir.
Lo Kumanda merkezinin kapanma asamasinda oldugunu gdstermek icin kurslarin programlanmasi sirasinda gorintulenir.
L-- Bir emniyet sisteminin miidahalesi halinde programlama sirasinda gortintlenir.
CEE Kumanda merkezi bellek konumunun gériintilenmesi sirasinda bir verici sinyalini bekleme modunda kaldiginda gortnttilenir.
ok Verici, bellek konumu gdrtintiileme sirasinda bellekte mevcut olmadiginda goriintilenir.
Eold Bellek konumu goriintllemenin igslem yapiimadan beklemesi nedeniyle kumanda merkezi ¢ikis yaptiginda gortntlenir.
Crd Bluetooth donanimiyla birinci eslestirme sirasinda gériintilenir.
c -- Kumanda merkezi Bluetooth donanimina bagli oldugunda gdrtintlenir.
L —- Bluetooth donaniminin kumanda merkeziyle baglantisi kesildiginde gortntlenir,
Fa''Er Giic besleme gerilimi yeterli olmadiginda gériintiilenir.
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5.3 - SORUN BILDIRIMLERI

GOSTERGE ACIKLAMA
ErE Bellek hatas!: Harici bellek takill degil veya taninmiyor.
EEX Bellek yazma hatasl: x degeri 1 ila 6 arasinda bir sayidir. Hata olmasi halinde teknik servise bagvurun.
ELE Limit anahtar hatasl: Agiima ve kapanma limit anahtarlar ayni anda mesgul oldu.
EFD Darbe sensorii miidahalesi.
EEd Giivenlik bar miidahalesi.
EFPH Fotosellerde ariza.
Eth Kumanda merkezini koruyan termik midahalesi.
FUL Harici bellek dolu,
Frr Konum gorinttleme veya tek verici silme iglemleri sirasinda bellek hatasi.

NQT - Bildirim DOWNJ-] tusuna veya hareket kumandalarindan birine basilana kadar kalr.
DIKKAT - Bir EEx hatasi sonrasindaki sifirlama islemi kumanda merkezinin 3 tusundan (UP, MENU ve DOWN) biriyle yapiimahdir.

DIKKAT! Motor bloke haldeyken giic beslemesi sigortasinin devreye girmesi halinde akim sensériiniin miidahale esiklerini kontrol edin. SEN
ve SEL parametrelerinin yapilandirmalarinin dogru olmasl, glic beslemesi sigortasinda ariza meydana gelmesi olasiliklarini sinirlandirr. Motorun bloke
oldugu durumda glic beslemesi sigortasinin devreye girmesini 6nlemek icin, engelle karsilasildiginda terse dénme fonksiyonunu kullanin.

5.4 - BIiLDIiRiM LED LAMBALARI

RADIO

O OoOoooOooOooOod

O O
‘—EDGE— PH2 PH1 STOP OPEN CLOSE PED SS COM LS1 LS2

|9|10|11|12|13|14|15|16|17|18|19|20

SEK. 5
LED RENK ACIKLAMA
EDGE KIRMIZI Emniyet sistemi bildirimi, led lamba normalde yanar.
PH2 KIRMIZI Emniyet sistemi bildirimi, led lamba normalde yanar.
PH1 KIRMIZI Emniyet sistemi bildirimi, led lamba normalde yanar.
STOP KIRMIZI Emniyet sistemi bildirimi, led lamba normalde yanar.
OPEN YESIL Led lamba normalde sonuktir. Digmeye basildiginda yanar.
CLOSE YESIL Led lamba normalde soniktir. Digmeye basildijinda yanar.
PED YESIL Led lamba normalde soniktir. Digmeye basildiginda yanar.
SS YESIL Led lamba normalde sonuktiir. Digmeye basildiginda yanar.
LS1 KIRMIZI Limit anahtari etkin olmadiginda led lamba yanar.
LS2 KIRMIZI Limit anahtar etkin olmadiginda led lamba yanar.
RADIO KIRMIZI Bir radyo iletimi veya parazit oldugunda led lamba yanar.
POWER ON YESIL Led lamba normalde yanar. Kart girisinde gerilim bulundugunu bildirir.
8/20 6-1622400 - rev. 8.1 - 03/07/2023
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Bir vericinin programlanmasi, kumanda merkezinde "UP" tusuna basilarak veya dnceden bellege alinmig bir vericinin gizli tusuyla etkinlegtirilebilir.
BIOS1 24V kumanda merkezi uzaktan kumanda tuglarinda en ¢ok 4 fonksiyonu bellege alabilir. Paragraf 6.1'de gdsterilen programlama prosedtir(i
sirasinda vericinin tek tusu bellege alinir. Bunun ardindan muhtemel fonksiyonlarin timan( atamak icin 4'e kadar programlama yapiimasi gerekir.

Fonksiyonlar asagidaki sira izlenerek atanir:

1. Bellege alinan 1. tus: KESIKLI CALISMA fonksiyonu.
2. Bellege alinan 2. tus: KISMI AGILMA fonksiyonu.

3. Bellege alinan 3. tus: AG fonksiyonu.

4. Bellege alinan 4. tus: KAPAT fonksiyonu.

6.1 - BiR VERICINiN BELLEGE ALINMASI

Programlama menusintin disinda oldugunuzdan emin olun.
1. Cikmak icin kumanda merkezi durumu gortintiilenene kadar “MENU* tusuna
kisa sdreli basin.

w oon Cakar lamba
» “UP“ tusuna basip birakin. Gstergede ~Ad yazisi gériintilenir ve cakar lamba I% o] T
' sabit yanar. - ZQC ~Ad
S8 = T
o] Sabit sk
=
3. 10 saniye icinde bellege alinacak verici tusuna basin. Q
A Belledie alma islemi basariyla gerceklestiyse, gostergede don yazisi, verici e HHHE L
’ zaten bellekteyse Fnd yazisi gortntilenir. an g F nd
[T TITTOTOTT TITTTTTITITITITITITTTT

5 2 saniye sonra gostergede uzaktan kumandanin bellege alindigi bellek konumu
' (6rnegin 235) gordntlenir.

6 Vericinin baska bir tusunu (veya yeni bir uzaktan kumandayi) bellege almak igin
’ 2. maddeden itibaren prosedrl tekrarlayin.

/\DIKKAT - 10 saniye islem yapiimadan kaldiginda kumanda merkezi programlama modundan cikar (gostergede £obt yazisi

goriintiilenir).
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6.2 - DAHA ONCE PROGRAMLANMIS BiR VERICININ GiZLi TUSUYLA PROGRAMLAMA

= Cakar lamba
—
Otomasyon durur haldeyken, daha onceden programlanmig bir uzaktan S
1. kumandanin gizli tusuna bir ata¢ kullanarak basin. Kumanda merkezi cakar —_ ‘,Q:
lambanin yanmasiyla programlama moduna girildigini bildirir. l S
Sabit 151k
=
2. 10 saniye icinde bellege alinacak verici tusuna basin. Q
Cakar lamba Cakar lamba
3 Bellege alma islemi bagariyla tamamlanirsa, cakar lamba 2 kez (yeni vericide) :\QI/’_ veya _\\Q'//_
' veya 1 kez (6nceden bellekte olan vericide) yanip soner. QWe A
2 kez yanip 1 kezvyanlp
sénme sénme
4 Vericinin bagka bir tusunu (veya yeni bir uzaktan kumandayi) bellege almak icin
: 1. maddeden itibaren prosedri tekrarlayin.

DIKKAT - 10 saniye islem yapiimadan kaldiinda kumanda merkezi programlama modundan cikar (gostergede EoLiE yazisi goriintiilenir).

6.3 - BiR VERICINiN iPTAL EDILMESI

up DOWN
MENU
Programlama menisiniin diginda oldugunuzdan emin olun. IE' El
1. Cikmak icin kumanda merkezi durumu gérintilenene kadar “MENU" tusuna
kisa streli basin. 5
w oown Cakar lamba
ﬁ IE’ N2 TITTTITTTITITITTIaTaoT
“UP* tusuna veya Gnceden programlanmis vericinin gizli tuguna basip birakin. >C)-
2. Gostergede ~Ad yazisi gortintiilenir ve cakar lamba sabit yanar. < - ’Q\ ”””'I-” ﬁf‘l -
o] Sabit igik
=
3 10 saniye icinde 1 tusu ile birlikte iptal edilecek vericinin verici gizli tusuna @
' ayni anda basin. i
Cakar lamba
. TITTTITITITITITIIaTOaT N
Iptal etme islemi basariyla tamamlanirsa, géstergede CLr yazisi goriintilenir ] N
4 ve cakar lamba 4 kez yanip soner. LLr Yo /Q\
TITTTITITITITITIIaTOaT =
4 kez yanip sénme
INENENRRNNERENRNANININ]
5. 2 saniye sonra gostergede iptal edilen bellek konumu gortintlenir. E' 3 5
INENENRRNNERENRNANININ]

DIKKAT - 10 saniye islem yapilmadan kaldiinda kumanda merkezi programlama modundan cikar (gstergede EoLiE yazisi goriintiilenir).

10/20

ENG | FRA | ESP | NLD | TUR

D ITA

POR

6-1622400 - rev. 8.1 - 03/07/2023




lIk aciligta kurs uzunlugunun ve yavaslamalarin a|g||anma3| icin bir programlama prosedrtiniin uygulanmasi gerekir. Bu prosedurden sonra kurulum
tamamlanir. Otomasyonu kisisellestirmek igin Bolim 8'de belirtildigi gibi hareket edin.
DIKKAT - Elektrikli limit anahtarlarin monte edildiginden ve bunlarin dogru sekilde ayarlandiklarindan emin olun.

SEK. 6

Limit anahtarinin Limit
midahalesi anahtarinin
mudahalesi

T ;
Gl B

> o (HEHHHH

€

7.1 - BASIT PROGRAMLAMA

A = Normal galisma hizi bolgesi.
B = Yavaglama hizi bolgesi.

C = Kurs Gtesi bolge (yavaslama etkinlestirilmisse, distik hizda
hareket).
D = Hareketin terse déndUrillecedi sekilde akim sensoriinin
mUdahale bolgesi (engel algilama).

E E =

Hareketin durdurulacadl ve ulasilan konumun toplam

c kapanma / agllma konumu olarak ayarlanacagi akim sensériinlin
* miidahale bélgesi (yeniden senkronizasyon alani).

Elektrikli limit anahtarlarin monte edildiginden ve bunlarin dogru sekilde
ayarlandiklarindan emin olun.

Programlama yapmadan Once ayar Kkontroll yapin, gerekirse ayarlari
kisisellestirin.

Yavaslamalar hem agilista, hem de kapanista ayni yiizdeyle yapilan ayarlardir
(LS = P).

Otomasyonun kilidini agin, kursun yarsina getmn ve motoru yeniden kilitleyin.
“UP* tusu ile “MENU* tusunu gostergede LOFP yazisi gorlintilenene kadar en
az 5 saniye basili tutun.

5 saniye

LOP

Otomasyon acilista HAREKET ETMIYORSA programlamayi durdurmak icin
“DOWN” tusuna basin. Gostergede L -- yazisi gortintilenir,

!
L

Prosediire devam etmek i¢in “SS" tusuna basin: Otomasyon limit anahtarina
ulagana kadar disik hizda agiima yoniinde hareket eder. Bu asamada
gostergede L TP yazisi gérintlenir.

LOF

Acilma limit anahtarina ulagildiinda otomasyon kapanma limit anahtarina
ulasana kadar otomatik olarak ve tam hizda kapanma yoniinde hareket eder.

Bu agsamada gostergede LCL yazisi gorlintlenir.

[
Ll

Kapanma limit anahtarina ulagildijinda otomasyon agilma limit anahtarina
ulagsana kadar otomatik olarak ve tam hizda acilma yoniinde hareket eder. Bu
asamada gostergede L OF yazisi gorintiilenir.

LOP

Acilma limit anahtarina ulasildi§inda, otomasyon tam hizda ve L5/ meniisiinde
ayarlanan yavaslamalarla kapanma yoniinde hareket eder.

[
|y Iy

DIKKAT - Emniyet cihazlarindan birinin miidahalesi halinde bu prosediir durdurulur ve géstergede L-- yazisi goriintiilenir.

Programlamayi 4. maddeden itibaren yeniden baglatmak icin “SS” tuguna basin.
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7.2 - ILERi DUZEY PROGRAMLAMA

Elektrikli limit anahtarlarin monte edildiginden ve bunlarin dogru sekilde
ayarlandiklarindan emin olun.

Programlama yapmadan Once ayar kontrolli yapin, gerekirse ayarlar
kisisellestirin.

L5/ = F menU ayarini yaptiginizdan emin olun.

Yavaglamalar programlama prosediril sirasinda ayarlanmali ve iki yonin
geniglikleri birbirlerinden bagimsiz olmalidir.

Otomasyonun kilidini acin, kursun yarsina getirin ve motoru yeniden kilitleyin.
“UP* tusu ile “MENU" tusunu gostergede LOF yazisi gériintiilenene kadar en
az 5 saniye basili tutun.

5 saniye

LOP

Otomasyon agcilista HAREKET ETMIYORSA programlamay! durdurmak icin
“DOWN” tusuna basin. Gostergede L -- yazisi gortintlenir.

!
L

Prosediire devam etmek i¢in “SS" tusuna basin: Otomasyon limit anahtarina
ulagana kadar disiik hizda agima yoniinde hareket eder. Bu asamada
gostergede LOP yazisi gérintlenir.

LOP

Acilma limit anahtarina ulagildijinda otomasyon otomatik olarak ve tam hizda
kapanma yoniinde hareket eder. Otomasyon ilk bastaki yavaslama konumuna
ulastiginda kesikli galistirma komutu (SS) verin.

Bu asamada gostergede LLL yazisi goriintilenir.

[
LLL

Otomasyon kapanma limit anahtarina ulagsana kadar distk hizda ilerler.
Otomasyon yeniden agiima yoniinde tam hizda hareket eder. Bu asamada
gostergede LLL, ardindan da £ OF yazisi gortintlenir.

T
[
Ll

[

LOF

Otomasyon ilk bagtaki yavaglama konumuna ulagtiginda kesikli caligtirma
komutu (SS) verin.
Bu asamada gostergede L JF yazisi gortintlenir.

[
Lo

Otomasyon agilma limit anahtarina ulasana kadar distk hizda ilerler. Bu
asamada gostergede L OF yazisi goriintlenir,

LOP

T
1)
LLL

T

9 Acilma limit anahtarina ulasildijinda, otomasyon tam hizda ve ayarlanan
: yavaglamalarla kapanma yontnde hareket eder.

DIKKAT - Emniyet cihazlarindan birinin miidahalesi halinde bu prosediir durdurulur ve géstergede L-- yazisi goriintiilenir.
Programlamayi 4. maddeden itibaren yeniden baglatmak icin Kesikli Calisma tusuna basin.
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Kontrol {initesinin ana parametrelerini degistirmek icin TEMEL MENUYE erisim saglayabilirsiniz.
Bu menlye girmek i¢in asadida belirtildigi gibi islem yapin.
DIKKAT - 2 dakika islem yapmadan kaldiginda kumanda merkezi meniiden kendiliginden cikar.

TEMEL MENUDE gezinti ve degistirme rnegi

[ -

UuP DOWN

(o] tou [e]

Programlama
mendsinin  disinda
oldugunuzdan  emin
olun (“MENU” tusuna
kisa streli basin).

TTTTTTT N TR IO TRTTTOT
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Temel mentye girmek
icin, "MENU" tusunu
en az bir saniye basill
tutun.
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Fonksiyonlari kaydirmak
icin “UP* ve “DOWN"
tuglarina basin.
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upP
El MENY

DOWN
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Parametreye  girmek
icin - “MENU” tusuna
deger yanip sénene
kadar 1 saniye basin.

[ -

UpP DOWN

[@] wew

Degeri  degistirmek Kaydetmek icin, Fonksiyonlari kaydirmak Gikmak igin  “MENU”
icin “UP* ve “DOWN” “MENU" tusunu en az icin “UP* ve “DOWN" tusuna kisa  sireli
tuslarini kullanin. bir saniye basili tutun. tuglarina basin. basin.
Kaydetmeden ¢ikmak
icin “MENU” tusuna
kisa sireli basin.
PARAMETRELER ACIKLAMA VARSAVILAN| iy | MAKS | BiRiM
CUSTOM
1 ECL Otomatik geri kapanma stiresi (0 = devre digi). 0 0 900 sn
2 FEr Gegis sonrasi geri kapanma siresi (O = devre digl). 0 0 30 sn
g CEn Normal calismada engel hassasiyeti (0 = devre disi). 40 0 100 %
4 SEL Yavaglamada engel hassasiyeti (0 = devre dig). 60 0 100 %
5 S5PA Normal ¢aligma hiz. 100 50 100 %
6 SR Yavaglama hizi. 50 10 100 %
SS yapilandirmasi:
0 = normal (AP-ST-CH-ST-AP-ST...).
1 = STOP degismeli (AP-ST-CH-AP-ST-CH. . ).
7 585 |22 degismeli (AP-CH-AP.CH. ) 0 0 4
3 = site — zamanlayicl.
4 = aninda kapanmayla site.
Elektrik kesintisi sonrasi davranma sekli:
8 b E 0 = eylem yok, otomasyon durur halde kalrr. 0 0 1
1 = kapanma.
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VARSAYILAN

CUSTOM MIN MAKS BIRIM

PARAMETRELER ACIKLAMA

Yavaglama genligi:
9 ] P = programlamayla kisisellestirilmis. 20 0 100 %
0...100% = kurs ylizdesi.

10 HS1 Kayma onleyici / Ekstra sire. 15 0 300 sn

NOT - Gri renkle vurgulanmis parametreler secili motora badlidir. Tabloda CUSTOM motor degerleri belirtiimektedir. Daha ayrintili bilgi icin Bélim 11'e
basvurun.
1. OTOMATIK GERi KAPANMA SURESI £C L
Otomasyon tam aciima konumunda durduruldugunda devreye girer, ECL siresi kadar bekledikten sonra otomasyon geri kapanir. Bu asamada - £C
yazisi ¢izgi yanip séner halde gortntlenir, son 10 saniyede bunun yerini geri sayim alir. Agilma komutu veya fotosellerden gelen midahale sayimin
yeniden baslamasina neden olur.
2. GEGIS SONRASI GERi KAPANMA SURESI: £~
Acllma sirasinda veya aclk beklemede fotosellerin 1sin demeti kararir, ardindan serbest kalirsa, otomasyon tam agiima konumuna ulastiktan sonra £k r
siresi kadar bekleyip geri kapanir. Bu asamada - £L yazisi ¢izgi yanip s6ner halde gorinttilenir, son 10 saniyede bunun yerini geri sayim alir.
3. NORMAL GALISMADA ENGEL HASSASIYETI 5£n
Engel hassasiyetini otomasyonun engelle karsilasmasi halinde devreye girecedi ancak calisma sartlari kot oldugunda (6rnegin, kisin, motorlarda
yipranmaya bagli zorlanma, vb.) hareketin yapilacagi sekilde dizgiin calismasini saglayacak bicimde ayarlayin. Bu parametre ayarlandiktan sonra, engel
durumundaki midahale kontroliinden dnce tam bir agilma ve kapanma hareketinin yapiimasi tavsiye edilir.
Daha disiik dederler engel halinde daha biiytik bir itme kuvvetine karsilik gelirler.
Engel nedeniyle midahale otomasyonu durdurur ve hareketi kisa streligine terse gevirir.
4. YAVASLAMADA ENGEL HASSASIYETI 5E¢L
Engel hassasiyetini yavaslama alanlarinda otomasyonun engelle karsilasmasi halinde devreye girecegi ancak galisma sartlar kotii oldugunda (6rnegin,
kisin, motorlarda yipranmaya bagll zorlanma, vb.) hareketin yapilacagi sekilde dizgln calismasini sadlayacak bigimde ayarlayin. Bu parametre
ayarlandiktan sonra, engel durumundaki miidahale kontroliinden 6nce tam bir agiima ve kapanma hareketinin yapiimasi tavsiye edilir.
Daha distik degerler engel halinde daha buyuk bir itme kuvvetine karsilik gelirler.
Engel nedeniyle miidahale otomasyonu durdurur ve hareketi kisa sireligine terse cevirir.
5. NORMAL GALISMA HIZI 5Pn
Otomasyonun dogru sekilde calismasini sadlamak icin normal ¢alisma hizini ayarlayin. Galisma hizi ylizdesi en az %50 ile en cok %100 arasinda
ayarlanabilir.
DIKKAT - Bu parametre dedistirildikten sonra kurslarin yeniden programlanmasi yapiimaldir.
6. YAVASLAMA HIZI 5FPL
Otomasyonun dogru sekilde calismasini saglamak icin yavaglama hizini ayarlayin. Galisma hizi ylizdesi en normal ¢alisma hizinin 5P~ az %10'u ile en
cok %100'( arasinda ayarlanabilir.
DIKKAT - Bu parametre degistirildikten sonra kurslarin yeniden programlanmasi yapiimalidir.
7. KESIKLI CALIMA (SS) YAPILANDIRMASI 555
SS komutu igin 5 galisma modu ayarlanabilir:
e 555 =0 normal (AP-ST-CH-ST-AP-ST-CH-...).
Tipik Adim Adim kesikli ¢alisma. Hareket sirasinda SS tuguna bir kez basiimasi otomasyonu durdurur.
e 555 = ! degismeli STOP (AP-ST-CH-AP-ST-CH-...).
Acilista STOP ile degismeli calisma. Aclima hareketi sirasinda SS tusuna bir kez basiimasi otomasyonu durdurur.
e 545 =2 degismeli (AP-CH-AP-CH-...).
Kullanict SS komutuyla otomasyonu durduramaz.
SS komutu gonderildiginde hareket derhal ters yéne geuvrilir.

e 5h5 = 7 site — zamanlayici.
SS komutu varsa, otomasyonun yalnizca tam aglimasina kumanda eder. Komut devam ederse, otomasyon agilir, otomatik olarak geri kapanmadan
(etkinse) 6nce muhtemel zamanlamanin baglamasindan dnce birakilmasini bekler, Kesikli Galisma kumandasina bu agamada bir daha basilip
birakilmasi otomatik geri kapanma zamanlayicisini yeniden baslatir.

e 5h5 =Y aninda kapanmayla site.
Zamanlayicili site tipi (6nceki madde) gibidir ancak kesikli calisma kumandasiyla manuel olarak kapatma olanagi da mevcuttur.

8. ELEKTRIK KESINTISi SONRASI DAVRANMA SEKLI bk

Elektrik kesintisi sonrasinda kart yeniden baglatildiginda kartin davranigi b & parametresiyle belirlenir;

e bk =0 highir eylem yapilmaz — Otomasyon sistemi yeniden agildiginda bir kullanici komutu alana kadar durur halde kalr. ilk hareket agilma
yoniinde olur.

e bk = i kapanma — Kumanda merkezi yeniden baslatilir baglatiimaz otomatik olarak bir kapanma komutu verir.

9. YAVASLAMA GENLIGI L5/

Bu parametreyle yavaslama araliklarinin genigligi belirlenir veya gerektiginde devre disi birakiimalari saglanir (£ 5/ = &'). Daha kesin veya her bir yon/

kayar kapi i¢in yavaslama alanlar ayarlamak isterseniz, L5/ parametresi P (kigisellestiriimig) tzerine ayarlanabilir ve istenilen yavaglama baslangic

noktalarr belirlenerek ileri dlizey kurs programlamasi gergeklestirilebilir.

10. KAYMA ONLEME / EKSTRA SURE ASL

Motordaki muhtemel kaymay! telafi etmeye yonelik parametredir, her durumda otomasyonun tam hareketi yapmasini saglamak icin hareket strelerine
A5L saniye eklenir.
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Bu menil bazi parametrelerin daha ayrintili olarak kisisellestirimesine olanak tanir.
Girmek icin, "MENU" tusunu en az 5 saniye basili tutun.

Parametreleri degistirmek igin temel menide oldugu gibi islem yapin.

DIKKAT - 2 dakika igslem yapmadan kaldiginda kumanda merkezi meniiden kendiliginden cikar.

UP

DOWN

(o]t [e]

SS

PARAMETRELER

ACIKLAMA

VARSAYILAN
CUSTOM

MiN

MAKS

BiRIM

Sra

Akim sensorii midahale sekli:

0 = Tamamen devre digl.

1 = tam (limit anahtar + engel).

2 = Yalnizca kursun herhangi bir noktasinda engelde.
3 = Yalnizca kursun herhangi bir hareket sonunda.

Akim sensorti miidahale stiresi.

10

x 100ms

Isaretle akim sensorii devre digi birakma siiresi.

15

30

x 100ms

Hizlanma gegisi stiresi:
0...20 = gecis sUresi.
55~ = Normal hizin %50'sinde tek basamak. 2
H5~ = Normal hizin %100'(nde tek basamak. 2

10

20

x 35ms

dr A.

Yavaslama gegisi siresi.

10

20

X 35ms

5P .

Kapalidan baglamada PH1 davranisi:
0 = PH1 kontrol(.
1 =PH1 mesgulken dahi otomasyon agllir.

PH2 davranisr;
0 = Hem acliligta, hem kapanista etkin.
1 = yalnizca acllista etkin.

EF R

Foto donanim testi:

0 = Devre disl.

1 = PH1 etkin.

2 = PH2 etkin.

3 = PH1 ve PH2 etkin.

Ed..

Givenlik bari tipi:
0 = Kontak (NC - normalde kapali).
1 = Rezistif (8k2).

10

E.d.

Givenlik bart miidahale sekli:

0 = Yalnizca kapanigta hareketin terse donddrilmesiyle midahale eder.

1 = Otomasyonu durdurur (hem agilista, hem kapanista) ve engeli kurtarir
(kisa stireli terse cevirme).

11

EEd.

Guvenlik bar testi:
0 = Devre digl.
1 = Etkin.

12

LPa.

Kismi agilma.

30

100

%

13

EPL.

Kismi acilistan otomatik geri kapanma stiresi (O = devre digl).

900

Sn

14

FPr.

Cakar lamba cikig! yapilandirmas:
0 = Sabit.
1 = Yanip soner.

15

EP~.

Once yanip sénme siiresi (0 = devre digi).

10

Sn

16

FCH.

Aydinlatma 13101 yapilandirmasi:

0 =EL 4. slresi boyunca aglima manevrasinin sonunda.

1 = otomasyon kapanmazsa + EL.4. siiresi boyunca yanma.

2 = Aydinlatma 19131 zamanlayici stresi (EC.4.) dolmadi§inda yanma.
3 = Otomasyon aglk ikaz lambasi agik/kapall.

4 = Otomasyon aclk ikaz lambasi oransan yanip sénme.

17

ECH.

Aydinlatma 13101 sresi.

180

900

sn

18

dEA.

Insan var 6zelligi:
0 = Devre digl.
1 = Etkin.
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VARSAYILAN

PARAMETRELER ACIKLAMA CUSTOM MIN MAKS BIRIM
Servis gerekli gevrim esigi. Ayarlanan sayida ardil gevrim tamamlandiginda % 1000
19 SE - | hizl hizl yanip soner (yalnizca FPr etkinse). 0 0 100 evrim
0 = Devre disl. ¢
Servis gerekli durumu icin kesintisiz yanip sonme etkinlestirmesi (bu
fonksiyon yalnizca otomasyon kapaliyken yapilir):
20 SEF. 0 = Devre digl. 0 0 1
1 = Etkin.
R1 cikis kullanim modu (plug-in):
21 ) - 0 = Cikis kullaniimaz. 1 0 1
P [ = Aydinlatma 1si1 (kart Gzerindeki cikisin cogaltmasi).
2 = ECOMODE (ekonomik mod).
22 P Kapall durumda motor basincl. 2 0 0 480 min
23 e E. Motorlarin mekanik rahatlama fonksiyonu 2 0 0 10 x 50ms
24 CFE SOFT STOP fonksiyonu. 5 0 10 x 100ms
Motor tipine gore varsayilan degerlerin geri yiiklenmesi:
0 = CUSTOM
1 = KALOS XL / MOVEO
25 dEF. 2 = KALOS 70 0 0 B
3 = KALOS 110
4 =SIM
5 = KALOS XL FAST
26 F-5. Tek verici bellek konumu gortinttileme.

27 Fr D | Tek verici iptali.

8 - F Tim vericilerin iptali. Parametre degistirme moduna girip, ardindan “MENU"
L. tusunu basili tutun, geri sayim gorGntilenir ve dan yazisiyla son bulur.

29 S d Bluetooth donanim ile kumanda merkezi arasindaki ilk eslestirme.

1 DIKKAT - Kayar motorlarda kullanmayin.
2Bu degerler kayar motorlarda tavsiye edilmez.

NOT - Gri renkle vurgulanmis parametreler secili motora baghidir. Tabloda CUSTOM motor dederleri belirtimektedir. Daha ayrintili bilgi icin B6lim 11'e
basvurun.

1. SENSOR MUDAHALE MODU 5n.r.

Motorun durur halde oldugunu algilayan akim sensoriiniin miidahalesi icin en ¢ok 4 midahale modu secilebilir:;

e Sn.v. =0 Sensor devre disidir,

e Sn.v. = {Tam galisma: Kursun orta bélgesinde engel nedeniyle midahale ve limit anahtarlarina yakin alanlarda hareket sonu nedeniyle miidahale.
Kayar kapilarda kullanmayin.

e 5n.0. =2 Sensor konumundan bagimsiz olarak yalnizca bir engelde miidahalede bulunur.

e S5m0 =3 Senstr konumundan bagimsiz olarak yalnizca hareket sonunda midahalede bulunur. Kayar kapilarda kullanmayin.

2. SENSOR MUDAHALE SURESI 5/ ..

Doldugunda bir engel varken motorun durdugunu algilayan sensériin (akim sensoriintin) miidahale edecegi stredir.

3. ISARETTE DEVRE DISI BIRAKMA SURESI 5d.k.

Akim sensorintin motorun galismasini devre disi birakacagr stire.

4. HIZLANMA GEGISI tir.A.

Bu parametre, motorun baglamasi sirasinda hizianma gegis stresinin ayarlanmasina olanak tanir. Deger ne kadar biyik olursa, gecis o denli uzun olur.

Ur.A. = 0 oldugunda gegcisler devre digi birakilir ve motor kurstaki konuma goére dogrudan calisma hizinda veya yavaslama hizinda calismaya baslar.

Sayisal degerlerin diginda 2 ek secenek daha mevcuttur:

e 55, - Motor 0,6 saniye igin normal calisma hizinin %50'sinde ¢alismaya baslar.

e H5.~. - Motor 0,6 saniye icin normal ¢alisma hizinin %100'linde ¢alismaya baslar.

5. YAVASLAMA GEGISi dr.A.

Bu parametre, normal galisma hizindan yavaglama hizina dogru gergeklesen yavaslama gegis stresinin ayarlanmasini saglar. Deger ne kadar biyik
olursa, gecis o denli uzun olur.

6. KAPALIDAN BASLAMADA PH1 DAVRANISI 5F.h.

Kapanma fotoseli asagidaki fonksiyona sahiptir:

e  Kapanma: Hareketin aninda terse gevriimesi.

e  Ara noktadan agilma: Highir miidahalede bulunmaz.

e Tam kapali durumdan agiima:
— 5P k. = 0 PH1 mesgulse, otomasyon calismaya baslamaz.
—5F.h. = | PH1 mesgul olsa dahi otomasyon galismaya baslar.

7. PH2 DAVRANISI Fh.cC.
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(Agllma fotoseli agagidaki fonksiyona sahiptir;
e Aciima: Otomasyonun hareketi durdurulur ve 1gin demetinin serbest kalmasi beklenir, ardindan agiima yeniden baslar.

e  Kapanma:
— Ph.2. = O Otomasyonun hareketi durdurulur ve 1gin demetinin serbest kalmasi beklenir, ardindan agiima yeniden baglar.
— Ph.2. = ! Hicbir miidahalede bulunmaz.
8. FOTO DONANIM TESTi £P.h.
Bu fonksiyon etkinlestirildiginde, otomasyon durdugunda baslayacak her hareketten énce foto donanimlarin islev kontrolli yapilir. Hareket hizi terse
dondardldigi durumlarda uygulanmaz. Foto donanimlarin dogru baglantilari icin 4.1 paragrafina bakin.
9. GUVENLIK BARI TiPi £d.r.
Iki tip giivenlik bari segilebilir:
e Ed.i. =0 Normalde kapall kontakl mekanik tip.
e Ed.i. = 18,2Kq rezistif givenlik bari.
10. GUVENLIK BARI MUDAHALE SEKLI £.d.
Otomasyonun hareket cephelerinin her ikisinde de gtivenlik barlarinin kurulumunun yapiimasina olanak tanir, iki midahale sekli mevcuttur;
° «£.d. = 0 Yalnizca kapanista hareketin tam terse dondirtimesiyle.
e E.d. =1 heriki hareket yonlinde durdurma, ardindan engeli kurtarmak igin kisa stireli geri dondtrmeyle.
11. GUVENLIK BARI TESTI EE.d.
Bu fonksiyon etkinlestirildiginde giivenlik cubugunun islevsel kontrolii yapilir. Bu islem, bir giivenlik cubugu elektronik test devresiyle baglandiginda

faydalidir (6rn. R.C0.0). Diizguin ¢alismast icin glivenlik bari test kontagini fotosellerin vericisine baglayin (paragraf 4.1) ve 0Vdc asagi mantik seviyesiyle
testi baglatin (uyumlulugu saglamak icin elektronik test devresine sahip givenlik bari kilavuzuna basvurun).
12. KISMI ACILMA LF.q.
Kismi aglima, yalnizca otomasyon tamamen kapali oldugu durumdan baslandiginda etkinlegtirilebilen bir harekettir. Bu parametre agiimayi toplam kursun
ylizdesi olarak ayarlar.
13. KISMi ACILMADAN OTOMATIK GERi KAPANMA SURESI:F.LC.
Otomasyon kismi acilma konumunda durur haldeyken baglar, otomasyon £F.C. siiresi dolduktan sonra otomatik olarak geri kapanir, bu asamada
gostergede - EL cizgi yanip soner halde goriintilenir, son 10 saniyede bunun yerini geri sayim alir.
14. CAKAR LAMBA CIKISI YAPILANDIRMASI FP.~.
Cakar lamba cikisi icin iki mod segilebilir:
e FF.r. =10 Ckis sabit halde kalir. Otomatik yanip sonme ozellikli devreye sahip bir ¢akar lamba kullaniimasi gerekir (B.RO LIGHT 24 Vac).
e FP.r. = {Gakarlamba cikis. Sabit isikll bir cakar lamba kullaniimasi gerekir (B.RO LIGHT FIX 24 Vac).
15. ONCE YANIP SONME SURESI £P.-.
Hareketten dnceki yanip sénme durumudur, her iki yonde uygulanir, stiresi £P.~. parametresiyle belirlenir.
16. AYDINLATMA ISIGI YAPILANDIRMASI FL 4.
Aydinlatma 13101 cikisi icin iki farkli mod segilebilir:
° £.4. = 0 Manevra sonunda £Z.4. stresi dolduktan sonra 1sik soner.
FLC.4. =1 Yalnizca otomasyon kapaliyken ayarlanan £LC.4. stiresi dolduktan sonra 1sik séner.
£.4. = 2 Otomasyonun durumundan bagimsiz olarak ayarlanan £LC.5. siresi dolana kadar yanar (isik hareket sona ermeden sénebilir).
£.4. = 3 Otomasyon ikaz lambasi yanar - Tam kapanma konumuna ulagildiginda 1sik derhal soner.

FL.4. = 4 Otomasyon ikaz lambasi otomasyon durumuyla orantili olarak yanar:

— Acllma: Yavas yanip soner.

— Kapanma: Hizli yanip séner.

— Acik: Yanar.

— Kapali: Soner.

— Durma: 2 yanip sénme + uzun ara + 2 yanip sénme + uzun ara +...
17. AYDINLATMA ISIGI SURESI £L.4.
Aydinlatma 15141 etkinlik stiresi.
18. INSAN VAR OZELLIGI dE.A.
INSAN VAR modu s6z konusu oldugunda otomasyon yalnizca komut var oldugu siirece hareket eder; kumanda birakildiginda otomasyon durur.
Etkinlestirilen komutlar OPEN (AC) ve CLOSE (KAPAT) komutlaridir. SS ve PED komutlari etkin degildir. Insan var modunda kisa siireli ve tam ters yénde
hareketler dahil, tim otomatik islemler devre digi kalir. STOP disindaki giivenlik sistemlerinin tamami devre digl kalir.
19. SERVIS GEREKLI GEVRIM ESIGi 5£.-.
Kartin bir sonraki servis zamani igin gereken cevrim sayisi mentiden ayarlanabilir. Servis gerekli oldugu normal ¢alisma yanip sénme yerine hareketlerde
hizli sekilde yanip sénmeyle bildirilir (yalnizca FF.~. = { oldugunda).
20. SERViS GEREKLI YANIP SONME SE.F.
Bu fonksiyon etkinlestirildiginde, servis gerekli oldugunda otomasyon kapaliyken dahi ¢akar lamba yanip sdnmeye devam eder.
21. R1 KARTI KULLANMA SEKLI -/ ..
Bu parametre R1 kartinin (istege bagl) calisma seklinin segilmesini saglar:
e .. =0 Cks devre disl.
e ! . =1 Aydinlatmagi§i: R1 kartinin NO (normalde acik - gerilimsiz) kontagi OGL ¢ikisiyla ayni isleve sahiptir.
e ! .1 =2 Ekonomik mod: ECOMODE (ekonomik mod) fonksiyonu etkinlestirilir ve R1 kartinin NO (normalde acik) kontagi 24Vdc aksesuarlarin

besleme gerilimini kesmek i¢in kullanilir, Bkz. Boltim 10.

22. KAPALI DURUMDA MOTOR BASINCI /iF.r.
Yalnizca otomasyon kapaliyken gerceklestirilen, mekanik durdurma aparatinda motorun basincini korumaya yonelik iglevdir. Kumanda merkezi, mekanik

durdurma aparatlarina yonelik baskiyl korumak igin her iF.~. dakikada bir motoru bir dakika calistirir.
DIKKAT - Kayar kapilarda kullanmayin.
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(23. MEKANIK RAHATLAMA /r.E.

Motorlarin mekanik olarak rahatlatimasina yonelik fonksiyon: Manuel hareketle kilidi acildiginda motorun mekanik limit anahtari izerindeki baskisindan
dolay! bloke halde kaldi§i motorlarda faydalidir. Agilista veya kapanista limit anahtarina ulasildiginda motor /i~.E. x 50 ms siireyle kisa bir terse calisma
hareketi yapar.

NQT - +P.~ fonksiyonu (kapali durumda motor basinci) etkin oldu

unda, mekanik rahatlatma yalnizca limit anahtarina konumlanmadan 6nce gerceklesir.

DIKKAT - Kayar kapilarda kullanmayin.
24. SOFT STOP FONKSIYONU 5FE

5FE parametresiyle, kapr yumusak sekilde durdurulabilir. Bu davranis, adim adim ve durdurma komutlarinin timiinde gergeklesir. 5FE; glivenlik barinin
(EDGE) veya PH1 fotoselinin miidahalesi diginda, gtivenlik sistemi midahalesi halinde de yumusak durdurma yapilmasini saglar.

25. VARSAYILAN DEGERLERIN GERi YUKLENMESI dE .F.

dE.F. 6gesine erisim saglandiginda, kumanda merkezinin fabrika yapilandirmasi geri yiklenebilir. Sifirlama iglemi temel ve ileri diizey meniilerdeki tiim
parametreleri kapsarken, programli kurslarin genisligi tizerinde etkili olmaz.

Sifirlama islemini yapmak icin d&.F. 6gesine erisim sadlayip, ardindan “MENU” tusuna uzun stireli basarak onaylayin. Gostergede bir sayi (Grnegin )
gorlintilenene kadar basili tutup, ardindan tusu birakin.

“UP” ve "DOWN” tuslariyla kullanilan motoru segin:

0. CUSTOM

I KALOS XL / MOVEQ

2 KALOS 70

3. KALOS 110

Y. SIM

5. KALOS XL FAST

Rakam yanip sonene kadar “MENU” tusunu basili tutup, ardindan tusu birakin. “MENU” tusunu basili tutun, d80,d73,...,d0 ! seklinde geri sayim
baglar, sona erdiginde sifirlama gerceklestirilir ve gostergede don yazisi gorintilenir.

NOT - Daha dnce secilen motor tipini 6grenmek icin 4E.F. mendsiine gidin: segili motor numarasi degismeli olarak gdrlntilenir. Motora bagli
parametreler dedistirilimisse (Bolim 11) ayni zamanda c_karakteri de gériintilenir (6rnedin, ¢ ).

26. TEK VERICi BELLEK KONUMU GORUNTULEME £~ .5.

Er.5. 6gesine erisim sadlandiginda vericinin bellege alindigi bellek konumu gortinttilenebilir.

Bu islemi yapmak icin £~.5. 6gesine erisim saglayip, ardindan “MENU” tusuna uzun sireli basarak onaylayin. Gostergede 5EE goriintllenene kadar
basili tutup, ardindan tusu birakin.

Bu noktada bellege alinan vericinin bir diigmesine basin (bagka komut etkin degildir). Gostergede su gorintlenir:

e Bellege alinmissa, 2 saniyeligine bellek konumu;

e Bellege alinmamissa 2 saniyeligin nokt yazis!.

2 saniye gectikten sonra gosterge SEE yazisina doner ve bagka bir vericiyle fonksiyon gerceklestirilebilir.

Bu fonksiyondan ¢ikmak icin “MENU” tusuna basin veya 15 saniye boyunca iletim olmadiginda kumanda merkezi bu fonksiyondan ¢ikar ve ekranda
Eobk yazisi goruntilenir,

27. TEK VERICI iPTALI £r.C.

Er.C. 0gesine erisim sadlandiginda bellege alinan tek bir verici bellekten silinebilir.

Bu islemi yapmak icin £~.C. 6Gesine erisim sadlayip, ardindan “MENU” tusuna uzun siireli basarak onaylayin. Gostergede O degeri goriintllenene
kadar basill tutup, ardindan tusu birakin. Vericinin bellek konumunu segin. Gostergede £t~ yazisi gériintiilenene kadar "MENU" tugunu basili tutup,
ardindan tugu birakin.

Fonksiyondan ¢ikmak icin “MENU” tusuna kisa siireli basin. Gostergede Er~r yazisi gériintilenirse, bellekle ilgili sorunlar vardir (drnegdin, konum bostur
veya bellek gikariimigtir).

28. UZAKTAN KUMANDA BELLEGINI SIFIRLA £~ .F.

Men(iniin £~ .F. 6desine erisim saglandiginda, programlanan tim vericiler silinebilir.

Sifirlama islemini yapmak icin £~ .F. 6gesine erisim saglayip, ardindan “MENU” tusuna uzun sireli basarak onaylayin. Gostergede C degeri gorintiilenene
kadar basili tutup, ardindan tusu birakin. “MENU” tusunu yeniden basili tutun, d830,479,...,d0 ! seklinde geri sayim baslar, sona erdiginde sifilama
gerceklestirilir ve gostergede don yazisi gorintlenir.

29. BLUETOOTH &/ .d.

Android cihazinizla kumanda merkezi arasinda ilk eslestirmeyi yapmak icin gerekli meni 6gesidir. Baglanti prosedurii icin Android uygulamasinin
kilavuzuna bagvurun.
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ECOMODE fonksiyonu sebeke gerilimi kesildiginde bataryalarin stresini uzatmaya yarar.
Bu fonksiyonu etkinlestirmek igin:

) -
o,

TTTTLNTRITATRTLITINT
N 7

|- 1 =

- ~

TTTTTTATIT IV RTITTIIT
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Programlama
menisinin diginda
oldugunuzdan emin
olun (“MENU” tusuna
kisa sireli basin).
Mentye girmek icin,
"MENU" tusunu en az
5 saniye basil tutun.

Fonksiyonlari
kaydirmak i¢gin  “UP*
ve “DOWN® tuslarina
basin. i .. 6gesini
secin.

Parametreye girmek
icin “MENU” tusuna
deger yanip sbnene
kadar 1 saniye basin.

Degeri  degistirmek
icin “UP* ve “DOWN”
tuslarini kullanin.

Kaydetmek icin,
"MENU" tusunu en az
bir saniye basili tutun.

Gikmak igin “MENU”
tusuna kisa  streli
basin.

Diizgiin calismasi icin R1 kartinin kontagini asagidaki semada gosterildigi gibi 24Vdc aksesuarlarla seri olarak baglayin.

Batarya (izerinden ¢alistiinda kumanda merkezi motoru dlistik hizda (normal galisma hizinin %50'si) hareket ettirir ve tiim aksesuarlar kapatilrr.
DIKKAT - Bu durumda giivenlik sistemleri ETKIN DEGILDIR. Daha fazla giivenlik elde etmek i¢cin otomasyonun gorerek hareket ettirilmesi
tavsiye edilir.

Batarya Uizerinden calisma sirasinda sebeke gerilimi geri gelirse, 5 saniye sonra (aksesuarlarin agiima siresidir) motor normal ¢alisma hizina doner ve
guvenlik sistemleri yeniden izleme yapmaya baglar.

Kayar kapi 2 batarya
12V 0,8Ah | Not: Sebeke gerilimi yokken daha uzun sireli calisma elde edilmesi gerektiginde, daha
. . L. 2 8 ylksek kapasiteli bataryalar mevcuttur.
Sebekenin kesik oldugu siire: saat | saat
Kogullar:
0Ag|rl|k: 330Kg. -:'— -E' T T n SHIELD
*Kurs: 2,2m. Ardil gevrim [ DISPLAY Eb
eKalos XL motor. 10 5 CELAV —] e ANTENNA
eSicaklik: 15°C. saylsl z EERRERINANRRARARNAN] A
eBatarya sarj siresi 2 DOWN -
> 120 saat. Q| rae (o] &
23 =
MOTUR@) —: U
D] ) =1 b
] 1
g . b Ja J2 Va?
TRANSFORMER 2\ -
230/ 24V 50Hz % RELAY 2 - " %gg% : oo, 80
ad DIP-S\A7ITEH- u}
RELAY 1 o O ocoooooao oo
— OGL — ;24v0c_GND ﬁwgvco ~—EDGE— PH2 PH1 STOP OPEN CLOSE PED SS COM LS1 LS2
J_ 1-2: FLASH PE
|:®-|_|—@®I 1 2|13|4|5|6|7 J_ 8|9 (1011|1213 (14)15[16 |17 18|19 |20
GJ'L@Q . = 1
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"""""" ToiE
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A13H

R1 KART i %
| | N =
| | ! -
: : 2 2 1(2(3(4]5]|6]|7]|8]9 ‘ Dm
VA Fotosel Fotosel Radyo giivenlik 24CBA
5 alicisi Vericisi oy KARTI
J5 konektoriine (FTALL7 veya (FTALLY veya bari icin
baglayin FI007)  FT00/7) RLOOale SEK. 7
6-1622400 - rev. 8.1 - 03/07/2023 mA T ena [ FrRa T Esp [ noD FTUR T PoR /@ 19/20

dnt



TUR

BIOS1 24V kumanda merkezi kullanilan motor modelini segme olanadi sunmaktadir. Bu, motorun en uygun sekilde galismast icin bazi parametrelerin
varsayllan olarak yapilandirimasina olanak tanr.

Atanan varsayilan degerle birlikte motora bagli parametrelerin tablosu asagida veriimektedir.

VARSAYILAN DEGERLER
MENU  |GOSTERGE| KISA AGIKLAMA cUSTON KQBS KaLos | KaLos | o | KALDS
we | 110 XL FAST
TEMEL CE~ | Normal calismada engel hassasiyeti 40 40 40 40 40 10
TEMEL CFEL | Yavaslamada engel hassasiyeti 60 60 60 60 60 10
TEMEL CPA | Normal calisma hizi. 100 100 100 100 100 100
TEMEL P | Yavaglama hiz. 50 50 50 50 50 65
TEMEL H51 | Kayma onleyici / Ekstra silre. 15 300 | 300 | 300 | 300 | 300
ILERi DUZEY | 5/ E | Akim sensérii miidahale siresi. 2 2 2 2 2 10
ILERI DUZEY | Sk |lsaretle akim sensérii devre disi birakma siiresi. 15 15 15 15 15 30
ILERI DUZEY | LI~H | Hizlanma gegisi siiresi. 10 10 10 10 10 10
ILERIi DUZEY | o~ H | Yavaslama gecisi siiresi. 10 10 10 10 10 10
ILERI DUZEY | EF | Varsayilan degerlerin geri yiklenmesi. 0 1 2 3 4 5

NOT - Secilen motor tipini 6grenmek icin de.F. menisiine gidin: secili motor numarasi degdismeli olarak gdriintilenir. Motora badli parametreler
degistirilmisse ayni zamanda c_karakteri de gortintllenir (6rnegin, ¢ ).

Yasalar uyarinca (retici garantisi Uriin Uizerine basili tarihten itibaren gecerlidir ve malzemelerdeki temel kalite noksanhigi veya iscilik kusurlarindan
kaynakli oldugu kabul edilen kusurlu pargalarin ticretsiz onarimi veya degistiriimesiyle sinirl olacaktir. Dig etkenler, bakim yapiimamasi, asirt yiiklenme,
dogal yipranma, uygun olmayan tip secimi, montaj hatalari veya Ureticiye atfedilemeyecek diger nedenlere bagl hasarlar veya kusurlar garanti
kapsaminda degildir. Kurcalanmig Uriinlerde garanti uygulanmayacak ve onarim yapiimayacaktir. Verilen degerler yalnizca gosterge niteligindedir.
Gevresel nedenlere bagli kapasite diististi veya islevsizlikle ilgili konularda highir sorumluluk kabul edilmez. Kusurlu dirtinlerimizden kaynaklanan hangi
nitelikte olursa olsun herhangi bir olaydan kaynakli hasarlarda (ireticiye ait sorumluluk yalnizca yasalardaki baglayici olanlarla sinirlidir.

Bu driin, otomasyonun ayriimaz parcasidir ve bu nedenle otomasyonla birlikte bertaraf edilmelidir. Kurulum islemlerinde oldugu gibi, Griin kullanim
omrind tamamladiginda bertaraf iglemleri ehil personel tarafindan yapiimalidir. Bu (rtin cesitli tipte malzemelerden olusur: Bunlarin bazilari geri
donusttirtlebilirken, digerleri bertaraf edilmelidir. Bu triin kategorisiyle ilgili bulundugunuz bdlgede yiirlrlilkte olan yonetmeliklerde sart kosulan geri
dontsiim veya bertaraf sistemleri konusunda bilgi alin.

DIKKAT! — Urliniin baz! parcalarinda gevreye atilmasi halinde gevre veya insan saglgi tzerinde zararl etkiler yapabilecek kirletici veya
E tehlikeli maddeler bulunabilir.

Yandaki isaretle gdsterildigi gibi, bu triinlin evsel atiklarla birlikte atiimasi yasaktir. Bu nedenle bertaraf ederken bulundugunuz bélgede
ylrirlikte olan yénetmeliklerde sart kosulan yontemlere gore “ayri toplama” islemi uygulayin veya esdeger yeni bir Griin alirken eski
urind saticrya iade edin.

— DIKKAT! — Yerel diizeyde yiirlirlikte olan yonetmeliklerde bu Grliniin kot amacli bertaraf edilmesi halinde agir yaptinmlar uygulanabilir.

ALLMATIC Srl

32026 Borgo Valbelluna - Belluno — italya
Via dell’Artigiano, n°1 — Z.A.

Tel. 0437 751175 - 751163 r.a.

http://www.allmatic.com - E-posta: info@allmatic.com
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BIOS1 24V

UNIDADE DE CONTROLO PARA
PORTOES CORREDIGOS 24 V
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1 - ADVERTENCIAS GERAIS

www.allmatic.com.

2 - SELECAO DO MOTOR EM USO

A ATENGAO! Antes de instalar o produto, € obrigatorio ler o documento relativo 45 ADVERTENCIAS GERAIS DE
SEGURANCGA fornecidas com o produto. Documento 6-1620001. A folha suplementar também pode ser baixada no site

A ATENGAO! Antes de executar as memorizagdes dos cursos, a memorizagdo dos transmissores e qualquer outrd
configuracdo, é necessario escolher a motorizagdo em uso. Isso permite otimizar a operacdo do BIOS1 24. ACEDA AQ
MENU AVANGADO, ITEM dE.F_ | selecione o valor correspondente & motorizagao a ser verificada e execute uma
redefinicdo completando a contagem regressiva no visor. Consulte a tabela na pagina 20.
Veja a seguir o procedimento (no exemplo, é selecionado o motor KALOS XL ( ):

ATENGAO! 0 procedimento restaura os valores de fabrica, causando a perda de eventuais personalizagdes. Isso néo afeta
a amplitude dos cursos programados e 0s transmissores memorizados.

OUTRAS MOTORIZAGOES (FACA AS PERSONALIZAGOES NECESSARIAS)

KALOS XL / MOVEO

KALOS 70

KALOS 110

SIM

| M T R S Y |

KALOS XL FAST

upP

MENU

DOWN

rilasciare per un istante
release for a while
relachez pendant un moment
suelte por un rato
bir an icin serbest birakmak
kort vrijgeven

J
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A unidade de controlo BIOS1 24V é indicada para instalagbes com 1 motor de 230 V cc e uma absorcdo maxima de 10 A. Seu funcionamento € facil
e intuitivo gracas a interface do visor e aos 4 botdes. O quadro de comando permite uma regulacéo precisa de todos os pardmetros. A unidade de
controlo pode memorizar até 1000 transmissores (memoria externa) com as funges passo a passo, abertura parcial € abre-fecha. Esta equipada com
entradas para fotocélula de abertura e fechamento, borda de seguranca (mecénica ou resistiva), fim de curso de fechamento/abertura e botées para
as fungOes passo a passo, abertura parcial, abertura, fechamento e paragem. As saidas incluem uma luz pisca-pisca de 24 V ca, luz de cortesia/
indicador luminoso de automagdo aberta de 24 V ca e alimentagdo dos acessorios de 24 V cc.

Esta previsto 0 uso de baterias de reserva, se for necessario garantir o servico temporario na auséncia de eletricidade.
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FIG. 1
®E® O &

3.1 - PRINCIPAIS COMPONENTES / CONEXOES
1. Fusivel 1: fusivel T 10 A para protegdo do motor. 1% E%?]g&osrigﬂrgen{gggﬁa externa
2. Conexdo da alimentag&o do motor. : : '
3. Conexdo do transformador de alimentaco. 13 SO”GC{W para mqgu:o glueygpth.
4. Fusivel 3: fusfvel T 2,5 A para protecdo das saidas 24 V ca. s BOFNGCF?/KgAarS Ar&% ulo d& radio.
5. Conexdo intermitente. = BO a0 MENU E
6. Conexao para a luz de cortesia / indicador luminoso de automagao ¢ nggg PARA CIMA -+

aberta. : < :
7. Conexdo da alimentacdo das fotocélulas e acessérios de 24 V cc. ;8 gotao P asdso a F ass0 (9).
8. Dip-switch das segurangas. o7 Vpnexao a antena.
9. Conexdo dos comandos e segurancas. 5 ngrde alimentacdo
1(1) E%Ee%?o?lgglrlgagg%g %ggg%da? g?s entradas. 23. Fusivel 2: fusivel F 200 mA para protecdo 24 V cc.

24. Conexdo com placa do carregador de bateria.
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3.2 - MODELOS E CARACTERISTICAS TECNICAS

cODIGO DESCRIGAO

12006685 Unidade BIOS1 24V para um motor
60550058 Transformador 230/23 V ca 150 VA
12006730 Mddulo Bluetooth

12000760 Placa R1

12000780 Placa de carregamento da bateria 24CBA

Alimentacéo do transformador

230V ca 50-60 Hz

Fusivel de protecdo da linha do transformador

T1A

Alimentacéo do BIOS1 24V

24V ca 50-60 Hz

Poténcia maxima de saida do motor 240 W

Saida para luz pisca-pisca 24\ ca25 W
Saida para luz de cortesia / indicador luminoso de automacgao aberta 24\ ca25 W
Saida de alimentacéo para acessorios 24 V cc 24V cchH W
Receptor de radio 433 MHz Rolling Code
Transmissores memorizaveis 1000
Temperatura de funcionamento -10 °C +55 °C

3.3 - LISTA DE CABOS RECOMENDADOS

Os cabos para a conexdo dos varios dispositivos em um equipamento tipico esto listados na tabela abaixo.

Devem ser adequados para o tipo de instalagdo, por exemplo, aconselha-se um cabo tipo HO3VV-F para a colocagdo em ambientes internos, ou

HO7RN-F para ambientes externos.

Conexao Cabo Comprimento maximo
Linha de alimentac@o elétrica 3x1,5 mm2 20m*

Motor 2x15 mm? 20m*

Luz pisca-pisca 20,5 mm2 20 m

Luz de cortesia / indicador luminoso de 2x0,5 mm? 20m

automacéo aberta

Fotocélulas - transmissor 2x05 mm? 20m

Fotocélulas - receptor 4%0,5 mm2 20m

Borda de seguranca 2x0,5 mm2 20m

Seletor de chave 4x05 mm? 20m

* Se 0 cabo superar 0s 20 m, é necessdrio utilizar um cabo com se¢do maior e instalar uma ligacdo a terra de seguranca nas proximidades da

automacéo.

3.4 - VERIFICAGOES PRELIMINARES

- 0 portéo deve se mover sem atritos.

N.B. E obrigatdria uniformizar as caracteristicas do portdo com as normas

e leis em vigor. A porta s pode ser automatizada se estiver em boas

condicOes e em conformidade com a norma EN 12604.

- A folha ndo deve dispor de portas para pedestres. Caso contrario, serd
necessario tomar as precaugdes adequadas em conformidade com o
ponto 5.4.1 da norma EN12453 (por exemplo, impedir 0 movimento
do motor quando o portdozinho estiver aberto, com o0 uso de um
microinterruptor devidamente ligado a unidade de controlo).

- N&o se deve gerar pontos de aprisionamento (por exemplo, entre a folha
aberta do portdo e as grades).

- Além dos fins de curso presentes na unidade, é necessario que, em cada
uma das duas posicOes extremas do curso, esteja presente um trinco
mecanica fixo que pare o portdo em caso de mau funcionamento dos
fins de curso. Para isso, o trinco mecanico deve ser dimensionado para
suportar 0 impulso estatico do motor mais a energia cinética do portdo
(A) (Fig. 2).

- As colunas do portdo devem ter guias antidescarrilamento na parte

50 min

FIG. 2
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superior (Fig. 3) para evitar o desengaje ndo intencional.
N.B. Remova os trincos mecanicos do tipo descrito na Fig. 3.
Nao deve haver trincos mecanicos acima do portdo, porque elas ndo sdo
suficientemente seguros.

Componentes a serem instalados de acordo com a norma EN12453

USO DO FECHAMENTO

Pessoas

TIPO DE COMANDO experientes Pessoas
) experientes Uso ilimitado
(fora da drea (@rea publica)

publica®) P
com pessoa presente A B n&o possivel
a impulsos visiveis CouE CouE CeD ouE

(por ex., sensor)

FIG. 3
a impulsos  néo
visiveis  (por  ex., CoukE CeD,ouk CeD,ouE
controlo remoto)
automatico CeD,oukE CeD,ouk CeD,ouE
* um exemplo tipico séo os fechamentos que ndo dao acesso a via publica
A: Botdo de controle com pessoa presente (ou seja, com agdo mantida).
B: Seletor de chave com pessoa presente.
C: Regulacgdo da forga do motor.
D: Bordas e/ou outros dispositivos de limitagdo das forgas dentro dos limites da norma
EN12453 - Apéndice A.
E: Fotocélulas.
ATENGAO - antes de fazer as conexdes, verifique se a unidade de controlo néo esta alimentada.
m wv
oOTwUuw—
DIP-SWITCH DAS SEGURANGAS: Definido como ON, desativa as entradas EDGE, PH2, PH1 e STOP. RSZS
Elimina a necessidade de fazer a ponte das entradas na placa de terminais. ON
ATENGAO - com o DIP SWITCH em ON, as segurancas conectadas sao excluidas. H H H H
—|:|— E NERNRRNANRN AR RRNN 22;_ SHIELD
MU |- e
RELAY 4 O
- E IRININININANENANANNNEN Wm
& T poweR
z O N yp DOWN _
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o
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4.1 - LISTA DE TERMINAIS E CONECTORES

Nimero Nome Descricao

1-2 FLASH Saida da luz pisca-pisca de 24 V ca. Use uma luz pisca-pisca sem intermiténcia automatica
24V ca 25 W max.

3-4 0GL Saida para luz de cortesia / indicador luminoso de automagdo aberta 24 V ca. Use uma luz
de 24 V ca 25 W max. O funcionamento da luz e a duracéo das ativagdes sdo gerenciados,
respectivamente, pelos menus avancados FC.4. e £c.H.

5 +24 V cc Alimentacdo dos acessorios +24 V cc. Use para o receptor das fotocélulas.

6 GND Alimentagdo dos acessorios 0 V cc.

ATENGAO A unidade de controlo fornece até 200 mA (5 W) no méaximo para 0s acessorios
de 24V cc.

7 +24 V cc TXPHOTO | Alimentagéo dos acessorios +24 V cc. Use para o trangmissor das fotocélulas. Esta conexdo
€ necessaria em caso de uso do teste das fotocélulas. E possivel ativar o teste das fotocélulas
no menu avangado £F.h.

8 PE Ligagdo a terra.

9-10 EDGE Entrada da borda de seguranca (contato NC). Selecione o tipo de borda utilizada (mecanica ou
resistiva) no menu avangado Ed.iv. € 0 modo de intervengdo no menu «£.d.

ATENCAO com o DIP EDGE em ON, a entrada é desativada.

11-18 PH2 - COM Entrada para fotocélulas de abertura (contato NC). A fotocélula intervém a qualquer momento
durante a abertura da automagdo e provoca o bloqueio imediato do movimento; liberado
0 feixe das fotocélulas, a automag&o continuard a abertura. Em caso de intervengdo no
fechamento (par@metro Ph.2. = 0) a automacdo é parada e, ao ser liberada, reabre.

No menu avangado Fh.c., é possivel selecionar o comportamento da fotocélula.
ATENGAO com o DIP PH2 em ON, a entrada é desativada.

12-18 - COM Entrada para fotocélulas de fechamento (contato NC). A fotocélula intervém a qualquer
momento durante o fechamento da automacao, provocando o blogueio imediato do movimento
e a inversdo do seu sentido. As fotocélulas ndo intervém durante a abertura.

No menu avangado 5F.h., é possivel selecionar o comportamento da fotocélula com a
automagdo fechada.
ATENCAO com o DIP PH1 em ON, a entrada é desativada.

13-18 STOP - COM Conecte 0 comando STOP (contato NC). Esta entrada é considerada uma seguranca; a
abertura do contato causa a paragem imediata da automagcéo e ela permanece bloqueada até
que as condigdes do contato na entrada sejam restauradas.

ATENGAO com o DIP STOP em ON, a entrada €é desativada.

14-18 OPEN - COM Conecte 0 botdo para o comando ABRIR (contato NO).

15-18 CLOSE - COM Conecte o0 botéo para o comando FECHAR (contato NO).

16-18 PED - COM Conecte 0 botdo para o comando ABERTURA PARCIAL (contato NO).

17 -18 SS-COM Conecte 0 botdo para o comando PASSO A PASSO (contato NO).

18 COM Comum para as entradas das segurangas e comandos.

19-18 LS1 - COM Conecte o fim de curso 1 (contato NC).

20-18 LS2 - COM Conecte o fim de curso 2 (contato NC).

21 ANTENA Conecte a antena.

22 SHIELD Conecte a luva da antena.

23-24 MOTOR Conecte a alimentagéo do motor.

25 - 26 BATTERY CHARGER | Conecte a placa de carregamento da bateria.

Use o terminal 25 para o polo POSITIVO.
Use o terminal 26 para o polo NEGATIVO.

J3 Conector para 0 mddulo Bluetooth.

J4 Conector para a memoria externa.

J5 Conector para placa opcional R1.

J7 Conector para a alimentagéo da placa do transformador.
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Ao premir a tecla “PARA BAIXO”, podem ser lidos os seguintes parametros no visor.

uP DOWN

(o] fou [e]

VISOR

DESCRIGAQ

Exibicdo do estado (--, 0P, CL..)

Descricdo do estado da unidade de controlo. Consulte a tabela
ESTADOS DA UNIDADE DE CONTROLO para obter uma descricao de
cada estado de funcionamento.

Manobras realizadas, exemplo:
42.0. (Unidades) / 00 ! (milhares), ou 1020 ciclos.

Contagem das manobras: alternam-se entre milhares (sem pontos) e
unidades (com pontos).

5.1 - ESTADOS DA UNIDADE DE CONTROLO

VISOR DESCRIGAO

-- Stand-by - automagcéo fechada ou ativagéo apds o desligamento.

F Automacéo em abertura.

r Automacao em fechamento.

co Automaco parada pelo utilizador durante a abertura.

cr Automacéo parada pelo utilizador durante o fechamento.

HA Automacéo parada por evento externo (fotocélulas, paragem).

oF Automacao aberta sem fechamento automético.

Pt Automacdo aberta na posi¢do de abertura parcial sem fechamento automético.
-Fc Automacéo aberta com fechamento automatico; nos ltimos 10 segundos, 0 trago é substituido pela contagem regressiva.
= Agtoma(;éo aberta em posige”}o de abertura parcial com fechamento automético; nos ultimos 10 segundos, o traco € substi-

tuido pela contagem regressiva.

5.2 - SINALIZAGOES DURANTE O FUNCIONAMENTO

VISOR DESCRIGAQ
-Hd E exibido durante a memorizagdo dos transmissores.
don E exibido quando é memorizado um novo transmissor ou ao fim de um reset.
Frd E exibido quando é memorizada uma tecla de um transmissor ja memorizado.
rir E exibido quando é excluido um transmissor.
LOF E exibido durante a memorizagdo dos cursos, para indicar que a unidade de controlo esta em fase de abertura.
A E exibido durante a memorizagéo dos cursos, para indicar que a unidade de controlo est4 em fase de fechamento.
L-- E exibido durante a memorizagdo em caso de intervencao de uma seguranca.
SFF E exibido quando a unidade de controlo aguarda um sinal de um transmissor durante a exibigdo da posicdo de meméria.
moE E exibido quando o transmissor no esta presente na memdria durante a exibicio da posicdo da memoéria.

FollE E exibido quando a unidade de controlo sai da exibigdo da posicdo de memoria devido 4 inatividade.
Crd E exibido durante o primeiro emparelhamento com o dispositivo Bluetooth.

C —- E exibido quando a unidade de controlo esta conectada ao dispositivo Blugtooth.

L —- E exibido quando o dispositivo Bluetooth se desconecta da unidade de controlo.

Fo''Er E exibido quando a tensdo de alimentagdo ndo é suficiente.
6-1622400 - rev. 8.1 - 03/07/2023 A | eNG | FRA 1 ESP T ND | TUR FPOR /@ 7/20
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5.3 - SINALIZAGOES DE ANOMALIAS

VISOR DESCRICAO

EnE Erro de meméria: meméria externa ndo montada ou nio reconhecida.

FEx Erro de gravacdo de memdria: o valor x € um nimero de 1 a 6. Em caso de erro, contate a assisténcia técnica.
ELS Erro do fim de curso: fim de curso de abertura e fechamento ocupados simultaneamente.

EFD Intervencéo do sensor de impacto.

FEd Intervencao da borda de seguranca.

EPH Mau funcionamento das fotocélulas.

EER Intervengdo do térmico para a protecdo da unidade de controlo.

FUL Memoria externa cheia.

Err Erro de memoria durante as funcdes de exibicdo da posicdo ou exclusdo de um Unico transmissor.

NOTA - A sinalizagdo persiste até que a tecla PARA BAIXO [-] seja premida ou com um comando de movimentagao, seja ele qual for.
ATENGAO - o restauro apds um erro EEx deve ser realizada usando-se uma das trés teclas da unidade de controlo (PARA CIMA, MENU ou

PA?A BAIXO0).
ATENGAO! Em caso de intervengéo do fusivel de alimentag&o com motor em bloqueio, verifique os limites de intervengéo do sensor de corrente.
Uma configuracdo correta dos parAmetros SEN e SEL limita a possibilidade de avaria no fusivel de alimentacéo. Para evitar uma intervencao do fusivel

de alimentacéo em condicéo de bloqueio do motor, recomenda-se usar a funcéo de reverséo no obstaculos.

5.4 - LEDS DE SINALIZAGAO

RADIO

O OoOoooOooOooOod

O O
‘—EDGE— PH2 PH1 STOP OPEN CLOSE PED SS COM LS1 LS2

|9|10|11|12|13|14|15|16|17|18|19|20

FIG. 5
LED COR DESCRIGAO
EDGE VERMELHO Sinalizacdo de seguranca, LED normalmente aceso.
PH2 VERMELHO Sinalizacdo de seguranca, LED normalmente aceso.
PH1 VERMELHO Sinalizagdo de segurancga, LED normalmente aceso.
STOP VERMELHO Sinalizacdo de segurancga, LED normalmente aceso.
OPEN VERDE LED normalmente apagado. Acende-se quando o botdo é premido.
CLOSE VERDE LED normalmente apagado. Acende-se quando o botdo é premido.
PED VERDE LED normalmente apagado. Acende-se quando o botdo é premido.
SS VERDE LED normalmente apagado. Acende-se quando o botdo é premido.
LS1 VERMELHO LED aceso quando o fim de curso ndo esta ativo.
LS2 VERMELHO LED aceso quando o fim de curso ndo estd ativo.
RADIO VERMELHO LED aceso na presenca de transmissdo de radio ou interferéncia.
POWER ON VERDE LED normalmente aceso. Sinaliza a presenca de tensdo de entrada na placa.
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A memorizagdo de um transmissor pode ser ativada com a tecla “PARA CIMA” da unidade de controlo ou com o botdo oculto de um transmissor ja
memorizado.

A unidade de controlo BIOST 24V pode memorizar até 4 funcées em 4 teclas do controlo remoto. Durante o procedimento de memorizacdo, ilustrado
na secéo 6.1, memoriza-se cada tecla do transmissor. Como resultado, serd necessario realizar até 4 memorizagdes para se atribuirem todas as
funcgdes possiveis.

As funcgdes serdo atribuidas na seguinte ordem:

12 tecla memorizada: fungdo PASSO A PASSO.

22 tecla memorizada: fungdo ABERTURA PARCIAL.

3% tecla memorizada: funcdo ABRIR.

42 tecla memorizada: fungdo FECHAR.

o~

6.1 - MEMORIZAGAO DE UM TRANSMISSOR

Certifique-se de estar fora dos menus de programacéo.
1. Para sair, prima brevemente a tecla “MENU” até ser exibido o0 status da
unidade de controlo.

Lampeggiante

up DOWN
MENU IZI N TITTTTTTTITTITITIToOTT
o Prima e solte a tecla “PARA CIMA”. No visor, sera exibida a mensagem ~Ad e |E| — - Q\_ - F'l d
a luz pisca-pisca se acende fixa. < = e
E Luce fissa
=
3. Dentro de 10 segundos, prima a tecla do transmissor a ser memorizado. Q
TITTTTTITITITITITITTTT TITTTTTITITITITITITTTT
Se a memorizacdo tiver sido bem-sucedida, no visor, é exibida a mensagem
dor ou Frd, se o transmissor ja estiver memorizado. [””IHEE’I””” o ”””ﬁ ITE;”””I

d0d

5 Apos 2 segundos, 0 visor mostra a posicdo de memdria onde o controlo
: remoto foi memorizado (por exemplo 235).

6 Para memorizar outra tecla do transmissor (ou um novo controlo remoto),
‘ repita o procedimento a partir da etapa 2.

A ATENGAO - apds 10 segundos de inatividade, a unidade de controlo sai do modo de memorizagéo (o visor mostra alit).
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6.2 - MEMORIZAGAOQ COM A TECLA OCULTA DE UM TRANSMISSOR JA MEMORIZADO

Com a automagéo parada, prima com a ajuda de um grampo a tecla oculta de
um controlo remoto ja memorizado. A unidade de controlo sinaliza a entrada
em memorizagdo com 0 acendimento da luz pisca-pisca.

lg - _’Q:

Lampeggiante

s

repita o procedimento a partir da etapa 1.

Luce fissa
=
2. Dentro de 10 segundos, prima a tecla do transmissor a ser memorizado. Q
Lampeggiante Lampeggiante
. . . X X X B N N
3 Se a memorizagdo for bem-sucedida, a luz pisca-pisca piscara duas vezes :Q’_ ou :Q’_
’ (novo transmissor) ou uma vez (transmissor ja memorizado). QWe WA
= S
2 lampeggi 1 lampeggio
4 Para memorizar outra tecla do transmissor (ou um novo controlo remoto),

ATENGAO - apds 10 segundos de inatividade, a unidade de controlo sai do modo de memorizagéo (o0 visor mostra Eaiit).

6.3 - EXCLUSAO DE CONTROLO REMOTO

up DOWN
E MENU E
Certifique-se de estar fora dos menus de programacao.
1. Para sair, prima brevemente a tecla “MENU” até ser exibido o status da
unidade de controlo. 5
up DOWN Lampeggiante
Prima e solte a tecla “PARA CIMA” ou a tecla oculta de um transmissor ja ﬁ o] N
2. memorizado. No visor, sera exibida a mensagem ~Ad e a luz pisca-pisca se —> ZQC r l':,d
acende fixa. s = T T
E Luce fissa
=
3 Dentro de 10 segundos, prima simultaneamente a tecla 1 e a tecla oculta do @
: transmissor a ser excluido. i
Lampeggiante
RERENARENANANANANENEN] N
4 Se a exclusdo tiver sido bem-sucedida, o visor exibe a mensagem CLr € a luz [ ! - ol :Q’_
’ pisca-pisca piscara 4 vezes. - e
RERENARENANANANANENEN] =
Lampeggia 4 volte
TITTTTTITITITITITITTTT
5. Apos 2 segundos, 0 visor mostra a posicdo da memdria excluida. c' 3 5
TITTTTTITITITITITITTTT

ATENGAO - apds 10 segundos de inatividade, a unidade de controlo sai do modo de memorizagéo (o visor mostra Eatik).
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NOTA - antes de fazer a memorizacéo, verifique no menu avancado oE.F_ (capitulo 9) se o tipo de motor selecionado esta correto.

No primeiro acionamento, é necessario realizar um procedimento de memorizacdo para detectar o comprimento do curso e das desaceleragdes. Apos

este procedimento, a instalacdo esta concluida. Para personalizar a automacéo, proceda conforme o capitulo 8.

ATENGAO - certifique-se de que os fins de curso elétricos foram instalados e que foram corretamente regulados.

FIG. 6 %
Intervengdo do u htervencgéo d
fim de curso o fim de curso
a
[l
E' D E
‘4C B A C%‘

7.1 - MEMORIZAGAO SIMPLES

A = zona de velocidade de regime.
B = zona de velocidade de desaceleracéo.

C:

desaceleracdo, se a desaceleracdo estiver ativa).

D = zona de intervengéo do sensor de corrente com inverséo do
movimento (detecta o obstaculo).

E = zona de intervengéo do sensor de corrente com paragem do
movimento e configuragdo da posicdo alcangada como posicdo

de fechamento / abertura total (area de ressincronizagao).

zona de sobrecurso (movimento a velocidade de

foram corretamente regulados.

antes de fazer a memorizagao.

Certifique-se de que os fins de curso elétricos foram instalados e que
1 Faca uma verificacdo das configuracOes e, se necessario, personalize-as

As desaceleragbes serdo aquelas configuradas no menus com 0 mesmo
percentual, tanto na abertura quanto no fechamento (L5! = F).

) novamente 0 motor.

Desbloqueie a automagédo, coloque-a na metade do curso e bloqueie

Prima simultaneamente a tecla “PARA CIMA” e a tecla “MENU" por pelo
menos 5 segundos até que o visor exiba a mensagem LOF.

upP

MENU

gl IZI 5 secondi
—_
SS

LOP

Se a automagdo NAO SE MOVER em abertura, prima a tecla “PARA BAIX0”
para interromper o aprendizado. O visor exibe L--.

upP

(o]

DOWN
MENU

!
L

0 visor exibe a mensagem L OF.

Prima a tecla “SS” para retomar o procedimento: a automagao se move em
4, abertura em baixa velocidade até que o fim de curso seja atingido. Nesta fase,

DOWN

LOF

[ )
LLL.

Uma vez alcangado o fim de curso de abertura, a automagdo se move
5 automaticamente em fechamento, em velocidade completa, até que o fim
’ de curso de fechamento seja atingido. Nesta fase, o visor exibe a mensagem

[
Ll

Uma vez alcangado o fim de curso de fechamento, a automagdo se move
6. automaticamente em abertura, em velocidade completa, até que o fim de
curso de abertura seja atingido. Nesta fase, o visor exibe a mensagem L JF.

LOP

no menu L5 .

Uma vez alcangado o fim de curso de abertura, a automagdo se move em
7. fechamento em velocidade completa e com as desaceleragoes configuradas

[
|y Iy

ATENGAO - em caso de intervencéo de um dispositivo de seguranca, o procedimento é interrompido e, no visor, é exibida a mensagem
L--. Pressione a tecla “SS” para recomecar a memorizacéo a partir da etapa 4.
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7.2 - MEMORIZAGAO AVANGADA

Certifique-se de que os fins de curso elétricos foram instalados e que
foram corretamente regulados.

Faca uma verificagdo das configuracbes e, se necessario, personalize-as
antes de fazer a memorizagéo.

Certifique-se de ter definido o menu L& =F.

As desaceleragdes terdo que ser definidas durante o processo de memorizagéo
e as amplitudes nas duas direcOes serdo independentes.

Desbloqueie a automacdo, coloque-a na metade do curso e blogueie
novamente o motor.

Prima simultaneamente a tecla “PARA CIMA” e a tecla “MENU" por pelo
menos 5 segundos até que o visor exiba a mensagem L 0P,

upP DOWN

5 secondi
—_

LOP

Se a automagdo NAO SE MOVER em abertura, prima a tecla “PARA BAIXO”
para interromper 0 aprendizado. O visor exibe £--.

up DOWN

SS

!
L

Prima a tecla “SS” para retomar o procedimento: a automagado se move em
abertura em baixa velocidade até que o fim de curso seja atingido. Nesta fase,
0 visor exibe a mensagem L P,

DOWN

— [

LOP

Uma vez alcangado o fim de curso de abertura, a automagdo se move
automaticamente em fechamento em velocidade completa. Quando a
automacdo atingir a posicao de inicio da desaceleragéo, forne¢a um comando
passo a passo (SS).

Nesta fase, o visor exibe a mensagem LE{L.

P

[
LLL

A automacéo procede a uma velocidade reduzida até que o fim de curso
de fechamento seja atingido. A automagdo move-se automaticamente em
abertura a velocidade completa. Nesta fase, o visor exibe a mensagem LLL
e, sem seguida, LOF.

T
[
Ll

Quando a automagéo atingir a posicao de inicio da desaceleragéo, forneca um
comando passo a passo (SS).
Nesta fase, o visor exibe a mensagem LOF.

[
Lo

A automacdo procede a uma velocidade reduzida até que o fim de curso de
abertura seja atingido. Nesta fase, o visor exibe a mensagem LOF.

LOP

Uma vez alcancado o fim de curso de abertura, a automagdo se move em
fechamento, em velocidade completa e com as desaceleragoes configuradas.

[
Ll

ATENGAO - em caso de intervengao de um dispositivo de seguranga, o procedimento é interrompido e, no visor, é exibida a mensagem L = - . Pressione

a tecla Passo a Passo para recomegar a memorizagéo a partir da etapa 4.
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E possivel aceder a um MENU BASICO para alterar os pardmetros principais da unidade de controlo.
Para entrar no menu, proceda da seguinte forma.
ATENGAO - ap6s 2 minutos de inatividade, a unidade de controlo sai automaticamente do menu.

Exemplo de navegacéo e alteragdo no MENU BASICO

I -- -- [ ELCL

UuP DOWN UP DOWN UpP DOWN

o) s [8] (o] ou o] o)

Certifique-se  estar Para entrar no menu Para rolar as fungoes,
fora dos menus de basico, prima e segure prima as teclas “PARA
programagdo  (prima atecla “MENU" por pelo CIMA” e “PARA BAIXO”.
brevemente o botdo menos um segundo.
“MENU").

RERERERACERNRIEPARRAN T T T

| =21 = c EEr

T A O S T T T T

up DOWN up DOWN
Bﬁ o @‘E N o
Use as teclas “PARA Para salvar, prima e Para rolar as funcoes,
CIMA” e “PARA BAIXO” segure a tecla “MENU” prima as teclas “PARA
para alterar o valor. por pelo menos um CIMA” e “PARA BAIXO”.
segundo.

Para sair sem salvar,
prima brevemente a

TTTTTTLTNTRTINTATLITT
~ 7
| =20 =
- _u ~
TTTTTITTTATITIN TR ITTIT

DOWN

3

Para  entrar  no
parametro, prima a
tecla “MENU" por pelo
1 segundo até o valor
piscar.

[ -

UpP DOWN

[@] wew

Para  sair,  prima
brevemente a tecla
“MENU".

tecla “MENU".
A = PADRAQ I ,
PARAMETROS DESCRICAO oersonzano | MIN MAX | UNIDADES
1 L Tempo de fechamento automatico (0 = desativado). 0 0 900 S
2 EEr Tempo de fechamento apos o transito (0 = desativado). 0 0 30 S
3 BEn Sensibilidade no obstaculo em regime (0 = desativada). 40 0 100 %
4 SEL Sensibilidade no obstaculo em desaceleragéo (0 = desativada). 60 0 100 %
5 EFn | Velocidade em regime. 100 50 100 %
6 SPL | Velocidade em desaceleracéo. 50 10 100 %
Configuragéo SS:
0 = normal (AP-ST-CH-ST-AP-ST...).
1 = alternado STOP (AP-ST-CH-AP-ST-CH...).
7 555 |22 Atemado (AP-CH-AP-CH. . ). 0 0 4
3 = condominio — temporizador.
4 = condominio com fechamento imediato.
Comportamento apds um black out:
8 bt 0 = nenhuma agéo, a automagao permanece parada. 0 0 1
1 = fechamento.
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PADRAO

PARAMETROS DESCRIGAQ MiN MAX | UNIDADES

PERSONALIZADO

_ Amplitude da desaceleragéo:
9 L5 P = personalizado pela memorizagao. 20 0 100 %
0...100% = porcentagem do curso.

10 ASL Antiderrapagem / Tempo extra. 15 0 300 S

NOTA - os pardmetros destacados em cinza dependem do motor selecionado. A tabela mostra 0s dados do motor PERSONALIZADO. Para maiores
detalhes, consulte o capitulo 11.

1. TEMPO DE FECHAMENTO AUTOMATICO L&
Ativo com a automagéo parada na posigédo totalmente aberta; a automagéo fecha depois de aguardar o tempo £CL. Nesta fase, o visor exibe -EL
com o traco a piscar, que, nos Ultimos 10 segundos, é substituido pela contagem regressiva. Um comando de abertura ou intervencao de fotocélulas
reinicia a contagem.
2. TEMPO DE FECHAMENTO APOS TRANSITO £&-
Se, durante a abertura ou na permanéncia de abertura, o feixe das fotocélulas tiver sido obscurecido e depois liberado, a automagéo fecha novamente
depois de esperar 0 tempo kL~ uma vez alcangada a posicao de abertura total. Nesta fase, o visor exibe - £L com o trago a piscar, que, nos Ulimos
10 segundos, é substituido pela contagem regressiva.
3. SENSIBILIDADE NO OBSTACULO EM REGIME 5£n
Ajuste a sensibilidade no obstaculo para obter uma operacéo correta da automacéo, intervindo em caso de obstaculo, mas de modo a garantir a
movimentagdo inclusive nas piores condicdes operacionais (por exemplo, no inverno, com endurecimento dos motores devido ao desgaste etc.). Apds
a regulacdo do parametro, aconselha-se realizar uma movimentagdo completa de abertura e fechamento, antes de verificar a intervengéo no obstéculo.
Valores mais baixos correspondem a um maior impulso sobre o obstaculo.
A'intervencao por obstaculo causa a paragem da automacao e inverte brevemente o movimento.
4. SENSIBILIDADE NO OBSTACULO EM DESACELERAGAO 5EL
Ajuste a sensibilidade no obstaculo nas areas de desaceleracdo para obter uma operagao correta da automacdo, intervindo em caso de obstaculo, mas
de modo a garantir a movimentagéo, inclusive nas piores condigdes operacionais (por exemplo, no inverno, com endurecimento dos motores devido
ao desgaste etc.). Apds a regulacdo do pardmetro, aconselha-se realizar uma movimentacdo completa de abertura e fechamento, antes de verificar
a intervencgao no obstaculo.
Valores mais baixos correspondem a um maior impulso sobre o obstaculo.
A'intervencao por obstaculo causa a paragem da automacao e inverte brevemente o movimento.
5. VELOCIDADE EM REGIME 5Fn
Regule a velocidade de regime para garantir o correto funcionamento da automacéo. E possivel regular a porcentagem de velocidade de um minimo
de 50% para um méximo de 100%.
ATENGAO - apos modificar este pardmetro, € necessario realizar uma nova memorizagao dos cursos.
6. VELOCIDADE EM DESACELERAGAO 5PL
Regule a velocidade em desaceleracdo para garantir o correto funcionamento da automagco. E possivel regular a porcentagem de velocidade de um
minimo_de 10% a um maximo de 100% da velocidade em regime 5Pn.
ATENGAO - apds modificar este pardmetro, é necessario realizar uma nova memorizacao dos cursos.
7. CONFIGURAGAO PASSO A PASSO (SS) 555
E possivel configurar 5 modos de funcionamento para o comando SS:
e 555 =0 normal (AP-ST-CH-ST-AP-ST-CH-...).
Operacdo tipica Passo a Passo. Durante a movimentagéo, ao se premir SS, a automagéo € parada.
e 555 = !alternado STOP (AP-ST-CH-AP-ST-CH-...).
Funcionamento alternado com STOP em abertura. Durante a movimentag@o de abertura, ao se premir SS, a automacdo é parada.
e 5p5 =/ alternado (AP-CH-AP-CH-...).
0 utilizador ndo tem como parar a automag&o com o0 comando SS.
Enviando o comando SS, obtém-se a inversdo imediata da marcha.
e 5h5 = 3 condominio — temporizador.
0 comando SS, se presente, s6 comanda a abertura completa da automagéo. Se o comando persistir com a automacdo aberta, aguarda-se a
liberacdo antes de se iniciar a eventual temporizagdo para o fechamento automatico (se ativo); uma nova presséao e liberagéo de um comando
Passo a Passo nesta fase reinicia o temporizador do fechamento automatico.
e 5h5 =Y condominio com fechamento imediato.
Como o condominio com temporizador (ponto anterior), mas com a possibilidade de fechar manualmente com um comando passo a passo.

8. COMPORTAMENTO APOS BLACK OUT bt
Quando a placa € reiniciada, apds o corte da alimentagdo (black out), 0 comportamento da placa é determinado pelo parametro b k:

e Lt =0 nenhuma agio — ao reiniciar, a automacgao permanece parada até que seja recebido um comando do utilizador. A primeira movimentagéo
¢ em abertura.

e h.t = !fechamento — assim que reiniciada, a unidade de controlo comanda autonomamente o fechamento.
9. AMPLITUDE DE DESACELERAGAO L 5!

Com este parametro, é possivel definir a amplitude das desaceleracoes e, se for 0 caso, sua desativacao (L 5/ = 0). Caso se deseje ter desaceleragoes
mais precisas ou diferentes para cada diregéo/folha, € possivel definir o pardmetro L5/ em P (personalizados) e executar a memorizagdo avangada
do curso especificando os pontos desejados para o inicio da desaceleracao.

10. ANTIDERRAPAGEM / TEMPQ EXTRA ASL

Parametro para compensar uma eventual derrapagem do motor; sdo adicionados ASL segundos aos tempos de movimentagdo, para garantir a

movimentacdo completa da automag&o em cada situagao.
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Este menu permite uma personalizacdo mais detalhada de alguns parametros.
Para entrar, prima e segure a tecla “MENU” por pelo menos 5 segundos.

Para alterar os parmetros, proceda conforme indicado para 0 menu bésico.
ATENCAO - ap6s 2 minutos de inatividade, a unidade de controlo sai automaticamente do menu.

PARAMETROS

DESCRIGAO

PADRAO
PERSONALIZADO

MiN

MAX

UNIDADES

Sra

Modo de intervengdo do sensor de corrente:

0 = totalmente desabilitado.

1 = completo (fim de curso + obstaculo). 1

2 = apenas obstaculo em qualquer ponto do curso.

3 = apenas fim de movimento em qualquer ponto do curso.

Tempo de intervengéo do sensor de corrente.

10

x 100 ms

Tempo de desativagdo do sensor de corrente na partida.

15

30

x 100 ms

Ur A

Duragéo da rampa de aceleragao:

0...20 = duracdo da rampa.

55r = etapa Unica a 50% da velocidade de regime. 2
HSr = etapa Unica a 100% da velocidade de regime. 2

10

20

X 35 ms

dr.A.

Duracéo da rampa de desaceleragao.

10

20

X 35 ms

5P .

Comportamento PH1 em partida a partir de fechado:
0 = verificagdo de PHT.
1 = a automagcéo também abre com PH1 ocupada.

Comportamento PH2:
0 = ativada tanto em abertura quanto em fechamento.
1 = ativada apenas em abertura.

EF R

Teste dos fotodispositivos:
0 = desativado.

1 = ativado PHT1.

2 = ativado PH2.

3 = ativados PH1 e PH2.

Ed.

Tipo de borda:
0 = contato (NC).
1 = resistivo (8k2).

10

Modo de intervencéo da borda:

0= intervém apenas em fechamento com inversao do movimento.

1 = interrompe a automacéo (tanto em abertura quanto em fechamento) e
libera o obstaculo (breve inversao).

11

-
T
o

Teste da borda:
0 = desativado.
1 = ativado.

12

o

Abertura parcial.

30

100

%

13

|
e

Tempo de fechamento automdtico a partir da abertura parcial (0 =
desativado).

900

14

Configuracéo da saida da luz pisca-pisca:
0 = fixa.
1 = intermitente.

15

Tempo de pré-intermiténcia (0 = desativado).

10

16

Configuracéo da luz de cortesia:

0 = ao fim da manobra acesa por tempo £L.4.

1 = acesa se a automagao néo estiver fechada + duragdo £L.5.

2 = acesa se 0 temporizador da luz de cortesia (L .4.) ndo tiver terminado.
3 = indicador luminoso de automagcéo aberta on/off.

4 =indicador luminoso de automacao aberta com intermiténcia proporcional.

17

Tempo de duragéo da luz de cortesia.

180

900
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PADRAO

PARAMETROS DESCRIGAO MiN MAX | UNIDADES

PERSONALIZADO

Pessoa presente:
18 dE.H. |0 = desativado. 0 0 1
1 = ativado.

PADRAO

PARAMETROS DESCRIGAO MiN MAX | UNIDADES

PERSONALIZADO

Limite de ciclos para solicitacdo de assisténcia. Uma vez atingido o limite

definido, os préximos ciclos serdo executados com intermiténcia rapida x 1000
19 S5Er. (somente se FPr estiver ativo). 0 0 100 ciclos
0 = desativado.

Ativacdo da intermiténcia continua para solicitagdo de assisténcia (funcéo

= executada apenas com a automacdo fechada):
20 SEF. 0 = desativado. 0 0 1
1 = ativado.
Modo de uso de saida R1 (plug-in):
21 o 0 = Saida néo utilizada. 1 0 1
Pt 14 = Luz de cortesia (réplica da saida na placa).
2 = ECOMODE.
22 P~ | Pressdo do motor fechado. 2 0 0 480 min
23 L _E . Funcéo de relaxamento mecanico dos motores. 2 0 0 10 x 50 ms
24 SF E |Funcdo SOFT STOP 5 0 10 [x100ms

Restauro dos valores padrdo de fabrica com base no tipo de motor:
0 = PERSONALIZADO
1 = KALOS XL / MOVEO

25 | dEF. [2=KaLOST70 0 0 5
3 = KALOS 110
4 =SIM
5 = KALOS XL FAST

26 F-5. Visualizagdo da posicdo de memoria de cada transmissor.

27 Frl. Cancelamento de um Unico transmissor.

Cancelamento de todos os transmissores. Entre para alterar o parametro
28 FrF e, em seguida, prima e segure a tecla “MENU"; é exibida uma contagem
regressiva, que termina com a palavra don.

29 ci 4 Primeiro emparelhamento entre o dispositivo Bluetooth e a unidade de
P 1 controlo.

1 ATENGAO - n&o use em motores corredicos.
2 Estes valores ndo sdo recomendados para motores corredigos.

NOTA - os parametros destacados em cinza dependem do motor selecionado. A tabela mostra os dados do motor PERSONALIZADO. Para maiores
detalhes, consulte o capitulo 11.

1. MODO DE INTERVENGAO DO SENSOR 5r.M._

E possivel escolher até quatro modos de intervengéo para o sensor de corrente que detecta o motor parado:
Sn.i. =0 o sensor estd desativado.

e Sn.0. = {funcionamento completo: intervencdo por obstaculo na zona central do curso e intervencdo por fim de movimento nas dreas préximas
aos fins de curso. Nao utilize com portdes corredicos.

e 5Sn.w. =2 0 sensor intervém apenas como obstaculo, independentemente da posicao.

e Sn.w. =3 0 sensor intervém apenas como fim de movimentagdo, independentemente da posigdo. N&o utilize com portées corredicos.

2. TEMPO DE INTERVENGAO DO SENSOR 5! .E.

Tempo além do qual o sensor de detecgdo de motor parado (sensor de corrente) intervém na presenca de um obstaculo.
3. TEMPO DE DESATIVACAO DE ARRANQUE 5d.k.

Tempo durante o qual o sensor de corrente é desativado quando o motor é acionado.

4. RAMPA DE ACELERACAO L~ .A.

Este parametro permite configurar a duracdo da rampa de aceleracdo durante a partida do motor. Quanto maior o valor, maior serd a rampa. Com
Ur.A. =10, as rampas sdo desativadas e o motor arranca diretamente a velocidade de regime ou a velocidade de desaceleragdo, com base na posi¢do
no curso.

Além dos valores numéricos, existem duas opcoes adicionais:

e 55~ -0 motor arranca a 50% da velocidade de regime por 0,6 segundo.

e HS5.~. - 0 motor arranca a 100% da velocidade de regime por 0,6 segundo.

5. RAMPA DE DESACELERAGAO dr.A.
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(Este parametro permite configurar a duracdo da rampa de desaceleracfo a partir da velocidade de regime e da de desaceleragdo. Quanto maior o
valor, maior sera a rampa.
6. COMPORTAMENTO DE PH1 A PARTIR DO ESTADO FECHADO 5F.+.
A fotocélula de fechamento tem o seguinte funcionamento:
e  Fechamento: inverséo imediata do movimento.
e Abertura a partir do ponto intermedidrio: nenhuma intervengao.
e Abertura a partir do fechamento total:
—5P.h. = 0 a automacdo ndo parte se PH1 estiver ocupada.
—5F.h. = !l aautomacgdo parte mesmo se PH1 estiver ocupada.

7. COMPORTAMENTO DE PH2 Fh.c.

A fotocélula de abertura tem o seguinte funcionamento:

e Abertura: interrompe 0 movimento da automacéo e aguarda a liberagéo do feixe, depois reinicia em abertura.

e  Fechamento:
— Ph.2. = U interrompe 0 movimento da automacéo e aguarda a liberacdo do feixe, e entdo reinicia em abertura.
— Fh.2. = ! nenhuma interveng&o.

8. ' TESTE DOS FOTODISPOSITIVOS EF.h.

Ao habilitar a fungéo, obtém-se a verificagéo funcional dos fotodispositivos antes de cada movimentagéo que tiver inicio com a automagéo parada. Nao
¢ realizado no caso de inversoes rapidas de marcha. Consulte a secdo 4.1 para ver a conexdo correta dos fotodispositivos.

9. TIPO DE BORDA Ed.i.

Podem ser selecionados dois tipos de bordas:

e Ed.u. =0 mecanica com contato normalmente fechado.

e [Ed.i. = !borda resistiva 8,2KQ.

10. MODO DE INTERVENGAO DA BORDA £.d.

Para permitir a instalacdo de bordas de seguranca em ambos os lados de marcha da automacéo, estdo disponiveis dois modos de intervencéo:

e E.d. =0 apenas em fechamento com inversdo total do movimento.

e E.d =1emambas as direcdes de funcionamento, com parada e breve inversao para liberar o obstaculo.

11. TESTE DA BORDA £ .d.

Habilitando-se a fungao, obtém-se a verificagdo funcional da borda. Esta operacdo é (til se houver uma borda conectada a um circuito eletronico de
teste (por ex., borda por radio R.CO.0). Para o funcionamento correto, conecte o contato de teste da borda a alimentagéo do transmissor das fotocélulas
(secdo 4.1) e habilite o teste com nivel l6gico baixo 0 V cc (para a compatibilidade, consulte 0 manual da borda com circuito eletrénico de teste).

12. ABERTURA PARCIAL LF.c.

A abertura parcial ¢ uma movimentagéo que s6 pode ser ativada a partir da automacgéo totalmente fechada. O pardmetro define a abertura como uma
porcentagem do curso total.

13. TEMPO DE FECHAMENTO AUTOMATICO DA ABERTURA PARCIAL EF.C.

Ativa com a automagao parada na posicéo de abertura parcial, a automacéo fecha apds aguardar o tempo £P.L.; nesta fase, o visor mostra - £L com
0 trago a piscar que, nos ultimos 10 segundos, € substituido pela contagem regressiva.

14. CONFIGURAGAO DA SAIDA DA LUZ PISCA-PISCA FF.r~.

Podem ser selecionados dois modos para a saida da luz pisca-pisca:
e FP.r. =10 asaida permanece fixa. Sera necessario usar uma luz pisca-pisca com circuito de auto-intermiténcia (B.RO LIGHT 24 V ca).
e FP.r.= {saidada luz pisca-pisca. Sera necessario usar uma luz pisca-pisca com luz fixa (B.RO LIGHT FIX 24 V ca).

15. TEMPO DE PRE-LAMPEJO £P.-.
Intermiténcia prévia @ movimentacdo, realizada em ambas as diregdes, cuja duragdo € definida pelo parametro £P.-.
16. CONFIGURAGAO DA LUZ DE CORTESIA FL.4.

Podem ser selecionados diferentes modos para a saida da luz de cortesia:
e F[ 4. =0aluzapagaao fim de uma manobra, apds aguardar o tempo £L.4.
o £.4. =1 aluz se apaga somente com a automacgéo fechada apds aguardar o tempo £L.5. definido.
° £.4. =2 acesa até que o tempo definido £L.4Y. termine, independentemente do estado da automacéo (a luz pode se apagar antes do fim da
movimentacao).
° £.4. = 3 indicadores luminosos de automacéo aberta - a luz se apaga imediatamente ao se atingir a posicéo de fechamento total.
e F[ Y =4indicadores luminosos de automacéo aberta com intermiténcia proporcional ao estado da automacéo:
— Abertura: intermiténcia lenta.
— Fechamento: intermiténcia rapida.
— Aberto: acesa.
— Fechado: apagada.
— Parado: 2 intermiténcias + intervalo longo + 2 intermiténcias + intervalo longo +...

17. TEMPO DE LUZ DE CORTESIA L .4.
Tempo de ativagdo da luz de cortesia.
18. PESSOA PRESENTE dE .A.

No modo PESSOA PRESENTE, a automacéo se move apenas enquanto o comando estiver presente; quando solto, a automagéo € parada.

0Os comandos habilitados sdo OPEN e CLOSE. SS e PED estdo inativos. No modo Pessoa Presente, todas as operagées automaticas sdo desativadas,
incluindo inversdes curtas ou totais. Todas as segurancas estdo desativadas, exceto o STOP.

19. LIMITE DE CICLOS NECESSARIOS PARA A ASSISTENCIA SE.-.

E possivel configurar no menu o ndmero de ciclos previstos antes que a placa precise de assisténcia. A solicitacdo é sinalizada com a substituicdo da
intermiténcia funcional normal por uma intermiténcia rapida durante as movimentacdes (somente se FFP.-. = |).

20. INTERMITENCIA PARA SOLICITAGAO DE ASSISTENCIA 5E.F.

A habilitagio da funcéo faz com que a luz pisca-pisca continue a piscar com a automacao fechada como solicitagdo de assisténcia.
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(21. MODO DE USO DA PLACA R1 r/ ...
Este pardmetro permite selecionar o funcionamento da placa R1 (opcional):

e ... =0asaida esta desativada.
e .1 =1 luzde cortesia: o contato NO (sem tensdo) da placa R1 tem o mesmo funcionamento da saida OGL.
e ! .. =2Ecomode: ¢ ativada a funcdo ECOMODE e o contato NO da placa R1 € usado para desconectar a alimentagdo dos acessorios de 24

V cc. Ver capitulo 10.
22. PRESSAOQ DO MOTOR FECHADO /iP.r.

Funcéo para a manutencéo da presséo do motor na parada mecanica, realizada apenas com automagéo fechada. A unidade de controlo ativa o motor
por um minuto a cada +F.~. minutos, a fim de manter a pressdo nos trincos mecanicos.
ATENGAO - n&o utilize com portdes corredicos.

23. RELAXAMENTO DA MECANICA /ir.E.

Funcdo para o relaxamento da mecanica dos motores: € Util nos motores em que o desblogueio para 0 movimento manual pode permanecer blogqueado
devido a pressao do motor no fim de curso mecanico. Uma vez atingido o fim de curso, em abertura ou fechamento, o motor fara uma breve inversao
de duragéo rir.E. x 50 ms. )

NOTA - com a funcdo .~ ativa (pressdo dos motores fechados), 0 relaxamento da mecanica ocorre apenas no primeiro posicionamento no fim de
Curso.

ATENGAO - n&o utilize com portdes corredicos.

24. FUNGAO SOFT STOP 5Ft

Com o parametro 5FE, € possivel parar o portdo de modo suave. Esse comportamento ocorre em todos 0s comandos passo a passo e stop. A SFE
determina uma paragem suave mesmo no caso de intervengdo de seguranga, com excegdo da intervengdo da borda de seguranga (EDGE) ou da
fotocélula PH1.

25. RESTAURO DOS VALORES PADRAO dE .F.

Ao acessar o item dE.F., é possivel restaurar a configuracéo de fabrica da unidade de controlo. A redefinicdo afeta todos os pardmetros do menu
basico e do menu avangado, enquanto ndo atua na amplitude dos cursos programados.

Para fazer a redefinicdo, aceda ao item dE.F. e confirme ao premir e segurar a tecla “MENU”. Mantenha premido até que o visor imprima um ndmero
(por exemplo, &), solte a tecla.

Selecione 0 motor utilizado com as teclas “UP” e “DOWN”:

e [J: PERSONALIZADO

I: KALOS XL / MOVEQ

2: KALOS 70

3. KALOS 110

4. SIM

5. KALOS XL FAST

Prima e segure a tecla “MENU" até que o nimero pisque, e entdo solte a tecla. Prima e segure a tecla “MENU”; é iniciada uma contagem regressiva
dB0,479,...,d0 { ao fim da qual o reset € executado e € exibido no visor don.

NOTA - para conhecer o tipo de motor escolhido anteriormente, posicione-se no item de menu dE .F.: serd exibido alternadamente o ndmero do motor
selecionado. Se tiverem sido alterados pardmetros dependentes do motor (capitulo 11), serd exibido o caractere c_(por exemplo, ).

26. EXIBIGAO DA POSIGAO DE MEMORIA DO TRANSMISSOR UNICO £r.5.

Ao aceder ao item £~ .5., é possivel visualizar a posicdo da memaria na qual um transmissor foi memorizado.

Para executar a funcdo, acesse o item £r~.5. e, em seguida, confirme premindo e segurando a tecla “MENU". Mantenha premida até o visor imprimir
SEE, e solte a tecla.

Neste ponto, prima um botdo do transmissor memorizado (isso ndo ativa nenhum comando). O visor exibe:

e aposicdo na memoria por 2 segundos, se estiver memorizado;

e amensagem ok por 2 segundos, se ndo estiver memorizado.

Apos 2 segundos, o visor retorna a tela SEE e serd possivel executar a fungdo com outro transmissor.

Para sair da funcdo, prima a tecla “MENU”, caso contrario, apds 15 segundos sem transmissées, a unidade de controlo sai da funcdo mostrando no
visor a mensagem Eaotlk.

27. CANCELAMENTO DE UM UNICO TRANSMISSOR &-.L.

Ao aceder ao item Er.L., é possivel excluir da memaria um Unico transmissor memorizado.

Para executar a funcdo, aceda ao item £r.C. e, em seguida, confirme premindo e segurando a tecla “MENU”. Mantenha premido até que o visor
imprima o valor T, e entdo solte a tecla. Selecione a posi¢do na memoria do transmissor. Prima e segure a tecla “MENU” até que o visor imprima
CLr, e solte a tecla.

Para sair da funcéo, prima brevemente a tecla “MENU". Se, no visor, for exibido o texto £~r, h& problemas com a memdria (por exemplo, posi¢cao
vazia ou memoria desconectada).

28. RESET DA MEMORIA DOS CONTROLOS REMOTOS £ .F.

Ao aceder ao item Er.F. do menu, é possivel excluir todos os transmissores memorizados.

Para fazer a redefinicdo, aceda ao item £~ .F. e, entdo, confirme ao premir e segurar a tecla “MENU". Mantenha premido até que o visor imprima o
valor J, e entdo solte a tecla. Pressione e segure novamente o botdo “MENU”; € iniciada uma contagem regressiva d8d, 4719, ...,d0 { ao fim da qual
0 reset é realizado e € exibida no visor a mensagem don.

29. BLUETOOTH 5! .d.

ltem de menu necessario para o primeiro emparelhamento entre um dispositivo Android e a unidade de controlo. Consulte o guia da aplicagdo Android
para 0 procedimento de conexao.
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A funcdo ECOMODE permite aumentar a duracdo das baterias em caso de falta de tensdo de rede.

Para ativar a fungéo:

T T TN R I TFTLITIIT
' - \\ /’
== .o, [ - ! =
T T TTITTTATITINT S TITIITT
up DOWN DOWN DOWN
E MENU E E MENU i MENU
Certifique-se  estar Para rolar as fungdes, Para entrar no
fora dos menus de prima as teclas “PARA parametro,  prima

programagdo (prima CIMA” e “PARA
brevemente o botédo BAIXO”. Selecione o
“MENU”). Para entrar item 1 7.

no menu, prima

e segure a tecla

“MENU"  por pelo

menos 5 segundos.

a tecla “MENU" por
pelo 1 segundo até o
valor piscar.

TITTLIN TRITATPTLITTOT
N 7

[ - 2 =

TTTTATITINTRTITIIIT

DOWN

g

Use as teclas “PARA
CIMA” e “PARA
BAIXO” para alterar
0 valor.

[

[ -

upP DOWN

o] = [eo]

Para salvar, prima
e segure a tecla
“MENU”  por pelo
menos um segundo.

UP DOWN

o] e [eo]

Para sair, prima
brevemente a tecla
“MENU".

Para o funcionamento correto, conecte o contato da placa R1 em série aos acessorios de 24 V cc, conforme mostrado no diagrama abaixo.
Durante o funcionamento com bateria, a unidade de controlo move o motor a uma velocidade reduzida (50% da velocidade nominal) e todos os

acessorios sdo desligados.

ATENGAO - nesta situacéo, os dispositivos de seguranca NAO ESTAO ATIVOS. Para uma maior seguranca, recomenda-se mover a

automacado visualmente.

Se, durante o funcionamento com bateria, a tenséo da rede elétrica retornar, apés 5 segundos (tempo de ativagéo dos acessérios), 0 motor volta a
velocidade de regime e as segurangas sdo monitoradas novamente.
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A unidade de controlo BIOS1 24V tem a possibilidade de selecionar o modelo de motor utilizado. Isso permite configurar alguns parametros padrao
para o0 funcionamento ideal do motor.

Veja abaixo a tabela de parametros dependentes do motor com o valor padrdo atribuido.

VALORES PADRAO
MENU VISOR | BREVE DESCRICAQ Pfll;iggA K/;::(;S KI-\7L(;)S Kﬁl{gs - XT_AII:':SST
MOVEOQ

BASE G Em | Sensibilidade no obstaculo em regime 40 40 40 40 40 10
BASE GEL | Sensibilidade no obstaculo em desaceleracdo 60 60 60 60 60 10
BASE 5Pr | Velocidade em regime. 100 | 100 [ 100 | 100 | 100 | 100
BASE C P | Velocidade em desaceleragéo. 50 50 50 50 50 65
BASE ASL | Antiderrapagem / Tempo extra. 15 300 | 300 | 300 | 300 | 300
AVANGADO | 51 E [ Tempo de intervengdo do sensor de corrente. 2 2 2 2 2 10
AVANGADO Cdk Tempo de desativagdo do sensor de corrente na partida. 15 15 15 15 15 30
AVANCADO HrH Duragéo da rampa de aceleracao. 10 10 10 10 10 10
AVANGADO | dr-H Duragéo da rampa de desaceleragdo. 10 10 10 10 10 10
AVANGADO | EF | Restauro dos valores padrdo de fabrica. 0 1 2 3 4 5

NOTA - para conhecer o tipo de motor selecionado, posicione-se no item de menu dE.F., e sera exibido alternadamente 0 nimero do motor
selecionado. Se tiverem sido alterados parametros dependentes do motor, serd exibido o caractere ¢ (por exemplo, ¢ ).

POR

A garantia do fabricante é valida nos termos da lei a partir da data carimbada no produto e estd limitada ao reparo ou substitui¢do gratuitos das pegas
reconhecidas pelo mesmo como com defeito por falta de qualidades essenciais nos materiais ou por deficiéncia de processamento. A garantia ndo
cobre danos ou defeitos devido a agentes externos, falta de manutencéo, sobrecarga, desgaste natural, escolha do tipo incorreto, erro de montagem
ou outras causas nao atribuiveis ao fabricante. Os produtos adulterados néo terdo garantia nem serdo reparados. Os dados fornecidos sdo meramente
indicativos. Nenhuma responsabilidade pode ser debitada por reducdes de capacidade ou mau funcionamento devido a interferéncias ambientais.
A responsabilidade do fabricante por danos a qualquer pessoa decorrentes de acidentes de qualquer natureza causados por nossos produtos com
defeito sdo apenas aqueles que derivam da lei.

Este produto é parte integrante da automacdo e, portanto, deve ser descartado junto com ela. Assim como para as operacoes de instalagdo, inclusive
ao fim da vida 0til deste produto, as operagdes de desmanche devem ser realizadas por pessoal qualificado. Este produto consiste em varios tipos
de materiais: alguns podem ser reciclados, outros devem ser descartados. Informe-se sobre o0s sistemas de reciclagem ou eliminagéo previstos pela
regulamentacdo em vigor no seu territorio para esta categoria de produtos.

ATENGAO! - algumas partes do produto podem conter substancias poluentes ou perigosas que, se dispersas no meio ambiente, podem
causar efeitos nocivos para o proprio meio ambiente e para a sadde humana.
Como indicado pelo simbolo ao lado, €é proibido jogar este produto no lixo doméstico. Assim, faga a “recolha separada” para o descarte,
de acordo com 0s métodos previstos pela regulamentacéo em vigor em seu territdrio, ou devolva o produto ao vendedor no momento da
fr— compra_de um novo produto equivalente.

ATENGAO! — os regulamentos em vigor em nivel local podem prever penalidades pesadas em caso de descarte inadequado deste
produto.

ALLMATIC Srl

32026 Borgo Valbelluna - Belluno — italya

Via dell’Artigiano, n°1 — Z.A.

Tel. 0437 751175 - 751163 r.a.
http://www.allmatic.com - E-posta: info@allmatic.com
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